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GR 63x25, 50 W UL GR 63x25, 50 W

Versions of GR 63x25 / Ausfihrungen GR 63x25 Page / Seite Dimensions in mm / Mal3zeichnung in mm
With gearbox | Als Getriebemotor 47
With brake | Als Bremsmotor 80
With controller /| Mit Regelelektronik 86 9505 e
With tacho generator / Mit Tachogenerator 82 i 205 20 3 71 003 ]
With magnetic pulse generator / Mit magnetischem Impulsgeber 83 % —1 22.5°
S
With incremental encoder | Mit Inkrementalgeber 84 " 450
Standard / Standard On request | auf Anfrage < 3
5 g 90°
225°
) t i
ot % 4 !
 General information about the characteristics of our * Aligemeine Informationen (ber die Eigenschaften unserer NI y 8 I_h \ N %
commutated motors, see page 8 Kollektormotoren siehe S. 8 N LA L NN //
e The standard version has leads (300 mm) e Der Motor wird standardmaRig mit Litzen (300 mm) geliefert
e Special and high voltage windings available on request e Sonder und Hochspannungswicklungen auf Anfrage erhaltlich 0250 9505 325 0
e On request different shaft lengths and diameters or shaft on e Auf Anfrage verschiedene Wellenlangen und -durchmesser bzw. x4 03001 %%UF/LLS"ZT AWG i M4 B3
both sides are available as per our program beidseitige Wellen gemald unserem Programm lieferbar p ~ 1569 (S'X T4 B =
e Protection class IP 50, higher class available on request e Schutzart IP 50, auf Anfrage auch hoher X 0360 é / Axdb50s 04001
e Motor shaft with ball bearing * Die Motorwelle ist kugelgelagert AxM 0400 T 1] W35y 0480 Tl
A4 049 .1 37 ] 2 *
Z 4] 7 RD
Depthy/Tiefe 7mm 300-0
Shaft [ Welle
front/ vorne back / hinten
8 x 25 mm
5x 20 mm
. e 150N 8 x 55 mm -
= max.
s F"* Zmax, 150N | 8X55mm 8 x 55 mm
T e, 5x 11 mm
"\-|..\_\_L
| — 5 g 2 oz In accordance with EN 60034
Characteristic diagram / Belastungskennlinien Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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Data [ Technische Daten GR 63x25 GR 63x25, 12V GR 63x25, 24V
Rated voltage/
Nennspannung VDC 12 24 40 60
Continuous rated speed/
Nenndrehzahl rpm*) 3100 3300 3500 3300
Continuous rated torque/ %
Nenndrehmoment Ncm ) 13.7 14 13.3 14.5 ]4: 7000 N _igg(i 14: 7000 N _Jog(i
Sontimuous carent A%) 5.2 2.7 17 1.1 2] | o 1= - AdyslK 12| 6 == ADy 100K
Starting torque/ | | | |
Anlaufmoment Nem™*) 82 108 18 116 ]0— ]00— SOOON——MM) ] 107 ]00* SOOO—W_,(M)
Starting current| 8| 80| 4000 | 1 8 80| 4000 -
Anlaufstrom A*T) 27 18 12 76 1= i : IR 1 7\ 8 J=£(M)
No load speed/ 6 i\_,:60’ 23000 ™S ~ '53000 >
No load speed pm**) 3600 3600 3800 3600 1572 [ *»x( = |
No load current/ = 4| 240 22000 7 = 2000 <
Leerlaufstrom A**) 0.6 0.36 0.21 0.14 = -%; s < = s 20
Demagnetization current/ A*¥) 50 24 16 95 §: 2: gz"’ £1000 R § £1000 g
Entmagnetisierstrom . % o) £ o) E 02 1w S N g IE g 02 Ty N
Rotor inertial 20 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 20 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Tragheitsmoment gcm? 400 400 400 400 Nem Nem
Weight of motor/ GR 63X25, 40V GR 63X25, 60V
Motorgewicht g 1200 1200 1200 1200

*) AD, = 100 K; **) 9, = 20°C
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