TEPMHUHAJIBHASA TIPOTPAMMA ELL_RS232 V2.0
KOPOTKOE OIIMCAHHUE

[Tporpamma pabortaet mox OC Windows. Hcrionb3yeTcst OIUMH U3 CEPUMHBIX TIOPTOB
koMmrstorepa (COM1: wmm qpyroit), KOTOPBIH MOAKITIOYAETCS K CEpUIHOMY UHTEpdeiicy
RS232 npeobpazosarensi.

Ecnu komneiorep He umeeT cepuitHoro nopra COM, MOKHO HCIIOJIB30BATh CEPUMHBIN
nopt USB k koTopomy nozkitouaercs kouseprep USB- COM/RS232/. Beibop koHBepTEpa
USB- COM/RS232/ onpenensieTcs: HAIGkKAHONH KOMMYHUKamuen mpu ckopoctu 9600 bps.

Jl51s cBsI3U KOMIIBbIOTEPA K MIPE0Opa30BaATENIO CIEYET UCIOIB30BaTh TOJIbKO
COOTBETHBIN KaOeb U3 OKOMILJICKTOBKH.

KaGenb 1151 cBsI3U MOYKHO U3TOTOBUT U KIMEHTOM. Mcronb3yloTes 1Ba pa3bema THUIla
D SUB Cannon 9 pin F (skenckwuit). C nmpoBogamu cBA3bIBatOTCS BHIBOABI 2 K2, 3 kK3 S5k S5
pa3beMoB. J{pyrux BBIBOJIOB HE HAJIO CBSI3bIBATD.

[Tocne crapra nporpammel ELL. RS232 V2.0 noka3sblaercs cienyouiee 1uanoroBoe
OKHO.

| = dtiin]

Select COM COrA1 -

Connect | Cancel |

N3 nons Select COM ciienyer BbIOpaTh CEUHHBIN TOPT KOMBIOTEPA K KOTOPOMY
MOJIKJIFOYAETCsl TpeoOpa3oBaTesb.

[Tocne naxarus knaBuma Connect nosiisiercst auanorosoe okHo Edit.

Huanorosoe okHo Edit umeet Tpu paboyero mosms:

Parameter name - HoOMeEp UM MMs IPYIIIBI NAPAMETPOB UM HOMEP U UM
napameTpa;
Parameter value - 3HauyeHue BHIOpAHHOIrO MapameTpa;

Last error - TIOCJIEIHSISI pETUCTPUPOBAHHAS OLIMOKA.



Ecnu cBsi3p MeXly KOMBIOTEPOM H IIPE0Opa30BaTENIeM OCYILECTBICHA, OCIIE HAXKATUS
knasuin Ese, aktuBupyercs padouee none Parameter name. B Hem nosiBisiercst
coobmuienne P01 Monitoring 1t HomMepa BEIOpaHHOMW TPYIIIBI M €€ HANMEHOBAHHE.

AxTHBHOE paboyee 1moJie B OEJIOM IIBETE.

Edit | Table |

Parameter name

P01 Monitoring

Farameter value

Lazt emor

Cancel

B nmuanoroBom oxue Edit MokHO paboTaTh C KaXAbIM IMapaMeTPOM OTACIBHO, KaK
paboToii co crienuanTu3npOBaHHBIM TEPMHUHAIOM.
J1st paGoTHI ¢ TapamMeTpaMu WK ¢ TPYIIIIaMH ITapaMeTPOB UCTIONB3YIOTCS CIIEIYIONINe

KJIaBUIIIHN:

ﬂ w ,,U” /Up/

ﬂ unu ,,D” /Down/

Esc unu ,,0” /Out/

Enter i , E”

YBEJIMUYMBAET HOMEP BBIOPAHHON TPYIIIHI TAPAMETPOB HIIN
HOMEp BRIOpaHHOTO TIapameTpa B moje Parameter name.
YBennurBaeT 3HaYCHHUE BEIOPAHHOTO MMapamMeTpa B ToJe
Parameter value;

YMEHBIIIaeT HOMEP BRIOPaHHOMA TPYIIIEI TAPAMETPOB HITH
HOMEp BRIOpaHHOTO TapameTpa B moje Parameter name.
YMeHbIIIaeT 3HauYeHNe BHIOPAHOTO TapaMeTpa B MoJie
Parameter value;

OTKa3 OT 3aIrca HOBOT'O 3HAYEHUS BRIOPAHHOTO MTapaMeTpa.
Brixon u3 pexxuMa pegakTHpoBaHUsI BHIOPaHHOTO MapamMeTpa.
JleakTHBUpOBaHUE TIOCTEAHEN PETUCTPUPOBAHHOM OLITHOKH B
noue Last Error, eciim oHa akTUBHA,

rociie BbI0Opa rpy bl HapaMeTPOB BXOJUTCS B PEKUM
BbIOOpa mapamerpa. [1pu BeIOpaHHOM mapamerpe,
IOKa3bIBaeT ero 3HaueHue B 1ojie Parameter Value s
penaKTUpOBaHUs. 3aUCHIBACT U3MEHEHHE 3HAUCHUS
BBIOpAHHOTO MapameTpa.



PenaxTupoBanue napamMeTpoB BO3MOXKHO TOJIBKO TOCJIE BBOJA ITAPOJIIH.
Juanorosoe okHo Edit ¢ BoIOpaHHBIM apaMeTpoM JUIsl pelakTUPOBaHUS U aKTUBHOE
nosie Parameter Value noka3saHo Ha ciaeayroolen pucyHke.

FLL_RS232 3

Edt | Tale |

Parameter name Lazt errar

P01.03 [A] Curr arm ref

Parameter value

0.0

Cancel

Ecnu Bo Bpems paboTsl mpeoOpazoBaTessi BO3HUK aBapUUHBIN peXUM, COOOIICHUE AJIs
Hero nokaspeiBaercs B noje Last Error, kak 3T0 MoKa3aHo Ha CIEAYIOUIEH PUCYHKE.

FLL_RS232 %]
Edit | Table |
Parameter name Last ermor
P01 Monitoring Error N 13 Soft Field Loss

Parameter value

Cancel




JleakTMBUpPOBAaHUE COOOIICHUS IS OMNOKY ¢ KinaBuiel Esc.

3ameuaHus:

1.Ecnu, mocne Haxkatus kiasuinu Enter, HoBoe 3HaUeHHE MapaMeTpa He
BOCIIPUHUMAETCS, CIAEAYET NPBEPUT AOCTYIIEH JIM 3TOT MapaMeTp B 3TOM PEKUME;

2.Ecnu mapameTp He MOXKET U3MEHSATHCS OT KAaKOr'0 TO 3HAYEHUS JAJIbIIIE, CIETyeT
MIPOBEPUTH, CBS3AH JIM ATOT MapaMeTp C IPYTUMHU NapaMeTpaMu WM €ro 3Ha4YeHUe JOCTUTIIO
Mpeieabl U3BMEHEHUS;

3. B cityyae B3aMMOCBSI3aHHBIX IAPAMETPOB, CIEIYyET CHAYaJI0 U3MEHUTH T€, OT
KOTOPBIX 3aBUCSATH OCTAJIbHBIE.

Jlpyrast BO3MOXXHOCTb JJIs1 pabOThI C MapaMeTpaMu, 3To AuajgoroBoe okHo Table. B
3TOM CiIy4ae MOKa3bIBalOTCS BCE IPYIIIbI IAPAaMETPOB U COOTBETHO MapaMeTphl KaykKI01
rpynnsl B TabnuunoM Buze. uanoroBoe okHo Table moka3ano Ha crnemyromeil pucyHke.

FLL_RS232 X

E dit Table |

Parameter name From DC Drive From File |  Update from File

Clear Table |

Read DCDrive | DC Drive TaFie | Fiead File Update OC Diive

File To Hew File |

Cancel |

Tabnua cogepkuT cleayIomue KOJIOHBL:

Parameter name -  HoMep u ums rpymnnsl. Homep u ums napametpos. Jumencus
napameTpoB. Homep ommoku 11 mapaMeTpoB U3 TPYTIIIEI
UCTOpPHUS OLIHOOK.

From DC Drive - 3HaueHue mapameTpa, IPOYTCHHOE OT IMpeodpa3oBaTeIs;

From File - 3HaYeHMe IapameTpa MPOYTEHHOE OT (ailyia UiIu pyyHO
BBEJICHHOE 3HAYCHHE JJIs1 BBIOPAHOTO MapaMeTpa;

Update from File -  paspemenue 115 3anuca B nmpeoOpa3oBaresne 3HaUCHUS

BBEIOpaHHOTO MapameTpa ot noJisi B kosionHe From File.
3naueHue nois B kosoHHe From File BBoguTcst BpyuHyo niu
u3 (aiina. Pa3pemienue uist 3amca Ha HOBOTO 3HAYCHUS JIJIS
JTAaHHOTO MTapaMeTpa COBEPUIAETCS ABYXKPATHBIM LIEIKUBAHUEM
Mmeimy B ojie Update from File u BeiOop Yes u3 magaromiero
MEHIO.



anaBneHI/Ie nuanoronoro okHa Table MMPOBOAUTCH ITPpHU IMTOMOIIHN CICAYIOIINUX KIIaBUIIIL:

Read DC Drive 3aIluC MapaMeTpoB OT npeodpaszoBaTens B kojJoHHe From DC

Drive Ta0nuIer;

DC Drive To File

3anuc 3anucaHHbIX B KosioHHE From DC Drive napamerpos B
¢aiine. [lo 3anuca B (aiine MOXKHO yKa3aTb HapaMeTphl,
KaTopble MOTOM OyIyT MEHATCA B IIPe0Opa3oBaTes U3 3TOT0
¢aiina c Yes B kononne Update from File;

Read File - TpouYMTaHUE MapaMeTpoB u3 (aiiia u ux 3anuc B koJoHHe From
File Ta0Omuibr;

File To New File 3aImMc mapaMeTpoB U3 TaHHOTO (paiiyia, 3aMCaHHBIX B KOJIOHHE

From File, B HoBOM (haiinie ¢ HOBBIM UMEHEM;

Update DC Drive -  3amuc napamerpoB u3 kojoHHb! From File B npeoGpa3oBarterne.
B npeoOpa3zoBarese 3aUCHIBAIOTCS TapaMeTpPbl, KOTOPHIE
otMmeuHkbI ¢ Yes B kosioHHe Update from File;

Clear Table - BBITUpaHHUE TaOJIUIIBI.

Jlns penakTrpoBaHUs MapaMeTpoB IpeodpazoBatTes cieayeT BBOAUTH 10 ATOrO
MapoJib.

Huanorosoe okHo Table nocine 3anrca mapamerpoB u3 npeodpasosarens ¢ Read DC
Drive nokasaHo Ha cieayoel pucyHke.

FLL_RS232 X
Edit Tahble ]
Parameter name From DiC Drive | From File | Update From File | -
PO1 Monitaring s}
PO1.01 [%%] Speed reference 0.0 o
PO1.0Z2 [%:] Speed actual 0.0 Mo
PO1.03 [A] Curr arm ref 0.0 Mo
PO1.04 [A] Curr arm actual 0.0 o
PO1.05 [%] Arm voltage act 1 Mo
PO1.06 Field curr act 1 ]
P01.07 [bin] Status digit inp QoQoaoagaaoaaaoao Mo
P01.0& [bin] Skatus digit out Q00001 o000 o
P0O1.09 [%] Test tacho Fluct 0.0 Mo
P0O1.10 [Hz] Line frequency 50,02 Mo
PO1.11 [us] Max synchro dew 00 Mo
PO1.12 Max synchr break 50 Mo
PO1,13 Max power break 50 Mo 7
Read DC Drive | DL Drive TaFile | Read File ‘ Clear Table |
R
Cancel




CrnenyeT UMeTh BBH]IY, UTO MOCIIEIOBATEILHOCTD TPy MMAPaMETPOB, KaK U
MOCJIeI0BATEIILHOCTh TAPaMETPOB KaXKI0M TPYIIIBI, ONIPEAEIISAETCS OT MOCIeIHEN TPYIIBI U
OT TMOCIIEHET0 MapamMeTpa AJis dTOU TPYyMIIbl, ¢ KOTOpbIMH paboTaHo B pexxume Edit.
JluanoroBoe OKHO JUIsl TAKOTO 3amuca nmapametrpoB B kKojioHHe From DC Drive nokazano Ha
cnenyroiei pucynke. B atom nmpumepe napametpsl rpynmsl P01 Monitoring HaunHaroT ¢
P01.06, a napametpst ot P01.01 1o P01.05 HaxonaTcst B KOHIIE TPYTIIIBL.

FLL_RS232 X]
E dit Table l
Parameter name From DC Drive | From File | Update from File | T
P01 Maonitaring Mo
P01.06 Field curr ack 1 Mo
P01.07 [bin] Status digit inp QoQ0a00a0a0a00000 Mo
P0O1.03 [bin] Status digit out 0000001 000000000 Mo
P01.09 [%:] Test kacho Fluck 0.0 Mo
P01,10 [Hz] Line Frequency 50,02 Mo
PO1.11 [us] Max synchro dey o0 Mo
PO1.12 Max synchr break =] Mo
PO1.13 Max power break 50 Mo
P0O1.14 Error position a Mo
P01.15 Skatus thyr 0a0o00 gaooag Mo
PO1.01 [%] Speed reference 0.0 Mo
PO1.02 [%] Speed actual 0.0 Mo
P0O1.03 [A] Curr arm ref 0.0 Mo 2
Read OC Drive | DC Dirive To File | Fead File | Clear Table |
[T
Cahcel

3HaveHus napamerpos B KosioHHE From DC Drive TaGnuiibl Henb3st MEHATh, HO UX
MO’KHO 3amuchiBaTh B TekcToBOM (aiisie ¢ DC Drive To File. 13 quamorosoro okxa,
kotoporo nosieisercs npu DC Drive To File BeiOupaercs aupextopuio u ums Qaiina ais
3amnmca.

Jlnis HacTpoiKU mapamMeTpoB peoOpa3oBaTesiss BO3MOXKHBI CIIEAYIONIME ABa crocoa:

— 13 Bpy4HO BBeIcHHbIX B KoJoHHE From File 3HaueHusax napameTpoB, KOTOPBIX

OyayT MeHsTcs. PegakTupoBanue 3HAUCHH TApaMETPOB CIETYET OBITh Pa3perIeHo ¢

Yes B nosie Update from File;

— u3 3HaueHuil B kosoHHe From File, BBenennnix us (aiina ¢ Read File.

PenakTupoBanue mapameTpoB cieayer ObITh paspenieHo ¢ Yes B mosie Update from

File.

[Ipu pabore ¢ 3HaueHUssME TTapameTpoB B kojoHHe From File cienyer numers BBUY,
YTO JJI Pa3HbIX 3HAYEHMAX JJI OJHOro napamerpa B kosioHHax From DC Drive u From
File, mone B konnonne From DC Drive mapkupoBaHO B KEJITOM IIBETE.

Eciu B nose From DC Drive HeTp 3alimaHHOr0 3Ha4€HUS AJI IapaMeTpa, OHO
MapKHpOBaHO B KpacHOM IiBeTe. B aToM ciyuyae Bo3MokHa paboTa ¢ mapaMeTpaMu U3 pa3HbIX
Bepcuu cotyepa, CleyeT CpaBHUTh BEPCUU MPOTPaMM M 3aIUC TapaMeTpOB B
peoOpa3oBaTese He PEKOMEHIYETCSL.



[Tpumep auanorosoro okua Table, korna nenaercs nepemena mapamerpos P06.01 u
P06.02 BpyunsiM BBOJ1I0M 3HaueHuii B nojie From File nokazan Ha cnenyromeit pucynke. s
PEeAAKTUPOBAHUS TapaMETPOB CIIEyET BBOJUTH MAPOJIb U PAa3pELIUTh 3alKC U3 KOJOHHbI
Update from File, kak 370 noka3aHo Ha puUCyHKe.

FLL_RS232 X
Edit Table l

Parameter name Frarm D Drive | From File | |Update from File =
PO& Current reg arm Mo
POG.01 Pgain curr reg 0.45 0.47 Yes
POG.0Z [s] Icamp curr reg 0.015 0.018 |Mo -
PO6.03 Curr peak L1 o e ]
P0G, 04 Curr peak L2 ) e :
PO&.0S Curr peak L3 u} Mo
POG.06 [ms] Ramp kime curr ] Mo

PO7 F.eg EMF & Field Mo
PO7.01 Pg curr req fid 1.20 Mo
PO7.02 [s] Ic curr req fid 0.130 Mo
PO7.03 Pgain EMF reg 4.00 Mo
PO7.04 [5] Icomp EMF reg 0.150 Mo

PO Position reg Mo
P03.01 Select pos ref ] Mo 3

Fead OC Drive | D Drrive To File | Fead File |Jpdate DC Drive | Clear Table ‘
File To Mew File
Cancel

[Ipumep nuanorosoro okHa Table, korga npoBOAUTCS pEAAKTUPOBAHUE MTApAMETpPA
P02.06 u3 daiina, moka3aH Ha clieAylolIel pUCyHKe. 3HaUeHUs TapaMeTpoB U3 ¢aiina
3anuceiBatoTcs B Taduie ¢ Read File. [{ns pexaktupoBanus 3nauenue napamerpa P02.06
cienyet BBoauTh paspeuieHue u3 Update from File.



ELL_RS232 X]

Edit Table l
Parameter name | From DC Drive From File  Update From File | ad
PO1.02 [%] Test tacho Fluct 0.0 0.0 | Mo
PO1.10 [Hz] Line frequency 50.00 50.02 i}
PO1.11 [us] Max synchro desw oo 0o Mo
PO1.1Z Max synchr break 50 50 s}
PO1.13 Max power break 50 50 Mo
POL.14 Errar position 1] o] Mo
PO1.15 Status thyr Q00oa0 foooa0 Qo000 oooao0 Mo
POZ Conwerter Mo
PO2,01 Softwate version Wer, 349.42.05 Wer, 349.42.08 Mo
POZ.0Z User password u} 0 s}
P0Z.03 Default load ] 0 Mo
P0OZ.04 Bypass PIDs 1] u] Mo
POZ.05 Figld weakening 1 1 s}
POZ.06 [A] Curr arm nominal 37.0 39.0 Mo 2
Read DCDive | DCDiive Ta Fie | Riead File Update DC Diive | Clear Table |
Filz T Mew Fils
Cancel

[Tpumep nuamorosoro okHa Table, korna paboraercs ¢ mapameTpamu, 3alTMCaHHBIMU B
(haiine, moka3zaH Ha CIEAYIONIEH PUCYHKE.

FLL_RS232 X]
Edit Table l
Parameter name From DiC Drive Frarm File Update from File A
PO1.12 Max synchr break. S0 Mo
PO1.13 Max power break 50 Mo
PO1.14 Error position i] Mo & —
PO1.15 Status thyr 000000 o0ooag M
POz Canwverter Mo
P02.01 Software version Ver, 545,942,058 Mo
P0Z.02 Usetr password n Mo
PO2.03 Default load ] Mo
POZ.04 Bypass PIDs i] Mo
P0Z.05 Field weakening 1 Mo
POZ,06 [A] Curr arm nominal 39.0 Mo
P0Z2.07 If scale Mo
PO2.08 Emergency stop 1 Mo
POZ.09 User source ref E z Mo 3

Read DC Diive ‘ | Read File Update DT Drive | Clear Table ‘

File: To Mew File

Cancel




Bce nosns B kononne From DC Drive MapkopoBaHHBI B KDAaCHOM LIBETE, IIOCKOJIBKO B
KOJIOHHE Ha 3allMCaHbl 3HaYE€HUs MapaMeTpoB U3 MpeoOdpa3oBaTels.

3naueHus napameTpoB B kosioHHE From File MmoxHO penakTupoBaTh U 3anuchIBaTh B
HoBoM (aiine c File To New File.

Crnenyer uMeTh BBUAY, UTO €CIIM K KOMBIOTEPY HE NOJKIIOYEH peoOdpa3oBaTels,
TEepMUHAJIbHAS POrpaMMa MOXKET paboTaTh TOJIBKO ¢ (ailamu.

[Ipu perakTupoBaHUM NapaMeTpOB ¢ AMAIOroBbIM OKHOM Table, ciienyer umets Bugy
3aMeYaHus, yKa3aHHbI B PyKOBOJICTBE JJIsl paboThl ¢ quanorosbiM okHoM Edit.

3ameuaHmus:

1. TlepekparmieHnue 3amnuca mapaMeTpoB OT U K Tadymiy coBepiaercs ¢ Edit;

2. Ecnu cnenaH onbIT AJ1a 3alIMca HOBOTO 3HAYEHUS B ITapaMeTpe, KOTOPOM He
MOJIJICKUTH PEIAKTUPOBAHUIO, BOZMOXXHBI MHOPA30BbI€ TOTBITKH MPOTPAMMBI JTsI
storo. 13 storo pexxuma Beixoaurcs ¢ Edit.



	Программа работает под OC Windows. Используется один из серийных портов компьютера (COM1: или другой), который подключается к серийному интерфейсу RS232 преобразователя. 
	Если компьютер не имеет серийного порта COM, можно использовать серийный порт USB к которому подключается конвертер USB- COM/RS232/. Выбор конвертера USB- COM/RS232/ определяется надеждной коммуникацией при скорости 9600 bps.
	Для связи компьютера к преобразователю следует использовать только соответный кабель из окомплектовки.
	Кабель для связи можно изготовит и клиентом. Используются два разьема типа D SUB Cannon 9 pin F (женский). С проводами связываются выводы 2 к 2, 3 к 3 и 5 к 5 разьемов. Других выводов не надо связывать.
	После старта программы ELL_RS232 V2.0 показыается следующее диалоговое окно.
	Из поля Select COM следует выбрать сеийный порт комьютера к которому подключается преобразователь.
	После нажатия клавиша Connect появляется диалоговое окно Edit.
	Диалоговое окно Edit имеет три рабочего поля:
	Parameter name - номер и имя группы параметров или номер и имя параметра;
	Parameter value - значение выбранного параметра;
	Last error - последняя регистрированная ошибка.
	Если связь между комьютером и преобразователем осуществлена, после нажатия клавиши Esc, активируется рабочее поле Parameter name. В нем появляется сообщение P01 Monitoring для номера выбранной группы и ее наименование.
	Активное рабочее поле в белом цвете.
	В диалоговом окне Edit можно работать с каждым параметром отдельно, как работой со специализированным терминалом.
	Для работы с параметрами или с группами параметров используются следующие клавиши:
	      или „U” /Up/ - увеличивает номер выбранной группы параметров или номер выбранного параметра в поле Parameter name. Увеличивает значение выбранного параметра в поле Parameter value;
	      или „D” /Down/ - уменьшает номер выбраннойа группы параметров или номер выбранного параметра в поле Parameter name. Уменьшает значение выбраного параметра в поле Parameter value;
	Esc или  „О” /Out/ - отказ от записа нового значения выбранного параметра. Выход из режима редактирования выбранного параметра. Деактивирование последней регистрированной ошибки в поле Last Error, если она активная;
	Enter или „E” - после выбора группы параметров входится в режим выбора параметра. При выбранном параметре, показывает его значение в поле Parameter Value для редактирования. Записывает изменение значения выбранного параметра.
	Редактирование параметров возможно только после ввода пароли.
	Диалоговое окно Edit с выбранным параметром для редактирования и активное поле Parameter Value показано на следующей рисунке.
	Если во время работы преобразователя возник аварийный режим, сообщение для него показывается в поле Last Error, как это показано на следующей рисунке.
	Деактивирование сообщения для ошибки с клавишей Esc.
	Замечания:
	1.Если, после нажатия клавиши Enter, новое значение параметра не воспринимается, следует прверит доступен ли этот параметр в этом режиме;
	2.Если параметр не может изменяться от какого то значения дальше, следует проверить, связан ли этот параметр с другими параметрами или его значение достигло пределы изменения;
	3. В случае взаимосвязанных параметров, следует сначало изменить те, от которых зависять остальные.
	Другая возможность для работы с параметрами, это диалоговое окно Table. В этом случае показываются все группы параметров и соответно параметры каждой группы в табличном виде. Диалоговое окно Table показано на следующей рисунке.
	Таблица содержит следующие колоны:
	Parameter name - номер и имя группы. Номер и имя параметров. Дименсия параметров. Номер ошибки для параметров из группы история ошибок.
	From DC Drive - значение параметра, прочтенное от преобразователя;
	From File - значение параметра прочтенное от файла или ручно введенное значение для выбраного параметра;
	Update from File - разрешение для записа в преобразователе значения выбранного параметра от поля в колонне From File. Значение поля в колонне From File вводится вручную или из файла. Разрешение для записа на нового значения для данного параметра совершается двухкратным щелкиванием мыши в поле Update from File и выбор Yes из падающего меню.
	Управление диалогового окна Table проводится при помощи следующих клавиш:
	Read DC Drive - запис параметров от преобразователя в колонне From DC Drive таблицы;
	DC Drive To File - запис записанных в колонне From DC Drive параметров в файле. До записа в файле можно указать параметры, каторые потом будут менятся в преобразователя из этого файла с Yes в колонне Update from File;
	Read File - прочитание параметров из файла и их запис в колонне From File таблицы;
	File To New File - запис параметров из данного файла, записанных в колонне From File, в новом файле с новым именем;
	Update DC Drive - запис параметров из колонны From File в преобразователе. В преобразователе записываются параметры, которые отмечны с Yes в колонне Update from File; 
	Clear Table - вытирание таблицы.
	Для редактирования параметров преобразователя следует вводить до этого пароль.
	Диалоговое окно Table после записа параметров из преобразователя с Read DC Drive показано на следующей рисунке.
	Следует иметь ввиду, что последовательность групп параметров, как и последовательность параметров каждой группы, определяется от последней группы и от последнего параметра для этой группы, с которыми работано в режиме Edit. Диалоговое окно для такого записа параметров в колонне From DC Drive показано на следующей рисунке. В этом примере параметры группы P01 Monitoring начинают с P01.06, а параметры от P01.01 до P01.05 находятся в конце группы.
	Значения параметров в колонне From DC Drive таблицы нельзя менять, но их можно записывать в текстовом файле с DC Drive To File. Из диалогового окна, которого появляется при DC Drive To File выбирается директорию и имя файла для записа.
	Для настройки параметров преобразователя возможны следующие два способа:
	 из вручно введенных в колонне From File значениях параметров, которых будут менятся. Редактирование значений параметров следует быть разрешено с Yes в поле Update from File;
	 из значений в колонне From File, введенных из файла с Read File. Редактирование параметров следует быть разрешено с Yes в поле Update from File.
	При работе с значениями параметров в колонне From File следует иметь ввиду, что для разных значениях для одного параметра в колоннах From DC Drive и From File, поле в колонне From DC Drive  маркировано в желтом цвете.
	Если в поле From DC Drive неть запианного значения для параметра, оно маркировано в красном цвете. В этом случае возможна работа с параметрами из разных версии софтуера, следует сравнить версии программ и запис параметров в преобразователе не рекомендуется. 
	Пример диалогового окна Table, когда делается перемена параметров P06.01 и P06.02 вручным вводом значений в поле From File показан на следующей рисунке. Для редактирования параметров следует вводить пароль и разрешить запис из колонны Update from File, как это показано на рисунке.
	Пример диалогового окна Table, когда проводится редактирование параметра P02.06 из файла, показан на следующей рисунке. Значения параметров из файла записываются в таблице с Read File. Для редактирования значение параметра P02.06 следует вводить разрешение из Update from File.
	Пример диалогового окна Table, когда работается с параметрами, записанными в файле, показан на следующей рисунке.
	Все поля в колонне From DC Drive маркорованны в красном цвете, посколько в колонне на записаны значения параметров из преобразователя.
	Значения параметров в колонне From File можно редактировать и записывать в новом файле с File To New File.
	Следует иметь ввиду, что если к комьютеру не подключен преобразователя, терминальная программа может работать только с файлами.
	При редактировании параметров с диалоговым окном Table, следует иметь виду замечания, указанны в руководстве для работы с диалоговым окном Edit.
	Замечания:
	1. Перекращение записа параметров от и к таблицу совершается с Edit;
	2. Если сделан опыт дла записа нового значения в параметре, котором не подлежить редактированию, возможны мноразовые попытки программы для этого. Из этого режима выходится с Edit.

