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INSTRUCOES DE USO E DE INSTALAGAO AUTOMATIZACOES PARA PORTAS BASCULANTES DE MOLAS E SECCIONAIS
OAHTEX XPHXHX KAI ETKATAXTAYXHX AYTOMATIZMOI TIA MONOKOMMATEZX KAI TIOAYZIMAXTEX MOPTEXZ OPOOHX
INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI AUTOMATYKA DO BRAM UCHYLNYCH | SEKCYJNYCH

PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE W SKCTITYATALINN VHCTPYKUMA MO MOHTAXY 3NEKTPOMNPUBOAA A1 CEKLIMOHHBIX BOPOT
INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI AUTOMATICKE SYSTEMY PRO VYKLOPNA A SEKCNI VRATA

KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI MONOBLOK VE SEKSIYONEL KAPILAR ICIN OTOMASYON SiSTEMLERI

Atengéol! Ler atentamente as “Instrucdes ” que se encontram no interior! Mipogoxn! Alapacte pe mpoooxr Tic “Mpoeidomoiioelc” oto eowTtepikd! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w
Srodku! BHumaHume! BHmaTenbHo npoutnTe Haxoasawmecs BHyTpn “UHcTpykummn”! Varovani! Prectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilan” dikkatle okuyunuz!

AZIENDA CON

SISTEMA DI GESTIONE
@ CERTIFICATO DA DNV GL
=1S0 9001 =
=1S0 14001 = 8

027908

557940

>



1) GENERALIDADES

O sistema BOTTICELLI SMART BT A 850-1250 ¢é apropriado para motorizar portas seccionais (fig.1), portas basculantes que se recolhem completamente (fig.2) e
portas basculantes de contrapesos por meio de um especial bragco de avangamento (fig.3). A altura maxima da porta basculante nao deve superar os 3 metros. A
instalacdo é de facil execucdo e permite uma montagem rapida, sem que seja necessério efectuar nenhuma modificacédo na porta. O blogqueio no fecho é mantido
pelo motorredutor irreversivel.

1) GENERALITA

To oVotnua BOTTICELLI SMART BT A 850-1250 sival KATAANA© yla tnv Kivnon moAUoTTaoTwy Bupwv 0po®ic (€1K. 1), LOVOKOUUATWY BUpWV 0po@ng HE eEAatrpla
TARPOUC ATTOOUPONG (ELK. 2) KA AVATPETOPEVWY Bupwv He avTifapa péow e181kou Bpayiova petakivnong (€ik. 3). To péyloto VYOG TNG LOVOKOUHATNG TTOPTAG OPOPIG
Sev mpémel va umepPaivel Ta 3 pétpa. H amir eyKatdotaon MTPENEL TN ypriyoen TomoB£tnon Xwpi kapia tpomomnoinon otnv mopta. H ac@dAion o kAelotr 6éon
Slatnpeitat améd Tov NAEKTPOUEIWTAPA piag KateuBuvong.

1) UWAGI OGOLNE

System BOTTICELLI SMART BT A 850-1250 nadaje sie do napedu bram sekcyjnych (rys.1), bram uchylnych wystajacych wykorzystujacych sprezyny catkowicie sktadanych
(rys.2) oraz bram uchylnych z przeciwwagg i ze specjalnym ramieniem ciggngcym (rys.3). Maksymalna wysokos¢ bramy uchylnej nie moze przekracza¢ 3 metréw. Latwosc
instalacji pozwala na jej szybkie wykonanie bez konieczno$ci modyfikacji w drzwiach. Blokada w pozycji zamknietej jest utrzymywana przez nieodwracalny motoreduktor.

1) GENERAL OUTLINE

The BOTTICELLI SMART BT A 850-1250 system is suitable for motorising sectional doors (fig. 1), protruding fully retracting spring-operated overhead doors (fig.
2) and counterweight overhead doors provided with an appropriate towing arm (fig. 3). The overhead door must not be higher than 3 metres. Its easy installation
allows fast fitting without needing the door to be modified. The irreversible gearmotor keeps the door locked in the closing position.

1) ObLLAA UHOOPMALIUA

Mpweog «BOTTICELLI SMART BT A 850-1250» npefiHa3HaueH AnA aBToOMaTM3auum ceKumoHHbix (Fig.1), nogbemMHO-NoBopoTHbIX BOpoT (Fig.2) a TakKe BOPOT C
npotmoBecom (Fig.3). MakcrmanbHas BbiCOTa NpoeMa He JOJIKHa NpeBbIwaTh 3 MeTpa. YCTaHOBKa NPUBOJA BbIMOJIHAETCA NIErKO 1 ObICTPO, MOHTaX He TpebyeT
N3MeHeHWI KOHCTPYKLUM BOPOT. Mpu 3aKpbITUM BOPOTa 6I0KUPYIOTHCA HEPEBEPCUBHBIM PeflyKTOPHbIM [iBUraTesiem.

1) VSEOBECNE UDAJE

Systém BOTTICELLI SMART BT A 850-1250 je vhodny k motorovému pohonu sekénich vrat (obr. 1), vykyvnych vrat s pruzinovym systémem a Uplnym zasouvanim
(obr. 2) a vykyvnych vrat s protizavazim s vlastnim taznym ramenem (obr. 3). Maximalni vyska vykyvnych vrat nesmi prekrocit 3 metry. Instalace je snadna a umoznuje
rychlou montéz bez Gprav vrat. Vrata jsou v zaviené poloze zajisténa nevratnym redukénim motorem.

BRTS

Néo fornecidas

Agv SatiBetat

Nie dostarczane w zestawie

He BXOAUT B KOMMNEKT NOCTaBKM
Neni soucasti dodavky

Tedarik dahilinde degil
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COMPOSICAO DO KIT - XYNOEXH TOY KIT - SKLAD ZESTAWU
NMPOBEPDBTE MOJIOXXEHUE KOMIMJIEKTA - SLOZENI SADY - KIT ICERIGI
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Para instalagées que precisem que o operador trabalhe em alturas acima de 2 metros em relagdo ao plano inferior, é obrigatdrio o uso de equipamentos com niveis de
seguranga maiores como andaimes ou tablados. Para atividades fora da Itdlia, verifique anteriormente a norma especifica local.

la eykataoTtdoelg mou amaitolV o XEIPIOTHG va eVepyel o UYnN peyaAltepa amd 2 pétpa o oUyKpIon UE TOV KATw 6powo, ival ummoxpewTikh n xprion e€omiopol ue
uYnAdtepa emimeda aopaleiag, 6nws okaAwoltée. la dpaotnpioTnTes KTOC Italiag, va eAEyXeTe TAVTA TOV OXETIKG TOMIKO KAVOVIOUO.

w instalacjach, ktére wymagajq pracy operatora na wysokosci wiekszej niz 2 metry od podfoza, obowigzkowo nalezy stosowac sprzet o zwiekszonym poziomie
bezpieczenstwa, taki jak np.rusztowanie lub rusztowania jezdne. Odnosnie dziatar prowadzonych poza terenem Wtoch nalezy wczesniej sprawdzic przepisy obowiqzujqgce
w danym miejscu.

[inaycmaHosok, skcnayamayus Komopsix npednosiaeaem, 4mo onepamop pabomame Ha 8bicome 6os1iee 2 Mempos 0m Hax00AWe20CA NOO HUM NOKPbIMUSA, He0bXo0UMO
ucnosnb3osame cpedcmaa, obecneyusaroujue 6osee 8bICOKUU yposeHb 6€30NacHOCMU, makue KaKk MOCMKU UJu nepedsuxHble niamgopmel. [leped 8binosiHeHUem
pabom 3a npedenamu manuu cedyem npedsapumesibHO 03HAKOMUMbCA ¢ Mpebo8aHUAMU HAUUOHAIbHO20 3aKoHO0ameslbcmad.

U zarizeni, kterd vyZaduji, aby provozovatel pracoval ve vyskdch vice nez 2 metry nad podlahovu, je povinné pouZivat vybaveni s vétsim zabezpecenim, jako je leseni nebo
pracovni plosina. Pro ¢innosti mimo Itdlii ovérte nejprve danou mistni legislativu.

Operatdriin asagidaki zemine gére 2 metreden daha yiiksek seviyelerde calismasini gerektiren kurulumlar icin, iskele veya kdpriiler gibi daha yiiksek giivenlik seviyelerine
sahip ekipmanlarin kullanilmasi zorunludur. Italya disindaki aktiviteler iin, éncelikle yerel mevzuati kontrol edin.
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@ Instalacao do motor com teto PADRAO- Eykatdotaon kivntipa pe TYMIKH opo@n- A Instalowanie silnika z sufitem
STANDARDOWYM-YcTaHoBKa aBuratens Ha notonke CTAHOAPTHOW ebicoTbi-Instalace motoru se STANDARDNIM stropem -
STANDART tavanl motor kurulumu

~

Equilibre a secao!
E§icoppomote TO THRpa!
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupyiite ceKyumio!
Vyvazte sekcni vrata!
Boliimii.dengeleyin!

*

Ndo fornecidas

Aev SiatiBetat

Nie dostarczane w zestawie

He 8xo0um 8 komniekm nocmasku
Neni soucdsti doddvky

Tedarik dahilinde degil

116 mm

108+

Instalacdo do motor com teto MAIS ALTO (prolongamento) - Eykataotaon kivntipa pe M0 YWHAH opogn (npoéktaon)
Instalowanie silnika z §yﬁtem WYZSZYM (przedluiacz)—VCTatloaKa ABuraTtens Ha Bbicokom notonke (YAJIMHUTEb)
Instalace motoru s VYSSIM stropem (prodlouzeni) - DAHA YUKSEK (uzatilmis) tavanl motor kurulumu

Equilibre a'secao!
E§iocoppomiote 1o Tupal
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupyiTe cekuyuio!
Vyvazte sekéni vrata!
Boliimii dengeleyin!

>116 mm

E aconselhdvel posicionar o operador de forma a manter o ramo dianteiro da ala-
vanca o mais horizontal possivel (ver figura), sem prejuizo de que serd verificada,
pelo instalador, a conformidade com a’normativa relativa aos impactos.

JuvioTdtal n OTEPEWON TOU XEIPIOTH) KATd TETOIO TPOMO, WOTE VA _UMOPEl O
Epnpéoeloqlx)\dégc Tou poyAou va Siatnpeitat 600 To Guvartdv mo opifovria (BA.
@ IKOVQ), UTT6 TOV 6p0 OTI 0 EYKATAOTATNG MPENEl va enaAnBsUoe 6Tt TNPHONKE N
VOoU0BEDia OXETIKA UE TIG EMITTWOEIC.

Zaleca sie zamocowanie napedu w taki sposob, aby przednia czes¢ dZwigni
znajdowata sie jak najbardziej poziomo (patrz rysunek), przy zatozeniu, ze insta-
lator musi sprawdzi¢ zgodnos¢ z przepisami dotyczqcymi uderzen.

PexomeHOyemca ycmaHosume onepamopad maxkum o6pasom, Ymobsl nepeodHss
yacme pelyaza 6e11d MAKCUMAZbHO 20pU3OHMAIbHOU (CM.pPUCYHOK), npu
yC/108UU NPOBEPKU MOHMAXHUKOM CO6/1100eHUs HOpMAamuea OMHOCUMesbHO
yoapHozo 8o30elicmaus.

Doporucujeme operdtor upevnit tak, aby predni rameno pdky drZelo co nejvice v
horizontdlni poloze (viz obrdzek), za pfedpokladu, Ze instalacni technik zkontro-
luje, zda byly dodrzeny predpisy tykajici se ndrazd.

Operatdr kolun én kismini olabildigince yatay (bakiniz sekil) bir sekilde sabit
tutmalidir, montaj teknisyeni ise durur konumdayken tesisatlar ile ilgili standart-
lara uygun oldugunu kontrol edecektir.

D814089 0AA01_01
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DIMENSOES - AIAXTAZEIZ - WYMIARY - TABAPUTbI -ROZMERY - BOYUTLAR

3200/3800
1
I 2 2
[ . - Fr_id
o 127 2290/ 2890%* | .50
2840/ 3440 331
| 3150/3750
Lﬂ .......... e
':‘ ccccc
127 2325/2925% 80
2905 /3505 214

* Percurso utile/ AIAAPOMH wéhpn / CZAS ROBOCZEGO / XO[] nonesbiii / ZDVIH uzite¢ny/ STROK Kullanilir

SESTAVENI KOLEJNICE -RAY MONTAJI

Mpapun duo Tepayiwy,
Szyna dwuczesciowa,
[lByxcocTaBHOW pesbc,
Dvoudilna kolejnice,
Iki parcali ray

cadeia,A\ucida, tancuch
Llenb , Retéz, Zincir

Trilho Unico, Movn ypaupn,
Szyna jednoczesciowa,
LlenbHbIn penbc,

Jedina kolejnice, Tekli ray

N NN NN
N NN NN

correia, lpavtag, pasek,
pemeHb, popruh, kayis

MONTAGEM DO TRILHO - XYNAPMOAOIHZH FPAMMHZX - MONTAZ SZYNY - CBOPKA PEJIbCOBOIO NyTU

novo, V€og, nowy
HOBbIN, NOVY, yeni

BOTTICELLI SMART BT A
850-1250

novo, v€og, nowy
HOBbII, NOVY, yeni

850

vecchie, old, anciens
alt, viejo, oud

1)

L
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C)

FIXACAO DA HASTE “PORTA-TRILHO” NO TETO - XTEPEQXH EAAXMATOZX “XTHPI=HX FPAMMHZ” ZTHN OPO®H - MOCOWANIE
OBEJMY WSPORNIKOWEJ SZYNY NA SUFICIE - KPEMEX HECYLLErO KPOHLUTEVHA PEJIbCA HA MOTOJIKE -UPEVNENI “DRZAKU
KOLEJNICE” NA STROP -"TAVANA MONTE EDILEN” ASKI APARATLARININ SABITLENMESI -
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FIXACAO DO TRILHO NO TETO - XTEPEQXH FPAMMHX XTHN OPO®H - MOCOWANIE SZYNY NA SUFICIE-KPEMEX PEJIbCA HA
MOTOJIKE - UPEVNENI KOLEJNICE NA STROP - RAYLARIN TAVANA SABITLENMESI

€

FIXAGAO DO TRILHO NO TETO_COM HASTES - *TEPEQXH FPAMMHZ XTHN OPO®H ME EAAZMATA - MOCOWANIE SZYNY NA
SUFICIE ZA POMOCA OBEJM - KPEMEK PEJIbCA HA NMOTOJIKE KPOHLUTEMHAMMU - UPEVNENi KOLEJNICE NA STROP S DRZAKY -
AVANA ASKI APARATLARIYLA SABITLENMESi

T

Ndo fornecidas
Aev SiatiBetat
Nie dostarczane w zestawie

He 8xodum & komnsiekm nocmasku max
5,5mm

ww €|

M

Neni soucdsti doddvky —

Tedarik dahilinde degil E O

=

@10 mm
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MONTAGEM DO TRAGO DE TRAGAO - ZYNAPMOAOTHZH BPAXIONA EAKYZHZ-MONTAZ RAMIENIA POCIAGOWEGO
CBOPKA MPOTUBOBECA -SESTAVENI TAZNEHO RAMENE - CEKME KOLLARININ KURULUMU
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MONTAZ ELEMENTOW Z OBROCONA GLOWICA-CMNELVAJIbHbIE BUAbl YCTAHOBKW C NTOBOPOTHOW FOJIOBKOWA
ZVLASINI INSTALACE S OTOCENOU HLAVOU- HAREKETLI TASIYICI KAFALARIN KISMI KURULUMU

Para instalacoes da cabeca a 90°, monte a cabeca no trilho antes de montar o trilho no teto.
MNa eyKataoTaoelg TNCKEPANG 0 90°, TOMOOETAOTE TRV KEPAA GTN YPAUpT) IPIV GUVAPHONOYROETE
\TI\? YPAMUT OTNV.0POQPH. . i . i . .

celu zainstalowania gtowicy obréconej o 90°, zamontowac gtowice na szynie przed zamocowa-

niem szyny na suficie. 4
[AnA ycTaHOBKN rofIoBKM C NOBOPOTOM Ha 90°, CMOHTUPYITE ee Ha penbcC A0 MOHTa)a penbca Ha

NOTONOK:
U instalaci s hlavou do 90° namontujte hlavu na kolejnici pred montazi kolejnice na strop.
Tagiyicr kafalari-90°-acih montaji icin, ray1 tavana monte-etmeden-dnce tasiyici kafayi raya monte

edin.

@ INSTALACOES ESPECIAIS COM CABECA GIRADA - ETKATAXTAXH AENTOMEPEIQN ME THN KEQAAH I'YPIZMENH

AN
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COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO COM COBERTURA FECHADA -OEXH XE AEITOYPIIA ME TO KANIAKI KAEIZTO
M VIKEM -

®

* fornecida com o trilho- mapéyxetat pe Tn ypapun-dotaczona do szyny-
nocrasnAeTca ¢ penbcom-dodava se spolu s kolejnici -rayli ekipman

URUCHAMIANIE Z POKRYWA ZAMKNIETA-3AMYCK C 3AKPbITO -UVEDENiI DO PROVOZU S UZAVRE

KAPAK KAPALIYKEN CALISTIRIN / -
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Funcao ativada automaticamente somente se as configura¢ées forem as de fabrica (padrao) e ndao houver nenhum controlo remoto memorizado

ATENGAOQ!!Verificar que o valor daforca deimpacto medido nos pontos previstos pelanorma EN12445, sejainferior aoindicado pelanormaEN 12453.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccdo de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o movimento
0 automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de accao do automatismo.

Asrtoupyiamou evepyomolgitalautdpara povo v ol pubpiosig sivat o1 pyootadiakéc (mpoemAoyn) Kai Sev £XE1 ATTOONKEVTE TN PV UN KAVEVATNAEXEIPIOTHPLO
oTa onpeia ta omoia opilel To mpotumo EN12445, sival katwtepn amd Thv tlpl’]anou gpom\énsl To mpotumo EN 12453, | i i
Npocoxn!! Katratn Sidpkeia tng autoppuBuiong n Asitovpyia aviyveuong eummodiwy Sy ivai evepyn. O eykatactatng mpémet va eAéyxel TNV Kivnon

TOU QUTOHATIGHOU KAl Va UNV EMTPENEL GE KAVEVAV Va TTANGIAGEL I} VA OTABEL EVTOG TNG aKTivag Spdong Tou punxaviopou.

Funkcja aktywowana automatycznie tylko w adku ustawien fabrycznych (domysinych) i bez zadnego zapamietanego

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.

=\ Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch automatu i
pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne przedmioty.

DyHKUMAAKTUBUPYETCA aBTOMaTN4€eCKW, TONbKO eCNINHACTPOMKU ABAAIOTCA 3aBOACKMMM (MO YMOTHAHMIO) MHE COXPaHEeHbI BNIaMATN NyNbTa paAnoynpasieHns.

ilota

BHUMAHME! NpoBepbTe, 4To6bI 3HAUEHNE CWIbl UMNYNbCa, U3MepeHHOe B TOUYKaX, NpefycMoTpeHHbIX ctaHgapTom EN12445, 6bino
MeHbLue npefycMoTpeHHoro ctaHpaapTom EN 12453, .

BHumaHne!! Ha sTane 3agaHuA aBTOMaTMYeCKUX HacTPoeK GYHKUMA 0BGHapYKeHMA MPEnATCTBMIA He BKIOYEHA, MO3TOMY MOHTaXHUK AOMKEH

KOHTPONMNPOBaTh ABMKEHIE aBTOMATNYECKOI YCTaHOBKW M He A0TNYCKaTb NPUGKEHNA KHE NN HaX0XAEHUA B paanyce ee AeCTBNA Ilofeli i NpeMeToB.

Funkce se aktivuje automaticky pouze v ptipadé, Ze se jedna o nastaveni v zavodu (vychozi nastaveni) a Zadné radiové ovladani neni ulozeno v paméti

Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453, i ) i i i
Pozor!! Behem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického systému
a zabranit osobam nebo vécem priblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

Fonksiyon, sadece fabrika ayarlarinda (varsayilan) ve hafizaya alinmis uzaktan kumandali degilse otomatik olarak etkinlestirilir

DIKKAT! EN12445 standardindabelirlenen noktalarda lciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardindabelirtilenin altinda oldugunukontrol edin.
Iglgrgma kuvveti,éekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
11EN12445 standardindabelirlenen noktalarda 6lciilen carpmakuvvetidegerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.
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Fusivel,
AcpdAela,
Bezpiecznik,
MpepoxpannTens,
Pojistka,

Sigorta

1,25 AT

230V ~

24 VSafe+
24V +
24V -
AUX 3
(MAX 24V 1A)
2
Y

4
Y
MAX 25W

—p

Lampada de cortesia,
EcWwTEPIKOG PWTIOUOG,

Zﬁ

O

Conector para a placa opcional,
Qica MPoAIPETIKAG MAAKETAG,

Oswietlenie wnetrza,
Jlamnouka oceelyeHus,
Prodleva zhasnuti, Kapi 1

<

TEST OFF
=024

SAFE1

TEST ON
SAFE1=1,3,5

TEST OFF
SAFE1=6,9,12

TEST ON
SAFE1=7,10,13

TEST ON
SAFE1=28,11,14,16

V'V

=

tacznik karty opcjonalnej,
JononHUTenbHbIA pa3beM nnathbl,
Konektor doplnkové piidavné karty,
Opsiyonel kart konektori.

Conector programador palmar,
®ica @opnToL TTPOYPAUMATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,
Pasbem nopTaTMBHOro NporpamMmaTopa,
Konektor ru¢niho programétoru,
Avucici programlayici konektora.

Display mais teclas de programacao,
004vn + UMOUTOV TIPOYPAUUATIONOU,

SAFE1

(1PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

[8)
4
wn
=/

-AvT
+AVT

S

RRR

K<<

33

By

s

™
(1BAR/1 BAR OP/ 1 BAR CL)

50|51
NN
ENES
<<
D

(1PHOT / 1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

N

u
o

E)

R4
+AVT

Wyswietlacz + przyciski programowania,
[lcnneii + KnaBnLwY NPOrpPaMM1POBaHNA,
Displej + programovaci tlacitka,

Ekran + programlama tuslari.

0,2,4

n

FoJeSAVT E

SAFE2

5
x

+AVT

SAFE2=1,3,5

6,9,12

ED

+AVT

BAR

(1 BAR /1 BAR OP/1 BARCL)

BAR

[ )
LS|

+AYT
+3JeSAVT

SAFE2

+9JBSAVT

70 o

72 SAFETY EDGE SAFETY EDGE

8,2Kohm 5%

=7,10,13

SAFE2
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PORTUGUES

Terminal Definicao Descricao
£o
2.5 Alimentacao do cartdo:
Et:lf P2 SECTRASF 24V~ Tra%sformador secundario
<
S
‘Eé' JP7 MOT+ENC Ligacao do motor e do encoder
20 INTERMITENTE - Saida INTERMITENTE
21 C§)4N\'/I'¢\"\II'OA§I_{I1I\/IEI,\\IA'IZ\-\XDO O contacto fica fechado durante a movimentacéo das folhas.
5 E oéo%él?imﬁgu)onwlAUX 3-T oem)\om(ei?éou 2°PAAIODQNIKO KANAAIL
< 26 AUX 3 - EAEYOEPH AA| /\I/ ENA YXNIA ANOIXTH SCA/ XSIplOTI’]XlO NAADONIEPAS/ Xsé)lorlqglo OOTOX ZONHZ/ OO
EMA®H (N.O.) H>/ ANABO EIAAPIA ME HAEKTP| | / HAEKTIPKH KAEIAAPIA
27 (Max 24V 1A) M /2 THPHZ / BOZBHNEI/ ZYNTHPHZH /ANTIAIAPPHKTI H/ KATAZTAZH NYAHZ KAEIZTH / AITAGEX KANAAI
PAAIO(DQNOY/ XPONI>MENO KANAAI PAAIOOQNOY/ KATAS TASH ANOIKTH> TYAH>
w
8 50 24V- ] ] j L
.§_§ 51 24V Saida de alimentacédo dos acessorios.
<g Saida de alimentacao para dispositivos de seguranga verificados (transmissor de fotocélulas).
< 52 24 Vsafe+ Saida ativa somen(ie Urante o ciclo de manobra.
“n 60 Comum Comum entradalC1elC2
= Eiood¢ S1a opqgwo Ul\i( 1otnpiov 1 (N.O.) - osm)\ovErbSTART E.
c 61 IC1 STARTE / START | / OPE LOS /PED/TI ER /TIMER
E Avatpé€Te oTov mivaka "Alauép@waon EI0OOWV EVIOAWV".
H Eioodc 6l(§J {Fu)OleU €| lotrtolou 2 (N. O ﬂ oam)\o%erED
(V] 62 IC2 START / START I/ OPEN/ CLOSE /PED /Tl TIMERP
70 Comum Comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
O comando interrompe a manobra. (N.F.)
3 71 STOP Sea ponte nao for utﬁlzada deixe-a ativada.
H Ent 11 (N D
g 7 SAFE 1 Phot [ P‘?—leosF?é’s?‘"g ior ?% BRIt ObTest aQ’otr CL7PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2
b Consultara ta%ela Congquragao gas entragas e sequranca
v Entrada de se_lgEuransa configuravel 2 (N.C.) - Default
73 SAFE 2 EHOT I PHOT ST/ HOTO /PHOTOPTE T/ PHOTCL/PHOTCLTEST/BAR/ BARTEST/BAROP/BAROPTEST/BARCL/BARCLTEST
onsu
EAANHNIKA
- Z@iyktijpac OpIopno¢ Meprypapn
o2 . .
3B Tpogodoaia makétag:
= v§ P2 SECTRASF 24V~ AguTePEVOV TOU HETAOKNHUATIOTH
v
g § JP7 MOT+ENC Y0vdeon Kivntipa Kat KwdIKomoNTr
20 . POZ TEﬂA i | E€obog APOY.
21 24V (N. 8? TAMAX) | O emagn mapapével KAeloTH Katd Tn Sidpkela TG Kivnong Twv @UAwv Tng mopTag.
= 26 EEO(SO( Sld.l ﬁ wOIKIIAAUX 3-M 05"0\0¥|ﬂ ££660u 2°PAAIODQONIKO KANAAIL
< AUX 3 - EAEYOEPH 2°PAAIOOQNI Al/ ENA. AYXNIA TTYAH ANOIXTH SCA/ Xeiptotriipto MAADONIEPAL/ XeipiloT Hglo OATOY ZONHX/ ©Q%
EMA®H (N.O.) KAIMAKOZTAZIOY /X YNATEPMOZ ANOIXTHX IMYAHY/ ANABOXBHNEI/ KAEIAAPIA ME HAEKTPIK | /HAEKTIPKH KAEIAAPIA
27 (Max 24V 1A) MEMAINHTH/XYNTHPHXH/ ANABOXBHNEI/ XYNTHPHXH /ANTIAIAPPHKTIKH/ KATAXTAXH I'IYAHX KAEIZTH/AIZTAGEZ KANAAI
PAAIOOONOY/ XPONIZMENO KANAAIPAAIOOQNOY/ KATAS TA> H ANOIKTH> [YAHS.
;8 50 24V- ‘E€080¢ Tpopodosiac aeooud
g3 51 24+ ¢ TPo¢ ¢ p.
,E- & 57 24 Vsafes 'E€0d0¢ Tpoodoaiag yia Siatd&elg acpaleiag emaAnOeUUEVEC (TOUTOC GWTOKUTTAPWY).
< ‘E€o80o¢ evepyn LOVO KaTd TN SIAPKEIN TOU KUKAOU EAYLIOU.
3 60 Koo Kowo 1666wv IC 1 kat IC 2
s g-_ 61 IC1 Eioodog evtoAn¢ (N.O.) ENAP=H.
W c Agltoupyia cupPWva PE TN onnkn 4 BnpdTwv..
x ¥ 62 IC2 Eicodo¢ evtoAng (N.O.) PED.
H eviohn di va e TN Aoviki 4 Bnudrwy.
70 Kowo Kotvé £1066wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
H evtolr Siakomet Tov eAypd. (N.C.)
9 7 sToP Av Sev xonmuonoten'al aggno{s T YéQupa ronoesmusvn
W N. 1] BAR,
3 7 SAFE 1 PHOT Z?ﬁ’gﬁpﬁ%‘? PGS BT DETEST p%f’-ié rL]/ PHOT CLTEST/BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
g. 8K2 O CL/BARCLTEST /BAR 8K2 CL /STOP 8| )
< A n PHOT.
73 SAFE 2 PoFHeRS R ATnSos BB gHY f PSP MU ST/ BAR/ BARTEST/BAROP/BAROPTEST/BARCL/ BARCLTEST
Avatpé&Te oTov mivaka Alapopcpwon £L00OWV 0P Ela
POLSKI
Zacisk Nazwa Opis
© —
=9 Zasilanie karty:
E < P2 SECTRASF 24V ~Transformator pomocniczy
=
= JP7 MOT+ENC Potaczenie silnika i enkodera
wv
20 CAMPA MIGAJACA
- STYK ZASILANY 24 | Wyjscie LAMPY MIGAJACE)
21 i A(l\%?K)S s Styk pozostaje zamknigty podczas ruchu skrzydet.
5 26 Wyjscie konfigurowalne AUX 3 - Default Wyjscie 2. KANAL RADIA.
< AUX 3 - STYK WOLNY | 2.KANAL RADIA/KONTROLKA BRAMA OTWARTA SCA/ Sterowanie SWIATLEM ZEWNETRZNYM/ Sterowanie SWIATEEM STREFY/ SWIATLEM
57 (N.O.) SCHODOW/ ALARM DRZWI BRAMY OTWARTEJ/ MIGAJACY/ ELEKTROZAMEK ZATRZASKOWY/ ELEKTROZAMEK MAGNETYCZNY/
(Maks. 24V 1A) KONSERWACJA/ MIGAJACY/ KONSERWACJA/PRZECIWWEAMANIOWY/ STAN BRAMY ZAMKNIETEJ/ KANAL. RADIA BISTABILNY / KANAL
RADIA CZASOWY/ STAN BRAMY OTWARTE)J
= g © 55;(1) 22;‘\\//; Wyjscie zasilania akcesoriow.
N 50 24 Vsafe+ Wyjscie zasilania dla zweryfikowanych urzadzen bezpieczenstwa (nadajnik fotokomaérek).
< Wyijécie aktywne tylko podczas wykonywania cvklu,
_ 9 60 Wspdlny Wspdlny wejs¢ IC 1i1C 2
x Y Wejsécie sterowania konfigurowalne 1 (N.O.) - Default START E.
; g 61 IC1 ST RTE/START |/ ?PEN /ﬁCLOSE/P ED /TIMER/TIMER PED
ni rowania”.
E § ejscie sterowania konfigurow: e 2 (N. O)\A Default PED.
o 62 IC2 RT E/STARTI/OPEN CLOSE/ ED / TIMER /TIMER PED
70 Wspdlny Wspolny wej$¢ STOP, SAFE 1i SAFE 2
Polecenie przerywa manewr. (N.Z.)
© 71 STOP Jesll nie jest uzy)(Nane zostawi¢ mostek zatozony.
‘a.s sae bezpieczenstwa konfigurowalne 1 (N.Z.) - Default BAR.
N 5 72 SAFE 1 HOT / PHOT TEST / PHOT OP 7/ PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2
2 N OP/ BAR CL/BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
N Odnies¢ sie do tabeli, Konfiguracja wejs¢ bezpieczenstwa'”.
Websae bezpieczenstwa konfigurowalne 2 (N.Z.) - Default PHO
73 SAFE 2 T/PHOTTEST/ PHOT OP /PHOT OPTEST / PHOT CL / PHOT CLTEST/BAR/BARTEST /BAROP /BAR OPTEST/ BARCL/BAR CLTEST
Odnies¢ sie do tabeli, Konfiguracja wejs¢ bezpieczerstwa”.
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PYCCKUI

Knemma DyHKUMA HanmeHoBaHue
L‘ 9 MTaHne M1KpOCXembl:
E S P2 SECTRANSF 24V ~ BropuyHas o6MoTKa TpaHchopmaTtopa
S a
§ E JP7 MOT+ENC [MopknoueHne aBuraTens 1 KOAOBOro AaTunKa
=4
20 MUTAIOLLAV - KOHTAKT BbIxoA NTaHUsA BCMOM. YCTPOMCTB
MNoA HAMPAXEHVEM 24
y 21 (1P) (HE BOJEE 1 A) KOHTaKT 0CTaeTcs 3aMKHYT BO BPEMS ABUXKEHUS CTBOPOK.
S 26 BCMOMOT. 3 - (tl HE yeMmbii Bbixog BCTTOMOT.3 monyaHuio Bbixog 2°KAHAJT PANO.
< CBOBOMHbIV KOHTAKT 2 KAHA AEVIO/I/IH I/IKATOPHAFIHAMI’]OHKA TKPbITbIX BOPOT SCA/ Komanaa MOCBETKIA/ Komanaa OCBELLEHWA 30HbI/ OCBELLEHNS
27 (H.P) JIECTHN ABAPUWMHbIN CUTHAJT OTKPbITBIX BOPOT/ MUTAIOLLASA JTAMITOYKA/ SITEKTPO3AMOK C 3ALLESIKOW / MATHUTHBIV
(Makc. 248 1A) NEKTPO3AMOK/ EXOBCJ‘IY)KVIBAHVIE/ MI/IFA}O A TAMMNO! KA/ TEXOBCJ'IV)KI/IBAHVIE /I'IPOTVIBOB3HOMH A CI/ICTEMA / CTATYC
. 3AKPbITbIX BOPOT/KAHANIPAANQ CZIBY| QJ] QPQ
T
.8 50 24V- ] ] j L
- g :E 51 Savs Saida de alimentacdo dos acessorios.
e
= g g. 52 24 B 6ezon. + BbIxoAHaA MOLLHOCTb MPOBEPEHHBIX YCTPOWCTB 6€30MacHOCTY (NepeaaTunk GoTo3NEMEHTOB).
g Bbixo4 aKTMBEH TONbKO BO BPEMA LiK/a MaHEBPUPOBAHMA.
- 60 06w 06w Bxoabl IC1unlIC2
2 Bxop KomEMry npyemow komaHabl 1 (H.P) - Mo yMOﬂHaHI/HO STARTE.
= 61 IC1 ETART E/ Tﬁ T 1/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER7/ TIMER ED
M.T:
cE> Bxopg KOH(EVIry npyemow komaHabl 2 (H.P) - o ymonuaHuio PED.
x 62 IC2 (S:TART E/ Tﬁ T 1/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER/ TIMER PED
s 70 Qbumn 5 Bxon0s STOP, SAFE 1 1 SAFE 2
E’ 71 STOP Egmanna npepbiBaeT BbinonHeHue. (H.3.) y
E KoH: Mrgﬂwp emblin Bxog 6e3onacHoctu 1 (H.3.) - Mo ymonuanuio BAR.
© 7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BAR TEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
= 8K2 OP/ BAR CL/ BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
% Cm.Tabnuyy “KoHdurypaums Bxogos 6e3onacHocTn”.
@ KoHdur pmﬁ_: emblii Bxof 6e3onacHocTy 2 (H.3.) - Mo ymonyaxuio PHO
2 73 SAFE 2 PHOT/PHOTTEST/PHOT OP/PHOT OPTEST/PHOTC /PHOTCLTEST/BAR/BARTEST/BAROP/BAR OPTEST/ BARCL/BARCLTEST
Cm.tabnunuy “KoHdurypalivs Bxoaos 6e3onacHocTtu’”.
Svorka Popis POPIS
8% P2 SECTRASF Napajeni karty:
PN 24V~ Sekundarni transformator
S
]
‘Eo' JP7 MOT+ENC Pripojeni motoru a kodéru
20 vt 'ZEHEA&) BLIKAJICI vystup.
21 AMAX) Kontakt zlistane sepnuty béhem pohybu brany.
= , Konfigurovatelny vystup AUX 3 - defaultni nastaveni vystupu 2. KANALU RADIA.
2 26 AUX 3 ~VOLNY KONTAKT | 2 KANAL RADIA 7 KONTROLKA OTEVRENYCH VRAT SCA 7 Ovladani DISKRETNIHO OSVETLENI / Ovladéni ZONOVEHO OSVETLEN /
(N.O.) OSVETLENISCHODU /VYSTRAZNE UPOZORNENiNA QTEVRENAVRATA / BLIKAJICi/ IMPULZNIELEKTRICKE ZAMYKANI / ELEKTRO-
27 (Max. 24V 1 A) MAGNETICKE ZAMYKANI / BLIKAJICi / UDRZBA / SYSTEM PROTI NEOPRAVNENYM ZASAHUM / STAV ZAVRENYCH VRAT / RADIOVY
KANAL S BISTARILN{M REZIMEM / RADIOVY KANAL S REZIMEM CASQVAN(/ STAV QTEVRENYCH VRAT
:§: g s 2? 22:\\//; Vystup napéjeni prislusenstvi.
52 2 Viystup napajeni pro ovérena bezpeénostni zafizeni (vysilac fotobunék).
Za 52 24 Vsafe+ sttug e e?ktjlvm pQouze béhem mgnevrovam 4
° 60 Vseobecny Vseobecny vstupy IC1alC2
Y Konfigurovatelny ovladaci vstup 1 (N.O.) — defaultni START E.
L] 61 IC1 START E / START 1/ OPEN (otevfeni) / CLOSE (zavfeni) / PED /TIMER (¢asovac) / TIMER PED
K] Seznamte se s tab cn:h vstuou
2 Konfigurovatelny ovladaci vstup 2 (N.O.) - defau
o 62 IC2 START E / START 1/ OPEN (otevfeni) / CLOSE (zavrenl) / PED /TIMER (¢asovac) / TIMER PED
Sez fch vstupa”,
70 Vieobecny VSeobecny vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
= Ovladac prerusi manévr. (N.C)
S 7 STOP Pokud sepnenmmv apojeny.
it Konfigurovatelny bezpecnostni vstup 1 (N.C.) - defaultni BAR.
Q 72 SAFE 1 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
P} 8K2 OP /BARCL/BAR CLTEST / BAR 8K2 CL / STOP 8K2
ﬁ Seznamte se s tabulkou Konfigurace bezpe¢nostnich ovladacich vstupt”.
N Konﬁgurovateln¥ bezpecénostni vstup 2 (N.C.) - defaultni PHOT.
73 SAFE 2 PHOT/PHOTTES /PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL/PHOTCLLEST/BAR/BARTEST/BAR OP/BAROPTEST/BARCL / BAR CLTEST
ich vstup(”,
TURKCE
- Kelepce Tanim Aciklama
o £ Besleme semasi:
o % P2 SECTRASF 24V~ ikincil transformatér
S
‘Eé' JP7 MOT+ENC Motor ve enkoder baglantisi
20 FLAS - BESLEMI(E)KONTAGI FLAS cikist.
x 21 (A l\slAKS)) Kontla dkaTagllarm;areket ettlrllme5|lesnask|nda kapali kalir.
Yapilandirilabilir cikis AUX 3 - Varsayilan Cikis RADYO 2° KANAL.
= 26 AUX 3 - SERBEST KONTAK | paltyvis ALT SCA KAPI ACIK I5161/ ECE LAMBAS! komutu/ BOLGE ISIGI komutu/ MERDIVEN 191G GI/ KAPI ACIK ALARMI/YANIP
97 (Max 24V 1A) SONER/YAYLI ELEKTRONIK KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRONIK KILIT/ BAKIM/YANIP SONER/ BAKIM /HIRSIZLIGA KARSI KORUMA/ KAPI
KAPALI DURUMU / BISTABIL RADYQ KANALI/ ZAMANLANMIS RADYO KANALI/ KAPI ACIK DURUMU
S 24V-
% g ‘_; 2(1) AVt Besleme ¢ikis aksesuarlari.
a<3 5o 24 Vsafe+ E):f(ci.]sns,llanm@ guvenlik C|hazlar| icin giic §|k|§:f(fftose”| verici).
. 60 Ortak IC 1 ve IC 2 ortak girigler
s Yapilandirilabilir komut girisi T (N.O.) - Varsayilan START E.
5 61 IC1 START E/ START | / OPEN'/ CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
£ “"Komut svurun
o Yapilandirilabilir komut |r| iZ(N.O.) - Vi nP
x 62 IC2 START E / START | / OPE LOSE / PED /TI ER /TIMER PED
“Komut U syurun
70 Ortak STOP, SAFE 1 ve SAFE 2 ortak girisi
Komut manevrayi durdurur, (N.C.)
- 71 STOP Eger calismazsa Kogruyu takili birakin.
g Ya ilandirilabilir glvenlik girisi 1 (N.C.) - Varsayilan BAR.
] 72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
£ 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
w “Glvenli svurun
Ya ilandirfabilir glivenlik 6; §P (N.C.) - Vsrsayilan PHOT.
73 SAFE 2 OT/PHOTTES [/PHOT OP /PHOTOPTEST/ HOT CL/PHOT CLTEST/BAR/BARTEST/BAROP/BAROPTEST/ BARCL/BARCLTEST
svurun
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COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO - OEXH ZE AEITOYPTIA - URUCHAMIANIE
BBOA B SKCMNYATALIMIO - ©EZH ZE AEITOYPTIA - BASLATIN

%% fornecida com o trilho - mapéxetat pe Tn ypappn - dotaczona do szyny -
MOCTaBNAETCA C PeSIbCOM - TIAPEXETAL LE TN YPAUMn - rayli ekipman
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-

=fast

ATENCAO!! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado
pela norma EN 12453,

Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccao de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o

movimento do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de ac¢ao do automatismo.

A ota onpeia ta omoia opilel o mpotumo EN12445, givan katwtepn améd tnv Tiun mov npoPAémnel to mpétumo EN 12453,
Mpocoxn!! Katd tn Siapkeia tng avtoppuduiong n Asttovpyia avixveuong epmodiwv dev gival evepyn. O EyKATAGTATNG IPEMEL VA
€AEYXELTNV KIVIOT TOU AUTOHATICHOU KAL VA LNV EMTPETEI O€ KAVEVAV VA TIANGIACEL I} VA G TAOE( EVTOC TNG AKTIVAG SPAGNG TOU MNXAVIGHOU.

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartos¢ sily uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w
normie EN 12453.

Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrgwania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch
automatu i Jailnowac', aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie
Zzadne przedmioty.

BHUMAHME! MpoBepbTe, 4To6bI 3HaUE€HNE CUNbI UMNYNbCa, U3MePeHHOe B TOUKax, NpeAycmMmoTpeHHbIX ctaHgapTom EN12445, 6bino
MeHbLue npeaycMmoTpeHHoro craHgaaptom EN 12453.
BHumaHwme!! Ha 3Tane 3apaHna aBToMmaTM4ecknx HacTpoek GyHKLNA 06HapyKeHNA NPenATCTBUI He BK/IIOYEHA, MO3TOMY MOHTaXKHUK
AOKEH KOHTPONMpOBaTh ABIKEHe aBTOMaTN4YeCKOo YCTaHOBKMN U He AoNYycKaTb NpuGnmKeHna K Hell WM HaXoXAeHUA B paagnyce ee
AeNcTBUA Nogen N npegmeToB.

A Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453
Pozor!! BEhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automa-
tického systému a zabranit osobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

ADIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin
altinda oldugunu kontrol edin.
Sar ma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

IKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dl¢iilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.
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®

PROGRAMAGAO MANUAL DOS TRANSMISSORES - XEIPOKINHTOX MPOrPAMMATIZMOX MOMMNQN - RECZNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW -
MPOrPAMMUPOBAHUE PYYHOIO A ATYMKA - RUCNi PROGRAMOVANI VYSILACU - VERICiNIN MANUEL PROGRAMLANMASI

<% nEnﬁ\\\\/f/’ < \\/// j\’ - ((?\\ Kn
O ==} o : = =g S | O\
=" | EiEm S S i "%
b7z \ /A
Z<s )  X<os
NIV (- 1 ) (=
B ncn *\\\’,— < ~ 1 J\/, (e 7 o )«
/\)‘ neEn e o \c\l* (=] 21 ‘:a:\ > : oK = 28
’ } / \ - \ !/ \\ ‘

PROGRAMACAO REMOTA DOS TRANSMISSORES - AMOMAKPYIMENOX MPOrPAMMATIZIMOZ MOMMQN-ZDALNE PROGRAMOWANIE
NADAJINIKOW-AUCTAHLUMOHHOE NPOrPAMMUPOBAHUE [OATYMKOB-VZDALENE PROGRAMOVANI VYSILACU-VERICININ UZAKTAN
PROGRAMLANMASI

Transmissor a memorizar
NMOMMNOZ MPOX ANOOHKEYXH XTH MNHMH
Nadajnik do programowania
[laTunK ana coxpaHeHus B NamMATu
Je nutné ulozit vysila¢ do paméti

Hafizaya alan verici
@ @

zms

'
|
Transmissor ja memorizado !
MOMMOZ HAH ANTOOHKEYMENOZX XTH MNHMH !
Nadajnik zaprogramowany '

[laTuviK yxe ecTb B NamATy |
Vysilac je jiz ulozeny v paméti '

Verici hafizaya aldi '

'

|

|

'

|

\Lj—/_

HHHH\\\\\

CANCELAMENTO DE TRANSMISSORES - AKYPQXH MOMIMQN -KASOWANIE NADAJNIKOW-YAANEHUE JATYUKOB
SMAZANI VYSILACU-VERICi iPTALI

Pri

Cancelamento em curso  Cancelamento realizado
AkUpwon o€ e€ENEN H akupwon oAokAnpwOnke
Kasowanie w toku Kasowanie wykonane
WoeT yoaneHne YnaneHue BbINOHEHO
Probiha mazani Mazéani dokonceno
Iptal slirmekte Iptal gerceklestirildi

o
o

@

REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA - ENANA®OPA TQN EPFTOXTAZIAKQN PYOMIZEQN
-RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH - BOCCTAHOBJIEHUE 3ABOACKUX HACTPOEK
OBNOVENI TOVARNIHO NASTAVENI - FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI
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REGULACAO DO FIM-DE-CURSO - PYOMIZH TEPMATIKOY - REGULACJA OGRANICZNIKA
NOACTPOUKA KOHLIEBOI'O BbIKJTIOYATEIA - NASTAVENI KONCOVYCH SPINACU - LIMIT SALTERI AYARI

D814089 0AA01_01

o9

o @ @ 1O
"~ - ] . "~ - - "~ -
rElL Fc| @ cLo5E § Prl | ® oPEn o Pri |-
) | )
~ l _ l
i T
M7 — = — {C—
1
1l
FECHO f ABERTURA
ZAMKNIECIE ! OTWARGI
i OTWARCIE
3AKPbITUA H OTKPbITUN
ZAVIRANI i OTVIRANI
KAPANMA H ACILMA

3 A

«® | ERROR!

@ AUTOSET BINARIO DE ABERTURA / FECHO, AYTOPPYOMIXZH POMHE ANOIrMATOZ,
AUTOSET MOMENTU OBROTOWE’GO OTWIERANII-}, I-)B'I"OMATI/I‘-IECKAH HACTPOUKA YCUNNA NPUBOJA,
SAMONASTAVENI MOMENTU ZAVIRANI, ACILMA TORKU OTOMATIK AYARI
+1ef
|¥] . [ 74
AUEoSEE | -9 oK
OK )
L L
L . & g =5
I I
swc il ﬁu?m il SWo ﬁm
;i OPEN ;i CLOSE
f f
! !
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FUNCAO ALARME - AEITOYPTIA ZYNATEPMOY - FUNKCJA ALARMU
OYHKUMNA ABAPUNHOIO CUTHAJA - FUNKCE ALARMU

alimentador da sirene - tpo@odoTiké osiprivac
zasilacz syreny -6i10Kk NTaHNA 3ByKOBOrO CUrHana

ALARM FONKSIYONU

pisca - avaBoofrvel
migajacy - Mmuraet
blikajici - Yanip soner

sensor NC de abertura de portas

aedntipac NC avoiyparog Bupwv \

czujnik otwarcia drzwi NC
Aatumk NC oTKpbITUA ABEepen
snimac NC otevieni dvefi
Kapi agma NC sensorii

napajeci zdroj sirény - Siren gii¢ kaynagi

sirene - oglpriva
syrena

3BYKOBOW CUrHan
siréna -siren

sengor NC deNneoyimento
aiedntipag NC kivhong
czujr:llk ruchu NC

AaTtumk NC aBnxeHuns
snimac NC pohybu

Jﬂ Hareket NC sensorii

e ] ==

Néao fornecidas - Aev SiatiOstat - Nie dostarczane w zestawie
* He BxoauT B KoMnnekT noctaBku - Neni soucasti dodavky - Tedarik dahilinde degil

XX produto nao BFT nao fornecido - mpoiov mouv 8gv mapayevat ané tnv BFT, §ev mapéxetat
produkt inny niz BFT nie jestw 0sazeniu - Tog 1A He BXOAWT B KOMIUIEKT NOCTaBKMN
produkt ne-BFT neni dodany - BFT liriinii degildir tedarike dahil degildir

CASOS DE INSTALAGAO - NEPINTQXEIX EFTKATAZTAZHE - MONTAZ - BAPUAHTbI YCTAHOBKU - PRIPADY INSTALACE -KURULUM DURUMLARI

a+b

ATIVACAO
ENEPrOnoIHxzH
AKTYWACJA
AKTUBALNA
AKTIVACE
DEVREYE ALMA

Swc

DESATIVACAO
ANENEPTOMOIHZH
DEZAKTYWACJA

DEVRE DISI BIRAKMA
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ACESSO AOS MENUS Fig. 1

&l

il

&=

*** Introducao da password.
; Pedido com légica Nivel de
D Protecao definidapara 1,2, 3, 4

LEGENDA

o + T

Desloca para cima

S D)
PR-AA. 1 -+ S [RI - .
( CPREATE —{ ox]-y [PAEARTIE ) [ R Veja MENU PARAMETERS BE88 L )
- Desloca para baixo
-
] [Cl~OK ¢! pressionar tecla Ok
+ -
+ (Enter/confirmacao)
= oltar para o
< « - Volt C
f[ Lobic | —{ oK [Lebie ) -»[ox] »f@gal ] - [ZT]-[ox] - ) - menu anterior
% .
(o) (@) 1)+ [0+ (#G1)  Veja MENU LOGIC
< +T
=22 1= - ) é « Comando de abertura
L @ =25 Pro?ramagéo do transmis-
[ CEE =15 ) +% N R @i - sor manual como start
4
AV O
-’-' +» » + E‘H *j _ « Comando de fechamento
N ) > 25 Programagao do transmissor
manual como 2° canal de rédio
[L+7]
gi « 2 5 s Cancelamento dos co-
mandos de radio
fl oK eja
(B e 69— [ + [FrG ) Veja MENU RADIO ©
. [©
(‘%Q Se cancelado [©] « Acesso ao menu
LN inA | | < o Se ndo presente o>
[EC iR - [o<]-(_ £o8a13 o] 3 K > 5 s menu autoset
\ m Se clone, é desativado j ’
< [+/-]
fead 7H ) [o] +(iRSe] - [ox]» [@2Fd)» [ox]» [T 1]
N )
dEFRULE ) SkrE Activacdo entrada start externo START E
+/-] [L 47 Skr | Activacdo entrada start interno START |
oPEn Activacdo entrada OPEN
cltS Activacdo entrada CLOSE
i PEd Activacao entrada postigo PED
—T (ieA] — _ ENE Activacdo entrada TIMER
INRGHANS-{ o<} StoP Activacdo entrada STOP
-+/_ Phot Activacdo entrada fotocélula PHOT
- 1 PhaoP Activacdo entrada fotocélula na abertura PHOT OP
Phel Activacao entrada fotocélula no fecho PHOT CL
(gEL] — — bAr Activacio entrada perfil BAR
E"EI bArc Ativacdo da entrada costa em fechamento BARC
[EnG) — — bAro Ativacdo da entrada costa em abertura BARO
She | /S\vc&i&/agéo entrada interruptor de fim-de-curso fecho do motor
Ese)— - Figs) [ Activagsé\?v Sntrada interruptor de fim-de-curso abertura do
motor
Aplacaestaaesperadeexecutarumamanobracompletade
i =5 HEL al?ertura-fec 10'?150interrompidaporparagensinterenédias
RilESEE Hox P - para adguir r 0 binario necessario para o movimento.
s _; ATENCAO!Naoestaactivooreconhecimentode obstaculos
t Erl i Teste fotocélulas falhado Verificarligacdofotocélulase/oudefinicoes|dgicas
ErD2 Teste perfil falhado Verificar ligacéo perfis e/ou definicées |dgicas
5 Verificar ligacao fotocélulas e/ou
Er03 Teste fotocélulas abertura falhado deﬁnigéesgpgrémetros/légicas
(FEL Fe)H[o<] > " > > ErO4 Teste fotocélulas fecho falhado \é‘:';gir%ae'tlrigf/fggigts‘)ce'l“'as e/ou definigoes
+/- " P —
= Verificar | fi fi
L— € EE ¢ R ¢ K¢ Er06  |Teste perfil 8k2 falhado Verificar ligacao perfis e/ou definicoes
o Verificar Iigr?gées a0 motor
r rro teste hardware placa roblemas hardware na placa (contactar a
Er iH E hard I Pp{wt,d‘) laca (s
14T assisténcia técnica _
Er3H* Inverséo devido obstaculo - Amperostop \ég;giuclggeventuals obstaculos ao longo do
Versao software central ErqHY Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
L ]_[ Zih I {CT T * Verificar a ligacdo com os dispositivos
+/- ErSH Erro de comunicagéo com dispositivos remotos a_cesséyifs e/ou placas de expansao ligados 71l
via seria
N°manobras totais (x 100) £ 0
o] Erld Tentar desligar e reacender a placa. Se o
-y Erro interno de controlo supervisao sistema. problema persiste deve-se contactar a
+/- E" 1 assisténcia técnica.
e
radiocomandos armazenados . -
Pressionando Ok sao confirmadas as con-
* Erro de consisténcia dos parametros de central (Logicas figuracoes detetadas, A placa continuara a
Erg & Parametros) P 9 fi ncgonar com as configuracoes detetadas.
- necessario verificar as configuragoes da placa
IZ"EI (Parametros e Logicas).
Pressionando Oka placa continuaraafuncionar
Er3 Erro nos parametros de D-track com D-track de default.
A necessario efetuar um autoset
X Autoset nao realizado corretamente por intervengao de
0l comandos externos. Repita o procedimento
kﬂe Curso inferior ao curso minimo exigido, cerca de 50 cm.
A instalagao fica excessivamente “elastica/dinamica”
ko3 Enrijeca-a adicionando um bloqueio mecanico no fim
de corsa de fechamento (kit cod. 1100025 10005) antes
*H=0,1,....9ABCDEF

PRSSGERE)+ (o] — [0 — [riT * |- [0 — [0 — [21 * |- [ — @508 — [ * |- [ — @520 — [ * |- [ — [BEE)
O ]
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TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (PR~ AI")

PORTUGUES

Parametro Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
tch 1 180 40 T:mg;gﬁcfsc[?]o Tempo de espera antes do fecho automatico.
Tempo de acendi-
ELUCE 30 300 90 mentodaluzde | Duragdo de acendimento da luz de cortesia na placa
cortesia [s]
Tempo de ativacao
ELUSc R 1 240 10 da saldze;(tjzmpon— Duragao ativagao saida canal radio temporizada em segundos
[s]
Espaco de Espaco de desaceleracéo na abertura do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SP-ALLAP 7 99 7 desacZIe‘;ragéo na ATENGAO: Apés uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa sem
NN ; 2
o interrupgées.
abertura [%] ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
Espaco de Espaco de desaceleragéo no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percurso total.
- AO: Apds uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa sem
SPrRLLch 7 99 7 desacf:legragao no | ATENGAO:Ap dificacao do p b ol
SheLe fecho [%] interrup_g()es.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
APErFE. 1 99 20 Abertura parcial [%] Espaco de abertura parcial em percentagem relativamente a abertura total, depois de uma ativagédo
PR-2 IRLE P > | do comando postigo PED.
Forca exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela
memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstaculo.
Forca da folha/s na O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
Farch AP 1 99 75 gbertura [%] &

ATENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(*¥).

Forca exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forga fornecida, além daquela
memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstéculo.
F da/s folha/ O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
orca da/s folha/s no
FardR ch | 1 99 75 by )

ATENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).

Ativo apenas em FW > 1.03
Espaco de desabili- Desabilita a leitura das entradas configuradas como fotocélula, em proximidade do fim de
SPd ISALFok. 0 50 0 tacao das fotocélulas gtirso d; fech;mell\)t.?.. -
em fechamento =nenhuma desabilitacao
50= desabilitacdo maxima
Percentagem da velocidade méxima alcangavel na abertura pelo/s motor/es.
ELAP 25 99 99 Velocidade na ATENGAO: Ap6s uma modificagio do parametro sera necessaria uma manobra completa
dsk abertura [%] sem interrupcoes.
ATENGAO: com “SET” no display néo esta activa a detecgao do obstaculo.
Percentagem da velocidade méxima alcangével no fecho pelo/s motor/es.
Elch 25 99 45 Velocidade no fecho | ATENGAO: Apés uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
uCL.C [%] sem interrupgoes.
ATENGAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
Programacao
TARUEER- 0 250 0 n'?:nglér;;in?rr?iie Permite definir um nimero de manobras ap6s o qual é sinalizado o pedido de manutencéo na
2 lanf manutencao [em saida AUX configurada como Manutengdo ou Lampada cintilante e Manutengao
centenas]

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN12453 para os limites de forca, e a EN12445 para o método de medicéao.
(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de bordas deformaveis.

TABELA “B” - MENU LOGICAS - (Lab ic)

Barrar
Logica Definicao Default | o ajuste Opgoes
efectuado
LcR Tempo de Fecho 0 0 Ldgica nao activa
£ Automatico 1 Activa o fecho automético
0 As entradas configuradas como Start E, Start |, Ped Movimento passo-a-passo
funcionam com a légica 4 passos.
3 PASSOS | 4 PASSOS
FECHADA ABRE
ABRE
Mow. PRSS0 Movimento passo- 0 %UFREAC’;I_%E STOP
a-passo
PRSS50 As entradas configuradas como Start E, Start |, Ped fun-
1 cionam com a légica 3 passos. O impulso durante a fase ABERTA FECHA FECHA
de fecho se inverte o movimento. DURANTEA
ABERTURA | STOP +TCA | STOP +TCA
DOPO STOP ABRE ABRE
" Movimento em 0 Logica néo ativa
MowSu fimd 0
m de curso 1 Ativa a inversdo do movimento quando para no fim de curso
; 0 A lampada cintilante acende-se contemporaneamente ao arranque do/s motor/es.
PrERLL Pré-alarme 0
1 A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.
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PORTUGUES

Barrar
Logica Definicao Default | o ajuste Op¢oes
efectuado
Ativo apenas em FW = 1.03
0 Funcionamento por impulsos.
Funcionamento com Homem Presente.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
1 A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A manobra continua enquanto for mantida a pressao nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.
A ATENGAO: néo estao activados os dispositivos de seguranca.
Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.
Se a placa falha os testes das segurancas (fotocélula ou perfil, Er0x) por 3 vezes consecutivas, € habilitado o funciona-
mento com Homem Presente ativo por 1 minuto apds a liberagdo das teclas OPEN UP - CLOSE UP.
o P Homem presente 2 A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
tafle PrESEnEE P A gntrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A ATENCI\O: com Homem Presente Emergency néo estao activados os dispositivos de seguranca.
Funcionamento com homem presente no fechamento.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.
3 A manobra de abertura ocorre automaticamente, a manobra de fechamento continua até que a pressao na tecla
de comando seja mantida (CLOSE).
AATEN(;T\O: os dispositivos de seguranca nao estao ativos durante a abertura.
- Bloquei 0 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.
) (] i
bL. i"PAP 'r:g:::z::a 0 1 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped ndo tém efeito durante a abertura.
~ 0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
Configuragao . N
SAFE ! da entrada de 6 1 Entrada configurada como Phot test , fotocélula verificada.
! seguran;:; SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op , fotocélula activa apenas na abertura.
3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
4 Entrada configurada como Phot cl , fotocélula activa apenas no fecho.
5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.
6 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
7 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2. (Nao ativo em SAFE 2).
9 Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-se a
paragem do movimento.
Confi = 10 Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura. No
d°" 9“':9? fecho obtém-se a paragem do movimento.
CAFE 2 a entrada de 4 - - — -
seguranca SAFE 2. 1 Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-
73 se a paragem do movimento. (Ndo ativo em SAFE 2).
12 Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se a
paragem do movimento.
13 Entrada configurada como Bar CL TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho. Na abertu-
ra obtém-se a paragem do movimento.
14 Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se
a paragem do movimento. (Ndo ativo em SAFE 2).
15 Néo utilizado
16 Entrada configurada como STOP 8k2. (N&o ativo em SAFE 2).
~ 0 Entrada configurada como Start E.
Configuracao
! da entrada de o 1 Entrada configurada como Start I
C°maré‘_’l° Ic1. 2 Entrada configurada como Open.
3 Entrada configurada como Close.
Configuracio 4 Entrada configurada como Ped.
2 da entrada de 4 5 Entrada configurada como Timer.
ic comando IC 2.
6 Entrada configurada como Timer Pedonal.
- 0 Comando de radio configurado como START E.
Configuracao do
ich comando 0 1 Comando de radio configurado como Start I
1° canal radio 2 Comando de radio configurado como Open.
« 3 Comando de radio configurado como Close
Configuracao do
cch comando 12 4 Comando de radio configurado como Ped
2° canal radio 5 Comando de radio configurado como STOP
Configuragio do 6 Néo utilizado
3ch comando 9 7 Néo utilizado
3% canal radio 8 Néo utilizado
9 Comando de radio configurado comoAUX3**
Configuragéo do 10 Comando de radio configurado como EXPO1#*
Yech comando 4 —
4° canal radio 1 Comando de radio configurado como EXPO2**
12 Comando de radio configurado como LUZ DE CORTESIA
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PORTUGUES

Légica

Definicao

Default

Barrar
0 ajuste
efectuado

Opcoes

AUH 3

Configuragéo da
saida AUX 3.
26-27

0

Saida configurada como Canal Rédio monoestavel.

1

Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.

Saida configurada como comando Luz de Cortesia.

Nao utilizado

2
3
4

Néo utilizado

(%]

Saida configurada como alarme (Fig. T). Em automatico T4 do transmissor memorizado se torna ativador/desa-
tivador do alarme.

Néo utilizado

Nao utilizado

Néo utilizado

Saida configurada como Manutengao

Néo utilizado

Nao utilizado

Néo utilizado

Saida configurada como Estado Portao fechado

Saida configurada como Canal Radio Biestavel.

Saida configurada como Canal Rédio temporizado

Saida configurada como Estado Portao aberto

cod F {550

Cddigo Fixo

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cddigo Fixo.

n uEl dE Pro-

tE o

Definicao do nivel
de protegao

A - Néo é necessaria a password para aceder aos menus de programacao

B - Habilita a memorizacéo dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e ndo requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no
modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor a memorizar.

O receptor sai do modo programagao passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros transmissores
novos repetindo o ponto anterior.

C - Habilita a introducédo automatica via radio dos clones.

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionados a
memoria do receptor.

D - Habilita a introdugdo automaética via radio dos replays.

Permite adicionar os Replays programados a meméria do receptor.

E - E possivel modificar os parametros da placa via rede U-link

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as fun¢ées B-C-D -E

A - E necesséaria a password para aceder aos menus de programagéo.

A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizagao dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introdugdo automaética via radio dos clones.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as fun¢des D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.

D - Desabilitada a introducdo automatica via radio dos Replays.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as fun¢des C - E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introdugdo automatica via radio dos clones.
D - Desabilitada a introducéo automatica via radio dos Replays.
E - E desabilitada a possibilidade de modificar os parametros da placa via rede U-link
Os transmissores sao memorizados apenas utilizando o menu radio especifico.
IMPORTANTE: Tal elevado nivel de seguranca impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as interferén-
cias radio eventualmente presentes.

Modo SEr ALE

Modo serial
(Identifica como se
configura a placa
numa conexao de
rede BFT.)

SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnéstico/etc.

MASTER standard: a placa envia comandos de activacao (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.

ind iIr I2C0

Endereco

Identifica o endereco de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.
(ver pardgrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)

inuoSERP

Inversao
obstaculo na
abertura

Apos a detecao de um obstaculo, durante o fechamento, o movimento é invertido por 2 segundos.
Apds a detecdo de um obstaculo a manobra é interrompida e a automacéo é bloqueada durante a abertura.

Apos a detecao de um obstéaculo, tanto durante o fechamento quanto na abertura, o movimento é invertido
por 2 segundos.

brkS

BRTS

Funcionamento standard com portas seccionais (Generalidades Ref. Fig. 1 e 2)

Funcionamento com portas basculantes montadas com acessério BRTS ( Generalidades Ref. Fig. 3)
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PORTUGUES

Barrar
Logica Definicao Default | o ajuste Op¢oes
efectuado
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
4 Entrada configurada como comando Ped.
5 Entrada configurada como comando Timer.
6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa s6 na abertura.
Configuracio da 9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.
entrada EXPI1 na 10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.
EHP It placa d~e 2 1 Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura, no fecho
éxpansao obtém-se a paragem do movimento.
entradas/ saidas
- 12 Entr’ada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.
13 Entrada configurada como seguranga Phot test, fotocélula verificada.
14 Entrada configurada como seguranca Phot op test, fotocélula verificada ativa apenas na abertura.
15 Entrada configurada como seguranca Phot cl test, fotocélula verificada ativa apenas no fecho.
16 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel verificado.
17 Entrada conﬁgurada como seguranca Bar OP test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura,
no fecho obtém-se a paragem do movimento.
18 Entrada conﬁgurada como seguranca Bar CL test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho, na
abertura obtém-se a paragem do movimento.
0 Entrada configurada como comando Start E.
Configuragao da 1 Entrada configurada como comando Start I
entrada EXPI2 na 2 Entrada configurada como comando Open.
EHP I2 e‘;:;;zsdéeo 3 3 Entrada configurada como comando Close.
entradas/ saidas 4 Entrada configurada como comando Ped.
1-3 5 Entrada configurada como comando Timer.
6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
0 Saida configurada como Canal Rédio monoestavel.
. 1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.
c:;?gaggrxaélazon‘:a ; 'S\la_ida E?nﬁgurada como comando Luz de Cortesia.
do utilizado
EHPa i e‘;:;;zsdéeo 13 4 N3o utilizado
entradas/ saidas 5 Nao utilizado
4-5 6 Néo utilizado
7 Néo utilizado
8 Néo utilizado
9 Saida configurada como Manutencao.
Configuracao da 10 N&.]O ut!I!zado
saida EXPI2 na 11 Nao utilizado
EHPa? placa de expansio 16 12 Néo utilizado
entradas/ saidas 13 Saida configurada como Estado Portdo
6-7 14 Saida configurada como Canal Rédio Biestavel.
15 Saida configurada como Canal Rédio temporizado
16 Saida configurada como Estado Portao aberto

(**) Ativa apenas se a saida for configurada como Canal Radio Monoestavel, Luz de Cortesia, Luz de Zona, Luz de escadas, canal radio Biestavel ou canal Radio temporizado.

Configuracao das saidas AUX

Légica Aux= 0 - Saida CANAL RADIO MONOESTAVEL.
O contacto fica fechado durante 1s a activacdo do canal radio.

Légica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.
O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.

Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.
O contacto fica fechado por 90 segundos depois da Gltima manobra.

Ldgica Aux= 3 - Ndo utilizado

Légica Aux= 4 - Ndo utilizado

Légica Aux=5 - Saida para gestdo alarme da garagem (Fig.T)

Légica Aux= 6 - Ndo utilizado

Légica Aux= 7 - Ndo utilizado

Légica Aux= 8 - Ndo utilizado

Légica Aux= 9 - Saida MANUTENGAO
O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no parametro Manutencéo, para sinalizar o pedido de manutencao.

Légica Aux= 10 - Nao utilizado

Légica Aux= 11 - Nao utilizado

Légica Aux= 12 - Nao utilizado

Légica AUX= 13 - Saida ESTADO PORTAO.
O contacto permanece fechado quando o portao esta fechado

Légica AUX= 14 - Saida CANAL RADIO BIESTAVEL
O contacto altera o estado (aberto-fechado) com a ativacdo do canal de radio

Légica AUX= 15 - Saida CANAL RADIO TEMPORIZADO
O contacto permanece fechado por um tempo programavel na ativacao do canal de Radio (tempo de saida)
Se durante esse tempo a tecla for novamente pressionada, a contagem do tempo reinicia.

Légica Aux= 16 - Saida ESTADO PORTAO ABERTO.
O contacto permanece fechado quando o portao esta aberto.
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PORTUGUES

Configuragao das entradas de comando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Légica Mow. PASSa-A-PRSS0. Start externo para o controle do semaforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start |. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS5a-R-PA55a. Start interno para o controle do seméforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open.
O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fecha passado
o tempo de tca, se activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
0O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica Mau. PRS5a-R-PRS50

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer.
Funcionamento anélogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e activa-se
um comando de Start E, Start | ou Open é executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho é garantido mesmo depois da falta de corrente.

Configuracao das entradas de seguranca

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula néo verificadas (*)
Consente a conexao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificagao. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento sé depois da desactivagao da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Logica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada..
Activa a verificacdo das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estdo activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotocélula
durante o fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivacao da fotocélula.

Logica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura nao verificadas (¥).
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagao. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de
abertura bloqueia o movimento pela duracdo do escurecimento da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
Activa a verificacdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento estéd excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o movimento
pela duragdo do escurecimento da fotocélula.

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho néo verificadas (*).
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagao. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase
de fecho, inverte imediatamente. Se néo se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.
Activa a verificagdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatamente.

Loégica SAFE= 6 - Néo utilizado

Logica SAFE=7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada).
Activa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seg.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2. Entrada para bordo resistivo 8K2.

O comando inverte o movimento por 2 seg.

Loégica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP) .
Consente a ligagao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificacdo. A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a interven¢ao
na fase de fecho provoca a paragem. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE=10Entrada configurada como Bar op test, perfil sensivel verificado cominversao ativaapenas naabertura, se ativada durante ofecho efetua a paragem daautomatizagao (STOP) .
Ativa a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervenc¢ao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.
Loégica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacéo (STOP).

A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a interven¢ao na fase de fecho provoca a paragem.

Légica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagdo (STOP) .
Consente a ligacdo de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacao. A intervencao em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencdo em
fase de abertura provoca a paragem. Se néo for utilizado deixar a ponte ligada

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, perfil sensivel verificado com inversao ativaapenas nofecho, se ativada durante aabertura efetua a paragem daautomatizagao (STOP).
Ativa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencdo em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, aintervencdo em fase de abertura provoca a paragem.

Loégica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagao (STOP) .
A intervencao em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencdo em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=15 Nao utilizado

Légica SAFE=16 Entrada configurada como STOP 8K2. O comando interrompe a manobra e bloqueia a automacao.

(*) Se instalam-se dispositivos de tifo “D"” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade nao verificada, deve-se estabelecer uma manutencao
obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.

Configuracao dos comando do canal radio

Légica CH= 0 - Comando configurado como Start E. Funcionamento segundo a Ldgica Mou. PR550-R-PRS55a. Start externo para o controle do seméforo.

Légica CH= 1 - Comando configurado como Start |. Funcionamento segundo a Logica Mau. PRS5a-A-PR550. Start interno para o controle do semaforo.

Légica CH= 2 - Comando configurado como Open.
O comando executa uma abertura.

Légica CH= 3 - Comando configurado como Close.
O comando executa um fecho.

Légica CH= 4 - Comando configurado como Ped.

O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica Mau. PRSS5a-R-PAS50
Légica CH= 5- Comando configurado como STOP.

O comando realiza um Stop

Légica CH= 6- Comando configurado como AUXO. (**)

O comando ativa a saida AUX0

Légica CH= 7- Comando configurado como AUX1. (**)

O comando ativa a saida AUX1

Loégica CH= 8- Comando configurado como AUX2. (**)

O comando ativa a saida AUX 2

Légica CH= 9- Comando configurado como AUX3. (**)

O comando ativa a saida AUX3

Légica CH= 10- Comando configurado como EXPO1. (*¥)

O comando ativa a saida EXPO1

Légica CH= 11- Comando configurado comoEXPO?2. (**)

O comando ativa a saida EXPO2

Légica CH= 12- Comando configurado comoda luz de cortesia

Comando ativa a luz com légica biestavel

(**) Ativa apenas se a saida for configurada como Canal Radio Monoestével, Luz de Cortesia, Luz de Zona, Luz de escadas, canal radio Biestavel ou canal Radio temporizado.
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TABELA “C” -MENU RADIO (-Rd /o)
Logica Descricao
ACE ich Adiciona a Tecla 1ch
Hh = associa a tecla desejada ao comando 1° canal radio.
ALG 2ch Adiciona a Tecla 2ch
00 =5 associa a tecla desejada ao comando 2° canal radio.
AGG 3ch Adiciona a Tecla 3ch
=l associa a tecla desejada ao comando 3° canal radio.
ACE Ych Adiciona a Tecla 4ch
o A= associa a tecla desejada ao comando 4° canal radio.
Eliminar Lista
EL M BHY &ATENCAO! Remove completamente todos os transmissores memorizados da meméria do receptor.
Elimina radiocomando individual
EL i Remove um radiocomando (se clone ou replay estéd desativado). Para selecionar o radiocomando a cancelar, escrever a posicdo ou pressionar
uma tecla desse radiocomando que se pretende cancelar (a posicéo é exibida)
d rH Leitura codigo receptor
COCNg Visualiza o coédigo receptor necessério para a clonagem dos transmissores.
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KAEiOIpO 50= péyI0TH ANMEVEPYOTIOINON
M00c00TO TNG PEYIOTNG TAXUTNTAC TTOU TTPEMEL va EMTEVXOEl KATd TO Avolyua amod To/Ta HOTEQ.
af GPEEM 25 99 99 Tayxutnta Q[\l/’;)]iyga'roc EIP%ZOXH: ME"I'(’]G mv teononoinon NG mapapétpou Ba sivar amapaitntn pia mARen
o 1adpopr) Xwpic Stakomég.
[POTOXH: us 1o "SET" otnv 006vn n avixvevon Tou surodiou Sev sival evepyomomuévn,
Mo000TO TNG PéYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TIPETEL va eMTELXOEi KaTd TO KAgioIo amd To/Ta HoTEP,
cl SPEEd 25 99 45 Taxvtnta K%\ofl]cl'pcn’oc EIP%ZOXH: M:"ré:s mv reononoincn ™G mapapétpou Ba sival amapaitntn pia mARPN
o adpopn Xwpic Stakomeg.
MPOZOXH: pe 1o "SET" otnv 086vn n avixveuon tou eumodiou Sev sival evepyomonpévn.
PR AEE- Mpoypaupatiopog , 50 o ApBLOD Kt . . ] . .
VAN 0 250 0 aplBpov kvioewv  [Emtpémer tn puBION £v6E aptBluol KIVAGEWY TIAvw aré Tov oTTo{o EMoNUAivVeTal N avaykn
ARAcE opiou ouvmpgor]c [og |ouvtripnong otnv ¢€08o AUX mou éxel Stapopewbei wg Tuvtripnon r ®apog kat ZuvTrpnon.
EKATOVTAOEC

(*) Znv Evpwnaikn ‘Evwon epappocte to mpotumo EN12453 yia ta 4pia tng Suvapng kat to EN12445 yia tn péodo pérpnong.
(**) O1 Suvapelg KpoUGNG HMTOPOUV Va HEIWOOUV PE TN XPHON MAPAHOPPWOIHWY AKPWV.

MINAKAZ “B” - MENOY AEITOYPTIEX - (Lol ic)

q n De- INUEIDOTE p
M&roupyia Opiopog ol || Emloyég
Xpovog 0 Aertoupyia amevepyomoinpév
EcR Au‘r% atou 0 Py PYOTIOINKEN
KAeoiparog 1 Evepyomolei TO aUTOPATO KAEICIUO
oreicos s bei e s Kivnon fripa-prpa
L icobol TTou €xouv Slapopewei wg Start

0 E, Start |, Ped Aettoupyouv pe tn Sadikacia 3 BHMATA | 4 BHMATA

4 : . KAEIZTH ANOITMA
SEEP-bY-SLEP |, . . Bnudreov ANOIMA o
n s Kivnon frjpa frpa 0 YE KAEIZIMO STOPS
MouEMnk ANOIXTH

O1 gicodot Tou €xouv SlapopPwdei wg Start KAEIZIMO KAEIZIMO

1 E, Start |, Ped Aertoupyouv pe tn Sadikacia 3 >E ANOITMA STOP +TCA | STOP +TCA
Bnudtwv. To orjpa katd Tn @Aaon KAEIGipaTog
AVTIOTpEQE! TV KivnoN, METAAMOSTOP | ANOI'MA | ANOITMA

Kivnon oo téAog 0 Aoykr pn evepyn
5L Mou 1a6POHIC 0 - - - - : .
1 Evepyomolei TNV avTIoTPO@r Kivnon 6Tav OTapatdel 0To TENOG S1adpoprig
0 O @dapo¢ avaPel TautdXpOova PE TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
PrE-RLRA-T Npozidomoinon 0 2 - oo - & - XL n’ Ll u 2 -
1 O @dpo¢ avafel mepimou 3 SeuTeEPOAENTA TIPIV TNV EKKIVNON TOU/TWV POTEP.
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EAAHNIKA

N&roupyia

Opilopog

De-
fault

INHEWoTE
™ pUOHICH

Emloyég

Evepyomoinpévo poévo os FW = 1.03

hold-Eo-rin

MNapovoia atépov

Aeltoupyia pe orjpata.

Nettouy gicx ue Atopo Mapdv.
g Cc 61 lapop$wveml w¢ OPEN UP.

H €ico
H eicod0¢ 62 dapoppwvetatl ws CLOSE UP.

H kivnon ouveyiletat 600 Siatnpeitatl n migon ota pmoutév OPEN UP ry CLOSE UP

MPOXOXH: ot acgaleieg Sev eival evepyéc. safety devices are not enabled.

Aerroupyia Atopo Mapov Emergency. Asitoupyia ouviBwg pe oruara, ) .
Av n MAaKETa SEV TTEPATEL TOV EAEYXO TWV accpqhslmv%momrmpo q avixveuTng epmodiwy, Er0x) yia 3
CLJJLI;VEéESESVEEEJ 'cjpopac, evepyoroleital n Aertoupyia pe Atopo Mapdv yia 1 AemTo agpouv aproeTe ta umoutov OPEN

H gicodog 61 &auopcptbvsml wg OPEN UP.
H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP

MPOXOXH: pe Atopo Mapov Emergency ot ac@aleieg dev givat evepyég.

A&tToupyia pe apouasia avBpwitou Katd To KAEIoIo.
H gicodo¢ 61 Siapopewvetat wg OPEN UP (ANOIXTO).
H gicobo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP (KAEIZTO).
O KUKAOG QVOiyHOTOG TTPAYHOTOTIOLEITAL AUTOHATA, O KUKAOG KAELGIHATOG ouveyiletal doo Slatnpeital n mmieon oto

koyuri eNéyxou (CLOSE).
A MPOXOXH: Sev gival evepyormolnpéveg ot acQANELEG KaTd T SIEPKELA avoiyHaToG.

bl oPEn

KAeidwpa,
ONHATWY KATA TO
avotypa

To orjua Twv £1068wv mou éxouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd to dvotyua.

To orjpa Twv £1068wv mou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd To dvotypa.

SARFE |

Awpéppwon
NG 16050V
ClU(PCl)\Ei;IzC SAFE 1.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot, pwtokuttapo.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot test, uToKUTTapO Neypévo.

EicoSo¢ Stapoppwuévn we Phot op, pWTOKUTTAPO EVEPYOTIOINHEVO HOVO KATA TO AVOLyHa.

Eicobo¢ Siapopewuévn we Phot op test, @wToKUTTAPO EAEYHEVO KAl EVEPYOTTOINHUEVO HOVO KATA TO dvolyua.

SARFE 2

Awapéppwon
™G £16060V
aa(pahsi;:lac SAFE 2.

EicoSo¢ Stapoppwpévn we Phot cl, @wToKUTTAPO EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO KAEICIHO.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot cl test, pwToKOTTaPO ENEYUEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA TO KAEICIHO.

EicoSo¢ Stapoppwuévn we Bar, avixveuTrig epumodiwv.

Eicoboc¢ Slapoppwuévn wg Bar, eEAeypévog avixveuTrg epmodiwv.

EicoSo¢ Siapoppwpévn we Bar 8k2. (Amevepyomoinpévn oe SAFE 2).

O |N|oao|n|dh|lwNn|=|O

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Bar OP, avixveutr¢ eumodiwv e avTIOTPO®N) EVEPYOTIOINUEVOG LOVO KATA TO
AGvolyua. Katd to koo mpokalei stop Tng Kivnong.

_
o

Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar OP TEST, EAeyUEVOC AVIXVEUTHG EUTTOS{WV LE AVTIOTPOPH) EVEPYOTIOINUEVOG HOVO
Katd 1o dvotypa. Katd to kA&ioiuo mpokalei stop Tng kivnong.

Eicodoc¢ Siapoppwuévn we Bar OP 8k2, avixveuTng epmodiwv PeE avTIoTPO@H EVEQYOTIOINUEVOC HOVO KATA TO
avotypa. Katd 1o kAeioilo mpokalei stop Tng kivnone. (Amevepyonoinpévn og SAFE 2).

Eicodoc¢ Siapoppwuévn we Bar CL, avixveuTAg UMOdiwy HE QVTIOTPOPT| EVEPYOTTOINHEVOG HOVO KATA TO
KAgiowo. Katd 1o dvolypa mpokalei stop Tng Kivhong.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar CL TEST, eEAeyUéVog aviXVEUTHG EUTOSIWV LE AVTIOTPOPH) EVEQYOTIOINUEVOC HOVO
KaTd 10 KAEio1o. Katd to dvolyua mpokaAei stop Tng kivnong.

KAeiowo. Katd 1o dvolyua mpokalei stop Tng kivnong. (Anevepyomoinpévn os SAFE 2).

Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar CL 8k2, avixveuTrig EUModiwv e QVTIOTPOPT| EVEPYOTTOINHEVOG LOVO KATA TO

Agv xpnolpomoleitat

EicoSo¢ Siapoppwuévn we STOP 8k2. (Amevepyomoinuévn o SAFE 2).

Awapépewon Tng
£16060V Grjparog

61

Eicodoc Siapoppwpévn we Start E.

Eicodo¢ Siapoppwpévn wg Start 1.

Eicodoc¢ Siapoppwuévn we Open.

Eicodo¢ Siapoppwpévn we Close.

Awapépewon g
swo'Solu orjparog

62

Eicodoc Siapoppwuévn we Ped.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Timer.

Eicobo¢ Stapopewuévn we Timer Mewv.

Alapoppwo
€VTOARG 1“PI§GV'¢‘:'I)\I
PUSIOKUHATWV

>Aua padokuudtwy Siapop@uwpévo wg START E.

Zrpa padloKUPATWY SIapop@WHEVO we Start 1.

3 Aua padiokupdtwy Slapopewuévo we Open.

cch

Awapoppwo
EVTOREC g?KClV'(ll)\l

PASIOKUHATWV

>rpa padokupdtwy Stapopewpévo wg Close

>npa padokupdtwy Stapopewpévo wg Ped

Srua padokupdtwy Siapopewuévo wg STOP

dch

Awapoppwo
EVTOARG 3“PI§CIVI(‘I'I)\I
PUSIOKUHATWV

Agv xpnolpomoleitat

Agev xpnolormoleitat

Agv xpnoloroleital

Hech

Awapéppwo
€VTOARG 4?I§GVI(‘:'I)\I
PUSIOKUHATWV

Zrpa padloKUPATWY SIapopEWHEVO wg AUX3**

YAua padiokuudtwy Slapopewuévo we EXPO1**

Srua padokupdtwy Slapop@wuévo wg EXPO2**

Padioxelplotplo Stapop@wpévo wg MAAOONIEPA

AUH 3

Awapoéppwon tng
££660u AUX 3.
26-27

'E€060¢ Slapopewuévn wg Movootadég Kavaht Padlokupdtwy.

'E€0b0¢ Stapoppwuévn wg SCA, Auxvia Avolxtrig Néptag.

‘E€odo¢ Srapopewpévn we orjpa Eowtepikdg Dwtiopde.

Agv xpnolporoleitat

Agv xpnoomoleitat

'E€060¢ Slapopewuévn we ouvayepudg (EIK. T). ZTnv autépatn Aettoupyia To T4 TOU amoBnKeUPEVOU 0T HVHHN
TTOUTTOU YIVETAL EVEPYOTIOINTAG/ATTEVEPYOTTIOINTAG TOU CUVAYEPUOU.

Agv xpnolpomoleitat

Agev xpnoormoleitat

Agv xpnolomoleitat

‘E€odoc Slapoppwiévn we Tuvtripnaon

SloleNjo| v |hwiv| = o T 12 ale|x (N |vswiv=(ofo v |hwiv=|o

Agev xpnoomoleitat

11 Agv xpnolomoleitat

12 Agv xpnolpomoleitat

13 'E€ob0¢ Slapopewuévn we katdotaon mUANG KAEIOTH

14 'E€ob0¢ Sapopowpévn we Atlotabég Kavdh Padiokuudtwv

15 ‘E€od0¢ Slapopewpévn wg Kavat Padiokupdtwy pe xpovodiakdntn
16 ‘E€o80o¢ Siauop@wuévn we katdotaon MUANC KAELOTH
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F IHEd codEt

I1a0epdg Kwdikog

0

0 6¢KTng givat SlapopPwUEVOG yla AetToupyia e KUNOUEVO KwSIKO (rolling-code).
Agv yivovtal amodektoi ol KAwvol pe ZTabepo KwdIKO.

O 8éktng ival SlapopPwévog yia Aeltoupyia pe oTabepo KWSIKO.
lvovtal armodektoi ot K\vol pe Ztafepd KwdIKO.

ProtEct lon
LELEL

PuOuion tov
emmédouv
npootaciag

A - Agv anaiteital o KwIKGG MPdoRaong yia tnv mpooBacn oTa Hevol TTPOYPAUMATIOHOU
B-_Evepyomolei Tl])\\/ amoBAKEYON TWV MOUTTWV HECW PASIOKUUATWV.

H )\elrougyia €EKTEAEITAL KOVTA OTOV TTIVAKA XEIPIOHOU Kal SV amaITel Tq_v |
- Méote S1a80XIKA TO KPUPO UITOUTAV Kal TO KAVOVIKO Urmoutov (T1-T2-T3-
mopmnoL o€ )\anougvia OTAVTAP PECW TOU MEVOU PASIOETIKOIVWVIA.

- nléé):r&: £VTOG 10 OEUT. TO KPUPO UITOUTOV KAl TO KAVOVIKO UrmouTtdV (T1-T2-T3-T4) evdg mopmol mpog
amoBrikeuon.

O 8¢KTn¢ S1aKOTTEL TN AEITOUPYia TIPOYPAUUATIOMOU WeTd and 10 Seut. EVTOg Tou Xpbvou autol umopeite va
TIPOYPAMHATIOETE KAl VEOUG TTOUITOUG EMAVOAAUBAVOVTAG TO TTPONYOUHEVO CNUEIO.

C - Evepyorolei TRy autdpatn eloaywyr HEOW PASIOKUUATWY TWV KAWVWV.

EmTp£mel 6Toug KAWVOUG TTou €Xouv SnULoupynOei pECoW TIPOYPAUMATIOT YEVIKNG XPHONG Kal 0Ta
npogpappancys’va Replay va mpooteBouv 6Tn pvrpn tou §€KTn.

D - EvepYyOTIOLEl TNV QUTOHATN Eloaywyr) Héow padlokupdTtwy Twv replay.

Emtpénel ota mpoypappatiopéva Replay va mpooteBouv otn pvrun tou éktn.

E - Eivat Suvatod va aAAAgETE TIG TapapETPoUE TN MAAKETAG pEow Siktuou U-link

dopaon:
4) evog dn amobnkeupévou

A - Artarteital o KwSIKOG TPOoaonc yia Ty npc]')czsgzxon OTA HEVOU TIPOYPAMMUATIOHOU.

O mpokaBoplopévog kKwdikdg mpdoPacnc gival } )
MNapapévouv apetdBAnTeg, oe oxéon pe T Aettoupyia 0, ot Aettoupyie¢B-C-D - E

A - Anarteital 0 KwdIkdg mpoofacng yia tny mpocacn oTa HevoU POYPAPHATICHOU.
O mpokaBoptopévog Kwdikde mpdopaong gival 1234.

B - AmevepyomoLEl TNV ATTOBNKELOT TWV MMOUTTWV HECW PASIOKUHATWV.

C - ATieveQYOTTOLE] TNV AUTOUATN EICAYWY HECW PASIOKUMATWY TWV KAWVWV.
Mapapévouv ausrdaquac, o€ oxéon He Tn Aettoupyia 0, ol Aertoupyieg D - E

A - Artarteital o KwSIKOG TPOCaCNC yia TNV TPOGACN OTaA MEVOU TIPOYPAUUATIOUOU.
O nmpokaBopiopévoc Kwdikdg mpdoPaonc givar 1234. )

B - Amevepyormolei TNV amoBRKEVON TWV TOUTIWY HEGW PASIOKUHATWY.

D - Anteyepyorolei TNV auTOUATN EI0aywYH HECW PASIOKUUATWY TWV Reéalag.
MNapapévouv auetdBANTEC, o€ oxéon pe Tn Aertoupyia 0, ot Aetrtoupyieg C -

A - Amarteital 0 KwdIkdG mpooacng yia tny mpocacn oTa PevoU POYPAPHATIOHOU.

O mpokaBoptopévog KwdIkdc mpdopaong eival 1234.

B - AmevepyomolEi TNV ATOBNKELOT TWV TTOUTTWV HECW PASIOKUHATWV.

C - AmievepyoTIOLEl TNV QUTOUATN E10AYWYH) HEOW PASIOKUMATWY TWV KADVWV.

D - Anevepyomolei TNV auTOPATN loaywyn Héow padlokupdtwy Twv Replay.

E - Amevepyomoleital n SuvatdTnTa TPOTOTOINGNG TWV n(:'l)p(glé'rpwv ™G MAakEéTag péow Siktvou U-link

Ot rrol&mo[ amobnkebovTal Hovo péow Tou eldikou pevol Padlogmkowwvia.

THMANTIKO: To upn)o eninedo aopaleiag epumodilel Tnv mpdofacn TO00 Twv avEMBUUNTWY KAWVWY 600 Kal
TWV eVOEXOUEVWY PASIOTTAPEUBOAWV.

SEr AL ModE

ZeIplOKn
A&ttoupyia.
(Mpoaodiopilel mwg
Slapopgwvetal
n MAaKETA O€ pia
ouvdeon Siktoou BFT.)

SLAVE standard: n mhakéta Séxetal kat oTéAvel oripata/Siayvwon/KA.

MASTER standard: n mhakéta oté\vel orjpata evepyomnoinong (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) og AM\eg
TIAOKETEG.

RddrESS

Agvbuvon

Mpoadiopilel tn SievBuvon amé 0 £wg 119 Tng MAAKETAG O ia oUVSEDN TOTIKOU SikTUoU BFT.
(BAéme mapdaypago MPOAIPETIKEZ MONAAEX U-LINK)

oPrEuErSohSE

AvacTtpopn
€UMoSi0 oTO
davorypa

o

MeTd Tov evTomopo evog epmodiou, Katd TO KAEIOIHO, N Kivnon avTIoTpEPETAL Yia 2 SEUT.
MeTd Tov evTomopo evog epmodiou, Katd To dvolypa SIaKOTTETAL N Kivnon Kal 0 QUTOUATIOHOG MITAOKAPEL.

META TOV EVTOTIOMO EVOG EUMOBIOU, EITE KATA TO KAEIOIO EiTE KATA TO Avolyua, N Kivnon avTIoTPEPETAL yia 2 SeUT.

brkS

BRTS

Tumikn Aettoupyia pe omaoTég mopteg (Fevika Avae. Eik. 1 kat 2)

Aertoupyia pe ykapaldmopTeg GUVAPHONOYNUEVEG LE To aecoudp BRTS ( levikd Avag. Eik. 3)

EHP 11

Alapépewon Tng
€10680v EXPI1
otV MAaKETa

enékraong
£1008wv/ e§68wv

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orua Start E.

Eicodo¢ Slapoppwuévn we onpa Start 1.

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orjpa Open.

Eicodo¢ Siapopewuévn we ofpa Close.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we onpa Ped.

Eicodo¢ Slapopewuévn we ofpa Timer.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we orpa Timer Nefwv.

Eicodo¢ Slapoppwuévn wg ac@alela Phot, pwtokuttapo.

EicoSo¢ Siapoppwpévn wg ac@dalela Phot op, pwTtokUTTapo gvepyomoinuévo ndvo Katd To avotyua.

| o(Njojln|bh|lw|NM|I=|lOf=|O]—=

Eicodo¢ Slapoppwpévn wg ac@alela Phot cl, pwToKUTTApO EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO KAEICIUO.

_
o

EicoSo¢ Siapoppwuévn wg ac@daleia Bar, avixveuTtig umodiwv.

—_
-

Eicodo¢ Sapoppwpévn wg aopdreia Bar OP, avixveuTrig EPMOSiwy e QVTIOTPOPH| EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA
TO AvOlyHa, KATd TO KAEIOIO TIPOKAAE( Stop TNG Kivnong.

12

Eicodo¢ Siapoppwpévn wg ac@daleia Bar CL, avixveutig eumodiwv e avTIoTPOPN) EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA
TO KAEIOI[O, KATA TO AVOLyHa TIPOKAAE( stop TN Kivnong.

13

Eicodoc¢ Slapoppwpévn wg acdaleia Phot test, @wToKUTTapo eAeypéVO.

14

Eicodo¢ Siapopewuévn wgao@alela Phot op test, @wToKUTTapO EAEYUEVO KAl EVEPYOTIOINHEVO MOVO KATA TO Gvotypa.

15

EicodogSiapoppwpévn wgaopdAelaPhot cltest, wtoKUTTapo EAEYHEVO KALEVEPYOTTOINHEVO UOVO KATATO KAEIOIHO.

16

EicoSo¢ Slapoppwpévn wg ac@alela Bar, avixveuTtrig eumodiwv eAeypévoc.

EicoSo¢Siapoppwpévn wgaopdleia Bar OP test, avixveuTrigeUmoSiwy ENEYUEVOG LE AVTIOTPOPI) EVEPYOTIOINUEVOG
HOVO KATA TO AVOLYHa, KATA TO KAEICIMO TIPOKAAE( stop TG Kivnong.

18

EicoSo¢Siapopewpévn wgacedaeiaBar CLtest, avixveuTiG EUMOSIwY EAEYUEVOG UE AVTIOTPOPN) EVEPYOTTOINUEVOS
UOVO KATA TO KAEIOIMO, KATA TO Avolyua TIPOKAAE( stop TG Kivnong.

EHP I2

Awapoéppwon g
€10080v EXPI2
otV MAaKETa

EnéKTaong
£1008wv/ £66wv

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orua Start E.

Eicodo¢ Slapoppwuévn we onpa Start 1.

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orfjpa Open.

Eicodo¢ Siapopewuévn we ofua Close.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we onpa Ped.

Eicodo¢ Slapopewuévn we ofpa Timer.

aln|dhlwiNn|(=|O

EicoSo¢ Siapoppwuévn we orpa Timer Nefwv.
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EAAHNIKA

. n De- | Inpewwote .
Merrovpyia Oplopog fault | poBuon Emloyég
0 'E€0d0¢ Slapoppwpévn wg MovooTtabég Kavah Padiokupdtwy
1 'E€ob0¢ Srapoppwuévn wg SCA, Auyvia Avolxtrig Ndptac.
AWHGP(PWUH me 2 ‘E€080¢ Slapoppwuévn we onpa Eowtepikdg OwTIoHOG.
££660u EXPO2 -
oV NAakéta 3 Agv xpnolpormoleitat
EHPo | : 13 5
EMEKTAONC 4 Agv xpnoluomoleitat
£1008wv/ €§06wv -
4-5 5 Agv xpnolpormoleitat
6 Agv xpnotyormoleitat
7 Agv xpnolpormoleitat
8 Agv xpnotgormoleitat
9 ‘E€060¢ Slapoppwuévn we ZuvTtipnon.
Alapépeuon me 10 Agv xpnotyormoleitat
£§odou EXPO2 11 Agv xpnotporolegitat
otnv makéta .
EHPaZ enéxraonc 16 12 Aev xpnolponoleitat
£1008wv/ §66wv 13 ‘E€od0¢ Srapoppwpévn we Katdotaon Moptag
67 14 'E€0d0¢ Sapoppwpévn we Alotabég Kavaht Padiokupdtwy
15 ‘E€ob0¢ Srapoppwpévn we Kavaht Padlokupdtwy e XpovoSiakomtn
16 'E€0d0¢ Slapoppwpévn we Katdotaon mUANG avoLKTH

(**) Evepyn} povov gdav n £€€odog givat Siapoppwuévn wg Movootadéc Kavaht Padiokupdatwy, Ecwtepikog Pwtiopog, Pwtiopdc Zwvng, Pwtiopdg KApakootaciov, Aiotadég
Kavaht Padiokuvpdtwv | Kavait Padtokupdtwy pe xpovoSiakonTtn.

Aapoppwon Twv e§68wv AUX

Aertoupyia Aux= 0 -EEo60¢ MONOZTAOOYZ KANAAIOY PAAIOKYMATQN.
H ema@n mapapével KAELOTN yla 1 PE TNV EVEPYOTTIOINON KAVAAMOU paSIOKUUATWV.

Aertoupyia Aux= 1 -'E§oSog AYXNIAZ ANOIXTHX IMOPTAX SCA.
H ema@n mapapével KAEIOTH KATA TO GVOLYUa KAl e TO QUANO aVOIKTO, SIAAEITOUCA KATA TO KAEIGIO, AVOIKTH LE TO GUANO KAELOTO.

Aertoupyia Aux= 2 - E§odog onuarog EXQTEPIKOY OQTIZMOY.
H enmagn mapapével KAEoT yia 90 SeuT. PETA TNV TeENeVTaiA Kivnon.

Aettoupyia Aux= 3 - Agv AlatiBetat

Aertoupyia Aux= 4 - Aev AlatiBetal

Aettoupyia Aux= 5 - E€080¢ Slaxeiptong ouvayeppol ykapal (Ek. T)

Aertoupyia Aux= 6 - Aev AlatiBetal

Aertoupyia Aux= 7 -Agv AlatiBeta

Aertoupyia Aux= 8 -Aev AlatiBetal

Aertoupyia Aux= 9 - E§oSo¢ ZYNTHPHZ H.
H emagpn mapapével KAELoTr dTav QTACEL TNV TIUA TTOU €XEL PUBUIOTE! 0TNV TTAPAUETPO TUVTHPNON, EMONUAIVOVTAG TNV avdyKn ouvTipnong.

Aettoupyia Aux= 10 - Agv AlatiBeTa

Aertoupyia Aux= 11 - Aev AlotiBetat

Aertoupyia Aux= 12 - Aev AlotiBetat

Aertoupyia AUX = 13 - E€o8o¢ KATAZTAZH MTOPTAL.
H emaen mapapével KAEIOTH 6Tav n mopTa €ival KAEIoTH

Aertoupyia AUX = 14 - E€ob0g AISTAOEL KANAAI PAAIOKYMATON
H emaen aA\alel kataotaon (avolXTr-KAELOT) HE TNV EVEPYOTTOINON Tou KavaAlol padloKupdTwy

Aettoupyia Aux= 15 - XPONIZMENH E€odo¢ KANAAIOY
H emaen mapapével KAoTH tav n mUAn givat avolyTr.

Aertoupyia Aux= 16 - EE080¢ KATAZTATZH ANOIXTHE MYAHE.
H emagn mapapével KAELOTH 6Tav n mOAN €ival avolyTr.

AlapopPwon TwWV 1668wV eVTOARG

Aertoupyia IC= 0 - EicoSog Siapopewpévn wg Start E. Aertoupyia oUugwva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP MauEMnk. E€wtepikd Start yia tn Siaxeipion @avaplov.

Aettoupyia IC= 1 - Eicodog Siapopewpévn wg Start |. Aerroupyia cUp@wva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP MouEMnt. Eowtepiko Start yia tn Siaxeipion @avaptov.

/\ElTOUgYiG IC=2 - Eicodo¢ Siapoppwpévn wg Open.
H evTOAN eKTeAE( €va Avolypa. Av n €i0080¢ TAPAUEIVEL KAELOTH, TA UANA TTAPAREVOUV AVOLXTA HEXPL TO AVOLYyHA TNG EMAPNG. ME avolyTr EMA@N), 0 AUTOMATIOHOG KAEIVEL LETA TO XPOVO
tca, av éxel evepyomotnOei.

Aerroupyia IC= 3 - Eicobo¢ Siapoppwpévn we Close.
H evToAn ekTeAe( €va KAgiOIpO.

Aerroupyia IC= 4 - Eicobo¢ Slapop@wpévn we Ped.
H evtoAn ektelei éva pepikd avolyua mewv. Asrtoupyia cUp@wva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5LEP MouElMnk

Aettoupyia IC= 5 - Eicodog Stapopewpévn wg Timer.
Aertovpyia mapdpota pe TRV open aAd To KAEICIUO gival e€ac@allopévo akopa Kat eTd and Slakomn peuUaToc,.

AslTougyia IC= 6 - Eicod0o¢ Siapopewpévn we Timer Ped.

H eVTOAN eKTENE( €va PEPIKO dvonyéla me(wv. Av n| €i0060¢ TAPAUEIVEL KAEIOTH, TO QUANO TTOPAUEVEL QVOIKTO HEXPL TO AVOLYHa TNG EMAPNAG. AV N €(0080G TOPAUEVEL KAEIOTH Kal
svepgonode ia evioAn Start E, Start | § Open exteleital pia mipng kivnon yia va amokatacTtadei 6Tn cuvéxeia og dvotyua melwv. To kAgioluo gival e§a0PaNopéVo aKOUa Kal LETA
Q110 OLOKOTTH PEVHATOC.

AapopPwWaon TwV E1668wv acpaleiag

Aertoupyia SAFE= 0 - Eicodog Stapopewpévn wg Phot, ewtokittapo dev emainBevovtal (¥)

Emtpénel Tn oUVEEON TWV CUCTNHATWY TTOU SV SIABETOVV GUUITANPWHATIKN EMAQR ENéYXOU. € TTEQIMTWON OKIOONE T PWTOKUTTAPA TTAPAEVOUV EVEPYA TOOO KATA TO Avolypa 660
Kal KATA TO KAEIOIMO. H OKiaon TOu @WTOKUTTAPOU KATA TO KAEIGIUO, AVTICTPEQPEL TNV KivRON HOVO HETA TNV ameAeLBEPWON TOU GWTOKUTTAPOU. EAv Sev xpnaoipomoleital aproTe To
BpaxukukA\wtpa ot B€on Tou.

Aerroupyia SAFE= 1 - Eicodog Siapop@wuévn we Phot test, eEAeypévo @wTtokOTTapo ) ) o o ) ) )
Evepyorolei Tov AeyX0 TWV QWTOKUTTIAPWY GTNV apXI TNG KIvNONG. Z€ MEPIMTWOon oKiaong Ta ¢wToKUTTAPA TAPAUEVOLY EVEPYA TOGO KATA TO AVOLYHA 600 Kal KaTd To KAgiolpo. H
OKi0ON TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIGIO, AVTIOTPEPEL TV KIVNON HOVO HETA TNV AEAEUDEPWOT TOU PWTOKUTTAPOU.

Aerroupyia SAFE= 2 - EicoSoc¢ Siapop@wuévn we Phot op, puwToKUTTAPO EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO dvolyua Sev emaAnBsvovtat (¥)
Emtpénel Tn o0vEEoN TWV CUSTNUATWY TIOL Oev SIABETOLY CUUTANPWUATIKN EMAQH) EAEYXOU. € ngpin‘rwon OKi0oNG SIOKOTITEL TN AEITOUPYIA TOU YWTOKUTTAPOU KATA TO KAE(OIHO.
Kata tn @don avoiypatog UmAOKAPEL TNV Kivnon yia T SIGPKELa OKIaong Tou gwTokuttapou. Edv dev xpnotgomoleltal agroTe To BpaxukukAwtrpa otn B€on Tou.

Aertoupyia SAFE= 3 - Eicodo¢ Siapop@wpévn wg Phot op test, pwToKUTTAPO EAEYUEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA TO AVOLYHA
Evepyomolei Tov EAeyX0 TWV QWTOKUTTAPWY OTNV apyr TG Kivnong. & mepintwaon okiaong SIaKOMTEL TN AEITOUPYIa TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIoIHO. Katd T ¢don avoiypatog
UITAOKAPEL TNV Kivnon yia T SIGPKELA OKiaong TOU GWTOKUTTAPOU.

Aertoupyia SAFE= 4 - Eicoo¢ Silapop@wuévn we Phot cl, wTtokUTTapo evepyomoinuévo Lovo Katd To kAgioiuo Sev emaAnBevovtal (*)
Emtpénel ) 6UV6E0N TwWV GUOTNUATWY TIOL SeV SIABETOLV GUUTTANPWUATIKK EMAPR EAEYXOU. 2E TIEQITTWON OKIAONC SIAKOTTEL TN AEITOUPYIO TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO dvolya. Xe
PAoN KAEOIPATOC AVTIOTPEPEL APEOWC TNV Kivnon. Ev Sev xpnotpomoleital a@rioTe To BPaxukukAwTpa ot B€on Tou.

Aertoupyia SAFE= 5 - Eicodo¢ Siapoppwpévn wg Phot cl test, @wToKUTTApO EAEYPEVO KAl EVEPYOTIOINHEVO HOVO KATA TO KAEICIUO
Evepyorolei Tov EAEyX0 TWV GWTOKUTTAPWY OTNV apxr TNG Kivnong. & mepImTwan okiaong SIaKOTTEL T AEITOUPYIa TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO dvolyua. Z€ gpAon KAEICIHATOG

AVTIOTPEPEL APECWE TNV Kivnon.
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EAAHNIKA

Aapoppwon Twv e§68wv AUX

Aertoupyia SAFE= 6 - Aev AlaTiBetal

Aertoupyia SAFE= 7 - Eicodo¢ Siapop@wuévn wg Bar, eAeypévog avixVeuTA epmodiwv. ) )
EvepyoTTolEi TOV €NeYXO TWV QVIXVEUTWY EPMTOSIWV TNV apxr TG Kivnone. H eVTON avTIoTPEPEL TV Kivnon yia 2 Seut.

Aerroupyia SAFE= 8 - Eicobo¢ Slapopewuévn we Bar 8k2 . Eicobo¢ yia wpikéd dkpo 8K2.
H evtoAn avtiotpépel TNV Kivnon yia 2 Seut.

Aertoupyia SAFE=9 EicoSo¢ Slapopwpévn we Bar op, Evepyormoinuévog avixVeuTHG EUMOSIwY HE AVTIOTPOPH OVO KATA TO AVOIYUQ, EQV EVEPYOTIOINDEL KATA TO KAEIGIUO TTPOKAAE TNV
AKIVNTOTOINOT TOL AUTOUATOU pNnxaviopou (STOP) .

Emtpénel Tn ouvdeon Twv cuoTnpatwy mmou dev Slabétouv ouun)\rg)wuaTlKr’] ema@n eNéyxou. H eméuBaon og @Acn avoiypatog MPOKaAEl TNV avTIoTPO®N TNG Kivnong yia 2 Seut, n
enépPBaon og PAon KAEIO{UATOG TPOKAAEL TNV aklvntomoinan. Edv 6gv xpnolomoleital aproTe To BpaxUKUKAWTApaA oTn Béon Tou.

Aettoupyia SAFE=10 EicoSo¢ Siapopewpévn wg Bar op test, svspyonouu.lévoc €NeyPEVOG QVIXVEUTHG EPTTOSIWV PE QVTIOTPOPH POVO KATd To dvolypa, edv evepyomoindei katd to
KAE{OILO TIPOKAAE( TNV aKIVATOTIOINGT) TOU QUTOHATOU PnXaviopou (STOP).

Evepyomolei Tov éNeyxo Twv avixveutwv epumodiwv otnv apxn ThG kivnong. H eméufBaocn og @don avoiyuatog mpokaAEi TRV avTioTpo®r TnE Kivnong yla 2 Seut,, n eméupaon o€ gaon
KAELO{POTOG TIPOKAAEL TNV aKIvnTOTIOINON.

Nerroupyia SAFE=11 Eicodo¢ Siapopwpévn wg Bar 8k2 op, evepyomoinpuévog avixveuTric 8k2 pe avTioTpo@ri HOVO KATA TO AVOLYHA, EQV EVEPYOTTOINBEL KATA TO KAEICIO TTPOKAAE( TNV
QKIVNTOTIOINON TOL QUTOUATOU UNXAVICHOU.
H enépuPaocn o€ @Aaon avoiyatog TPOKAAE( TNV avTIoTPOo®H TNG Kivnong yla 2 SeuT., n eméuBacn o€ @Aon KAEIGILATOC TPOKAAE( TNV akivntomoinon.

Aertoupyia SAFE=12 Eicodo¢ Siapoppwpévn we Bar cl, evepyomoinpévog avixveuTrig EUModiwy PE avTIoTPOPH HOVO KATA TO KAEIOIHO, EQV evEPYOTTOINOEL KATA TO AVOLYHA TIPOKAAEL TNV
AKIVNTOTOINOT) TOU AUTOUATOU pNnxaviopoL (STOP)

Emtpénel tn ouvdeon Twv cuoTatwy mou Sev Stabétouv ouErr)\ PWHATIKA emar) eAéyxou. H eméuPacn og pAaon KAEIG{ATOG TTPOKAAEL TNV AVTIOTPO®H TNG Kivnong yia 2 SeuT., n
eméPPaon o€ GAcn avoiypatog mPoKaei Tnv aklvntomoinon. Eav dev xpnolpomnolgital aprioTe To BPaxuKuUKAWTHPa oTn B€on Tou.

/\ElTOUEViG SAFE=13 Eicodo¢ Slapoppwuévn we Bar cl test, svsgvonomuévoc ENEYHEVOG QVIXVEUTHG EUMOSIWV HE avTIOTPO@H HOVO KATA TO KAEIOIMO, AV evepyomoinBei katd To dvotypa
TIPOKAAE( TNV aKIVNTOTI0{NoN TOU AUTOUATOU UNXavIoHoU (STOP) .

Evepyorolel Tov EAeyX0 TWV QVIXVEUTWV EUMOSIWV OTNV apxr ThG kivnong. H eméppacn oe @don kA&iGipaTog mpokalei TNV avTioTPo®n TG Kivnong yia 2 8eut, n enéuBacn oe pdon
AVOiyHaTOG TPOKAAEL TV akivntomoinon.

Aerroupyia SAFE=14 Eigodog tSlapop(pwpé,vrgwc Bar 8k2 cl, evepyomoinuévog avixveuTrig 8k2 e avTioTpo@r HOVo KaTd To KAEIOIUO, EQV EVEPYOTTOINOE KATA TO AVOLYHA TIPOKAAEL TNV
QKIVNTOTI0INGN TOL AUTOHATOU UNXaviopou (STOP) (Fig.F, ap. 5). ) ) ) i i
H en€pPaon o€ @daon KAEIGIPATOC TPOKAAEL TNV avTIGTPOPH TNE Kivnong ya 2 Seut,, n eméupacn o€ paon avoiylatog MPOKAAEl TV aklvntomoinon.

Aertoupyia SAFE=15 Agv AlatiBeTat

Aettoupyia SAFE=16 Eicodo¢ Siapoppwpévn we STOP 8K2. n evioAr) SIOKOTITEL TOV EMYUS Kal AITOKAEIEL THV AUTOUATOTIONON.

GUVTHPNCN TOVAAXIOTOV KABE £§1 prveC.

(¥) Z& MEPIMTWON EYKATACTAONG CUGTNHATWY TUTTOL “D” (6MWw¢ opilovtat amé to EN12453), cuvdedepéva pe pn EAeEYPEVO TPOTIO, (PPOVTIOTE WOTE VA YIVETAL UTTIOXPEWTIKN

AlapopPWoN CNHATWV KavaAiol padioKUpaTwv

Aertoupyia CH= 0 - Srjua Siapopewpévo we Start E. Aettoupyia oUp@wva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP MauEMnk. E€wtepikd Start yia tn Siaxeipion @avapiov.

Aertoupyia CH= 1 - Zrpa Siapopwpévo wg Start |. Aertoupyia cupwva pe Tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP MouEMnk. Eowtepikd Start yia tn Siaxeipion @avapiov.

Aerroupyia CH= 2 - Zrjpa Slapopewpévo we Open.
H evTtoln) ekTeAei €va Avolypa.

Aertoupyia CH= 3 - Zrjpa Stapoppwpévo wg Close.
H evtoln ekTeAe( éva KAgioIpO.

Aertoupyia CH= 4 - ZApa Siapoppwuévo wg Ped.
H evtolr) extelei éva pepikd avotypa melwv. Asttoupyia oUp@wva pe tn Stadikaoia SEEP-bY-5LEP MauElnk

Aertoupyia CH= 5- TApa Stapop@wpévo wg STOP.
H evtohn ektelei éva Stop

Aertoupyia CH= 6- Zipa Stapop@wpévo wg AUXO. (¥*)
H evtoln evepyomolei Tnv €€060 AUXO

Aertoupyia CH= 7- Zipa Stapop@wpévo wg AUXT. (¥¥)
H evtoln) evepyorolei Tnv €050 AUX1

Nertoupyia CH= 8- Zjpa Stapop@wpévo wg AUX2. (¥¥)
H evtoln) evepyorolei Tnv €060 AUX 2

Aertoupyia CH= 9- Zjpa Stapopewpévo wg AUX3. (¥¥)
H evtolr) evepyorolei Tnv é€odoa AUX3

Aertoupyia CH= 10- Zrjpa Stapop@wpévo weEXPO1. (*¥)
H gvtolr) evepyorolei Tnv €é§0do EXPO1

Aertoupyia CH= 11- ZA\pa Stapopewuévo wg EXPO2. (**)
H gvtolr) evepyormolei Tnv €é€0do EXPO2

Aertoupyia CH= 12- Zrjpa Stapoppwpévo wg, EXOQTEPIKOY OQTIZEMOY
H evToAn evepyomolei To Qg pe SIMAN AoYIKNA

(**) Evepyn) pévov gav n £€odog eival dtapoppwpévn we Movootabéc KavaAl Padlokupdtwy, Eowtepikdg Owtiopds, Owtiopdg Zwvng, Owtiopdg Khipakootaoiou, Alotabég Kavah

Padiokupdtwy i Kavd Padtokupdtwy pe xpovoSiakonTn.

MINAKAZ “C” - MENOY PAAIOENIKOINQNIA - (-Ad {a)

Mertoupyia | Meprypaepn

Add ich Mpoac6rkn Mmoutov 1ch
= OUOXETICEL TO EMOUPNTO UMOUTOV HE TNV EVTOAR 10U KAVAAIOU paSIOKUUETWV.

Add 2ch MpoaBkn Mnoutoév 2ch
C OUOXETI(EL TO EMOUUNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR) 20U KAVAAIOU pASIOKUHETWV.

Add Ich Mpoo6nkn Mmoutov 3ch
& OUOXETICEL TO €MOUUNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR) 30U KAVAAIOU PASIOKUHETWV.

Add Ych Mpoac6rkn Mmoutov 4ch
C OUOXETICEL TO EMOUPNTO UMOUTOV HE TNV EVTOAR 40U KAVAAIOU paSIOKUUETWV.

Awaypapn Katahéyou
ErRSE EM AHPOZOXH! Awaypdagel anmd T VAN Tou §€kTn OAa ta anobnkeupéva TNAEXEPIOTAPLA.

Katapynon €vog tnhexeipiotnpiov
EFRSE Agaipei éva TNAeXePLOTRPLO (€AV gival KAWVOG 1y replay amevepyoroleital). Ma va emAEEETE TO TNAEXEIPLOTHPLO TIPOG Staypa@r, EMAEETE T Béon
1 TMEOTE €va UIMOUTOV TOU ThAEXEIpLoTNpiou TTpog Staypaen (epgaviletal n Béon)

d rH Avayvwon KwSkov 8€Ktn
BEE EppaviCel Tov kwdikd S€KTn TTOU €ival avayKaiog yla T avamapaywyn Twv ThAEXEIPLOTNPIwV.
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DOSTEP DO MENU Fig. 2

*** Wprowadzenie hasta.
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- Polecenie otwarcia
« > 2 s Programowanie nadajnika recznego
jako start
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poprzedniego menu

Fide 321 [ox] -.- +%

) » u’:"p%»;
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VA2 i
m~—+% » + 55028 v
4
Zobacz MENU RADIO
“ Jesli usuniety

“ Jesli nieobecny
{95 ] Jesliklon, zostaje dezaktywowanyj

+ > 5 sec Kasowanie pilotéw

c Ea
-+ [ - 8 _-¥ (o] @268 [
&
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@@@@ﬁ@/g@@@g

- Otwarcie menu o
«>5 s menu automatycznego ustawiania
(autoset)

SEr-E  |Aktywacja wejicia start na zewnatrz START E
Skr i Aktywacja wejscia start wewnatrz START |
oPEn  |Aktywacja wejscia OPEN
clS Aktywacja wejscia CLOSE
PEd Aktywacja wejécia przejécia dla oséb pieszych PED
£ IME  |Aktywacja wejécia TIMER
SEoP  |Aktywacja wejscia STOP
Phokt Aktywacja wejscia fotokomarki PHOT
PhoP  |Aktywacja wejscia fotokomorki podczas otwierania PHOT OP
Phel Aktywacja wejécia fotokomorki podczas zamykania PHOT CL
bAr Aktywacja wejscia listwy BAR
bRrc IAktywacja wejscia brzegu przy zamknigeciu BARC
-_' “ bAra Aktywacja wejscia brzegu przy otwarciu BARO
HutnSEl: ]--} -{ Shc |Aktywacja wejscia wylacznika kraricowego zamykania dla silnika SWC
+/- &~ [ +/-] Sho Aktywacja wejscia wytacznika kraricowego ¢ ia dla silnika SWC
Karta oczekuje na wykonanie catego cyklu otwierania-
SEE zamykania, bez zatrzymania posredniego, w celu
50 1AEY [0 - [casE) > ﬂ.}m.} PrG ) oPEn) lobliczenia wartosci sity niezbednej do wykonania ruchu,
i D UWAGA! Rozpoznawanie przeszkoéd jest nieaktywne z
- t = . E o Sprawdzi¢ czy fotokomorki digczone i/lub)
n_{-m{--{-m{- Erd{ [Testfotokomorek nie powiddt sie up wioni IoZiczne 53 pocia
. . [ Sprawdzi¢ czy listwa jest podfaczona i/lub
Er02  [Testlistwy nie powi6dt sie ustawienia loaiczne
Erf3  [Test fotokomorek cyklu otwierania nie powi6dt sie 3pra‘\:lllcizr:|c czyfotokorm\zrkl 52 a,c:drl]a}czlonlelélrtlb
. . . Sprawdzi¢ czy fotokomarkisg podtaczonei/lub)
Er04  [Test fotokomorek cyklu zamykania nie powiédt sie ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
Er0B  [Testlistwy 8k2 nie powiddt sie 3pra‘>/vvidrz]lic czy Ilst\:vywsq pc\)ﬂc,iilqncizolnei 'Q:b
. - Sprawdzi¢ potaczenia z silnikiem
< "El Wersi Er iH Btad testu osprzetu karty - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac|
- ersja oprogramowan sie z serwisem technicznym)
_w a centralki B BH* Odwrocenie klerunku ruchu z powodu wykrycia Sprawdzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace
(ot & (o /B ] r przeszkody - Elektroniczny ogranicznik sity ie na trasie ruchu
M +/ - ErYH* |Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie 1
(7] * I o . Sprawdzi¢ potaczenie zakcesoriamii/lubkarty|
Btad komunikacji z urzagdzeniami zdalnymi .
otwmptich okl 100 |EE Atk 22 . ST T —
(ox]+[ 0000 Er :,,D,El' ], ! Btad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. Jezeli problem sie powtarza, skontaktowac sie
Er "’,E" 5 serwisem technicznym
IIosc SteranIkOWJadIOW ch Nacisniecie OK potwierdza pobrane usta-|
prowadzonych do pam eu wienia. Karta bedzie dziata¢ z pobranymi
Er 12  [Btad spojnosci parametrow centrali (logika i parametry) |ustawieniami.
Trzeba sprawdzi¢ ustawienia karty (pa-|
- rametry i logike).
IZ—'EI Lista ostatnich 30 btedéw Nacisniecie OK spowoduje, ze karta bedzie dziafac|
~ z domysinym systemem D-track.
Er73 Blad w parametrach systemu D-track ATrzeba wykonacautomatyczne ustawianie
autoset)
Automatyczne ustawianie nie zostato wykonane poprawnie|
xo ! iz powodu interwencji zewnetrznych elementéw sterowania|
Powtorzy¢ procedure
xoe Skok mniejszy od minimalnego zadanego skoku, ok. 50 cm.
Instalacja jest zbyt ,elastyczna/dynamiczna”. Usztywnic ja,
X3 montujac mechaniczny ogranicznik na wyfaczniku kraficowym
zamykania (kod zestawu 1100025 _1 0(_)05) przed wykonaniem|

SRS (= — 050 — [ (o9 — (080 — [T (= — (600~ [ET 7] (=0 — 0580 (£ =0 — (66—
N

*H=0,1,...9ABCDEF
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POLSKI
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Czas automatycznego R . L
t,;,q 1 180 40 zamkniecia [s] Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.
Czas wigczania
EL IDhE 30 300 20 Swiatta Czas trwania wiaczenia $wiatta zewnetrznego na krawedzi tacznika
zewnetrznego [s]
oUEPUE Czas aktywagji cza- P .
EIME 1 240 10 sowego wyjscia [s] Czas aktywacji wyjscia czasowego kanatu radiowego w sekundach
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas otwierania, wyrazony w procentowej czesci
Odcinek spowalniania catkowitego odcinka ruchu.
OPd ,5‘: 7 99 7 ruchu podczas UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl
] . o roboczy.
SLOL'd otwierania [%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkéd jest
nieaktywne.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas zamykania, wyrazony w procentowej czesci
) Odcinek spowalniania catkowitego odcinka ruchu.
cLd lSI.: 7 99 7 ruchu';))odczas UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cyk|
(] 1o roboczy.
SLD'Jd zamykania [%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkod jest
nieaktywne.
PAr e ,HL 1 29 20 Otwieranie czesciowe | Szerokos¢otwarciaczesciowegowyrazona procentowo w stosunku do otwarcia catkowitego, po nacisnieciu
DPEﬂ ,n.l-" [%] przycisku otwarcia przejscia dla pieszych PED.
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas otwierania. Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca
wartos¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktorej
. przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
Pr £ ; 0 - S|Ia;krzydla/§krzy§ei Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
arrorc podczas otwierania
[%]
UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
ustawionej wartosci parametru zachowane sa obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa
(¥). W razie potrzeby nalezy zainstal ¢ zab zenie chronigce przed przygnieceniem (**).
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykania. Jest to procentowa wartos¢ sity przekraczajaca
warto$¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej),
Sita skrzydfa/skrzydel ktorej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
LSF £ ; %9 75 ia; rzydta/s I‘;Zy'e Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
© arc podczas zamykania
[%]
UWAGA: Ma bezposredni wplyw nasite uderzenia: nalezy sprawdzic, czy przy tak ustawionej
wartosci parametru zach sa obowigzujace normy z zakresu bezpieczenstwa (*¥). W razie
L) qzuja
potrzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie chroniace przed przygnieceniem (**).
Aktywny tylko dla FW = 1.03
. . | Wylacza odczyt wejsc skonfigurowanych jako fotokomoérki, w poblizu wylacznika
Pakdfs | o | s | o Mighce acene | rancowego amykania
c .| 0=brak wylaczenia
podczas zamykania 50= maksymalne wylaczenie
Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikéw osigganej podczas otwierania.
=3 SPEEd 25 29 99 Predko$c¢ otwierania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonaé kompletny, niczym nieprzerwany
o [%] cykl roboczy. UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
Procentowa warto$¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikdw osigganej podczas zamykania.
! SPEEd 25 99 45 Predko$¢ zamykania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac kompletny, niczym nieprzerwany
cL [%] cykl roboczy. UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkéd jest nieaktywne.
Programowanie
liczby cykli, po
SEI’ Ll :50 = 0 250 ° Wyl_(ongniﬁ kt(;prych ] Umozliwia ustawienie liczby cykli, po wykonaniu ktérych wyjscie AUX skonfigurowane jako Serwis lub
) ] nalezy przeprowadzi¢ | Sygnalizator $wietlny i serwis sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.
LAn {E przeprow:
serwisowanie [ w

(*) W panstwach Unii Europejskiej w kwestiach wartosci granicznych sity nalezy stosowac norme EN12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowych norme EN12445.
(*¥) Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztalcajacych sie listewek.

TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

tchR

Czas
Automatyczneg
Zamykania

[

Logika dziatania nieaktywna

Aktywuje automatyczne zamykanie

SEEP-bY-SEEP MouElnk

Praca krokowa

ruch krokowy
0 Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped 3 KROKI 4 KROKI
dziataja zgodnie z 4-krokowa logika dziatania.
ZAMKNIETA OTWIERA
OTWIERA
W TRAKCIE ZAMYKANIA STOP
OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped
dziataja zgodnie z 3-krokowa logika dziatania.
Impuls podczas zamykania powoduje odwrdcenie WTRAKCIE OTWIERANIA STOP +TCA STOP +TCA
kierunku ruchu.
PO ZATRZYMANIU OTWIERA OTWIERA
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Ruch na wylaczniku 0 0 Logika nieaktywna
kraficowym 1 Aktywne odwrdcenie ruchu przy zatrzymaniu na wytaczniku kranncowym.
0 Migajaca lampka zaczyna $wieci¢ rownoczesnie z uruchomieniem silnika/silnikow.
Alarm wstepny 0
1 Migajaca lampka swieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikow.
0 Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
1 Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
Cykl jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostaja wcisniete przyciski OPEN UP i CLOSE UP. UWAGA: zabezpiecze-
nia s3 nieaktywne.
Dziatanie awaryjne wymagajace obecnosci cztowieka. Zazwyczaj dziatanie typu impulsowego. . . . .
Jezelikarta nie Wykona testu zabezpieczen (fotokomarka lub listwa, Er0x) 3 razy pod rzad, aktywowane jest dziatanie wymagajace
8\})e_gn_os'6c]i gz}owllekaﬁ(Przytrzym.ajkprgélizs'l‘()&;zez 1 minute po zwolnieniu przyciskow OPEN UP lub CLOSE UP.
. . 2 ejécie 61 jest skonfigurowane jako A
Przytrzymaj przycisk o WT’cie 62 }est skonﬁgurowane }ako CLOSE UP.
UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wy jacego obecnosci czt | b enia sg nieaktywne.
Dziatanie przy zamknietym czuwaku.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
3 Czynnos¢ otwierania zachodzi w sposéb automatyczny, czynnos¢ zamykania jest kontynuowana tak dtugo, jak dtugo naciskany jest
przycisk sterujacy (CLOSE).
A UWAGA: podczas otwierania nie sg aktywne urzadzenia zabezpieczajace.
Blokuje impulsy o 0 Impulsy wejé¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
podczas otwierania 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas otwierania.
0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomarka.
Konfiguracja wejscia
bezpieczenstwa 6 1 Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomaorka zweryfikowana.
SAFE 1.
72 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomérka aktywna tylko podczas otwierania.
3 Wejicie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
4 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomarka aktywna tylko podczas zamykania.
5 Wejécie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomoérka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
6 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.
7 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.
8 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. (Nieaktywne w SAFE 2).
9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, czylilistwa krawedziowa zodwréceniem aktywna tylko podczas otwierania. Podczas zamykania
powoduje zatrzymanie ruchu.
Konﬁgqraqa'we;sua Wejscie skonfigurowane jako Bar OPTEST, czylilistwa krawedziowa zweryfikowanazodwréceniem aktywna tylko podczas otwierania.
bezpieczenstwa 10 . A N
SAFE 2 4 Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
73 1 Wejicie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania. Podczas
zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. (Nieaktywne w SAFE 2).
12 Wejécie skonfigurowane jako Bar CL, czylilistwa krawedziowa zodwréceniem aktywna tylko podczas zamykania. Podczas otwierania
powoduje zatrzymanie ruchu.
13 Wejscie skonfigurowane jako Bar CLTEST, czylilistwa krawedziowa zweryfikowanaz odwrdceniem aktywna tylko podczas zamykania.
Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
14 Wejécie skonfigurowane jako Bar CL 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania. Podczas
otwierania powoduje zatrzymanie ruchu. (Nieaktywne w SAFE 2).
15 Nieuzywany
16 Wejicie skonfigurowane jako STOP 8k2. (Nieaktywne w SAFE 2).
0 Wejécie skonfigurowane jako Start E.
Konfiguracja wejscia
bezgpieczjel'lstvjla 1 Wejscie skonfigurowane jako Start |.
przycisku sterowania 0
“é;' . 2 Wejécie skonfigurowane jako Open.
3 Wejscie skonfigurowane jako Close.
4 Wejécie skonfigurowane jako Ped.
Konfiguracja wejscia
begpleczenstwa . 5 Wejscie skonfigurowane jako Timer.
przycisku sterowania 4
Ic2.
62 6 Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejécia dla Pieszych.
. 0 Polecenie radiowe skonfigurowane jako START E.
Konfiguracja
polecenia 1° kanatu 0 1 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Start I.
radiowego 2 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Open.
N 3 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Close
Konfiguracja
polecenia 2° kanatu 12 4 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Ped
radiowego - " K
5 Polecenie radiowe skonfigurowane jako STOP
6 Nieuz
Konfiguracja leuzywany
polecenia 3° kanatu 9 7 Nieuzywany
radiowego .4
8 Nieuzywany
9 Polecenie radiowe skonfigurowane jako AUX3**
Konfiguracja 10 Polecenie radiowe skonfigurowane jako EXPO1**
polecenia 4° kanatu 4
radiowego 11 Polecenie radiowe skonfigurowane jako EXPO2**
12 Sterowanie radiem skonfigurowanym jako SWIATLO ZEWNETRZNE
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Konfiguracja wyjscia
AUX 3.

26-27

POLSKI

Wyjscie skonfigurowane jako Monostabilny Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.

Wyjsécie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Swiatta Wewnetrznego.

Nieuzywany

Nieuzywany

Wyjscie skonfigurowane jako alarm (Rys. T). Automatycznie T4 zaprogramowanego nadajnika staje sie aktywatorem/dezaktywa-
torem alarmu.

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

Wyjscie skonfigurowane jako Serwis

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy zamknietej

Wyjscie skonfigurowane jako Bistabilny Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako Czasowy Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy otwartej

Kod staly

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
Nie s przyjmowane klony z kodem statym.

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane sa klony z kodem statym.

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B - Aktywuje wezytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

Ten tryb mozna wiaczyc¢ z panelu sterowania i nie wymaga dostepu:

- Wcisnac kolejno przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktdry zostat juz wprowadzony do pamieci
w trybie zwyklym za pomocg menu sterowania radiowego.

- W ciggu 10 s wcisna¢ przycisk ukryty oraz przycisk zwykly (T1-T2-T3-T4) pilota, ktory ma zosta¢ wczytany.

Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczytac nastepne piloty radiowe, powtarzajac
punkt poprzedni.

C - Aktywuje automatyczne wczytywanie klondw droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamigci odbiornika klonéw wygenerowanych za pomocg automatycznego programatora oraz cykli
zaprogramowanych powtorek (replay).

D - Aktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamigci odbiornika zaprogramowanych powtorek (replay).

E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
Dziatanie funkji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.

Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Dziatanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domysine hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.
Dziatanie funkgji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.
C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klondw drogg radiowa.
D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowq,
E - Dezaktywuje mozliwos¢ modyfikacji parametrow karty za pomoca sieci U-link.
Piloty radiowe sa zapisywane wylacznie z uzyciem specjalnego menu Radio.
WAZNE: Tak wysoki poziom bezpieczeristwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozadanym klonom, jak i blokuje ewentualne
zaktécenia radiowe.

Tryb szeregowy
(Okresla jak jest
skonfigurowana
karta w pofaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

Adres

Okreéla adres od 0 do 119 karty w potaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)

Odwrécenie
przeszkoda przy
otwieraniu

Po wykryciu przeszkody, podczas zamykania, ruch jest odwracany na 2 sekundy.
Po wykryciu przeszkody, podczas otwierania, przerywa sie czynnos¢ i blokuje naped.

Po wykryciu przeszkody, zarébwno podczas zamykania, jak i otwierania, ruch jest odwracany na 2 sekundy.

BRTS

Standardowe dziatanie przy bramach segmentowych (Informacje ogélne odn. rys. 11 2)

Dziatanie przy bramach wahadtowych zamontowanych z urzadzeniem BRTS ( Informacje ogdlne odn. rys. 3)

32 BOTTICELLI SMART BT A 850-1250

D814089 0AA01_01



S
g POLSKI
<
<
o
fo))
=}
(=]
<
)
o
0 Wejicie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
5 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
6 Wejécie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejicia dla pieszych).
7 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomorka.
3 . 8 Wejicie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomoérka aktywna tylko podczas otwierania.
Konfiguracja wejscia
EXPI2 na karcie 9 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomarka aktywna tylko podczas zamykania.
rozszerzen wejsc/ 2 . - N N N
wyjsé 10 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.
1-2 1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania.
12 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.
13 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomorka zweryfikowana.
14 Wejécie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
15 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
16 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana.
17 Wejécie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. .
18 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania.
0 Wejécie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejécie skonfigurowane jak przycisk Start I.
Konfiguracja wejscia iéci i i
EXPI2 na kardle 2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
rozszerzen wejsc/ 3 3 Wejécie skonfigurowane jak przycisk Close.
w-r_’;‘ 4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
5 Wejicie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).
0 Wyjscie skonfigurowane jako Monostabilny Kanat Radiowy
1 Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
2 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Swiatta Wewnetrznego.
Konfiguracja wyjscia ieuz
EXPO2 na karcie 3 Nieuzywany
rozszerzen wejsc/ 13 4 Nieuzywany
wz_jssc 5 Nieuzywany
6 Nieuzywany
7 Nieuzywany
8 Nieuzywany
9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.
10 Nieuzywany
Konfiguracja wyjscia " Nieuzywany
EXPO2 na karcie 12 Nieuzywany
Rozszerzen wejs¢/ 16
wyjsé 13 Wyjscie skonfigurowane jako status bramy
67 14 Wyjscie skonfigurowane jako Bistabilny Kanat Radiowy
15 Wyjscie skonfigurowane jako Czasowy Kanat Radiowy
16 Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy otwartej

(**) Aktywna jesli wyjscie zostato skonfigurowane jako monostabilny kanat radiowy, oswietlenie wewnetrzne, oswietlenie strefowe, oswietlenie schodow, bistabilny kanat
radiowy lub c y kanat radiowy.

Logika Aux= 0 - Wejécie MONOSTABILNEGO KANALU RADIOWEGO.
Podczas aktywacji kanatu radiowego styk pozostaje zamkniety przez 1 s.

Logika Aux= 1 - Wyjécie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.
Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.

Logika Aux= 2 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.
Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.

Logika Aux= 3 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.
Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.

Logika Aux= 4 - Niedostepny

Logika Aux= 5 - Wyjscie do zarzadzania alarmem garazowym (Rys. T)

Logika Aux= 6 -Niedostepny

Logika Aux= 7 -Niedostepny

Logika Aux= 8 - Niedostepny

Logica Aux= 9 - Wyjscie SERWIS.
Kiedy zostaje osiggnieta warto$¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia serwisu.

Logika Aux= 10 - Niedostepny

Logika Aux= 11 - Niedostepny

Logika Aux= 12 - Niedostepny

Logika AUX= 13 - Wyjscie STATUSU BRAMY.
Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.

Logika AUX= 14 - Wyjscie BISTABILNEGO KANALU RADIOWEGO
Styk zmienia stan (otwarty-zamkniety) w chwili aktywacji kanatu radiowego.

Logika AUX= 15 - Aoyikr Aux=16 - E€050¢ KATAZTAZH ANOIXTHZ MYAHE.
H ema@n mopapével KAEOTA OTav N TUARN €ival avolyTr.

Logika AUX= 16 - - Cikis KAPI ACIK DURUMU.
Kontak kapi acildiginda kapali kalr.
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Konfiguracja wejs¢ sterowania

Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouEl™nk. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika IC= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Start |. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MauE"nk. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open.
To polecenie powoduje otwarcie bram/{. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydta pozostajg otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie
Czasu Automatycznego Zamykania TCA (jezeli ta funkcja zostata aktywowana).

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.
To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.
To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MauElMnk

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer. . o
Dziafanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.
To polecenie powoduje czesciowe otwarcie grzejs’cia dla pieszych. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejscie jest zamkniete i
nacisniety zostanie przycisk Start E, Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione réwniez w

przypadku braku zasilania sieciowego.

Logika SAFE= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomdrka niezweryfikowanych (*)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktore nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sg aktywne zaréwno podczas otwierania,
jak i zamykania. Przeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomorka zweryfikowana.
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sa aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto
podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki.

Logika SAFE= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomérka aktywna tylko podczas otwierania niezweryfikowanych (*)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktore nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomdrki podczas zamykania.
Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, zweryfikowana fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas
przeciecia linii foto.

Logika SAFE= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania niezweryfikowanych (*)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomorki podczas otwierania.
Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomoérka aktywna tylko podczas zamykania
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca
kierunek ruchu.

Logica SAFE= 6 -Niedostepny

Logica SAFE= 7 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE=9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona
zatrzymanie automatyki (STOP)

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktdre nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas
zamykania powoduje zatrzymanie. W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=10 Wejscie skonfigurowane jako Bar op test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas
zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP)
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=11 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-
manie automatyki (STOP)
Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=12 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona
zatrzymanie automatyki (STOP)

Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas
otwierania powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=13 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas
zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP)
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=14 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-
manie automatyki (STOP)
Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=15 Niedostepny

Logika SAFE=16 Wejscie skonfigurowane jako STOP 8k2. Polecenie przerywa manewr i blokuje automatyzacje

*) Jezeli sq instalowane urzadzenia typu,D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zaleci¢ ich obowigzkowe serwisowa-
nie co najmniej raz na po6t roku.

Konfiguracja polecen kanatu radiowego

Logika CH= 0 - Polecenie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouElnt. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika CH= 1 - Polecenie skonfigurowane jako Start |. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MauElnt. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

LogikaCH= 2 - Polecenie skonfigurowane jako Open.
To polecenie powoduje otwarcie bramy.

Logika CH= 3 - Polecenie skonfigurowane jako Close.
To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika CH= 4 - Polecenie skonfigurowane jakoPed.
To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MauElMnk

Logika CH= 5- Polecenie skonfigurowane jako STOP.
Polecenie wykonuje jeden Stop

Logika CH= 6- Polecenie skonfigurowane jako AUXO. (**)
Polecenie aktywuje wyjscie AUXO

Logika CH= 7- Polecenie skonfigurowane jakoAUX1. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie AUX1

Logika CH= 8- Polecenie skonfigurowane jako AUX2. (**)
Polecenie aktywuje wyjscie AUX 2

Logika CH= 9- Polecenie skonfigurowane jako AUX3. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscieAUX3

Logika CH= 10- Polecenie skonfigurowane jako EXPO1. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie EXPO1

Logika CH= 11- Polecenie skonfigurowane jako EXPO2. (**)

Polecenie aktywuje wyjscie EXPO2
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Logika CH= 12- Polecenie skonfigurowane jako OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM (*¥)
Polecenie aktywuje swiatto z logika bistabilng

(**) Aktywna jesli wyjécie zostato skonfigurowane jako monostabilny kanat radiowy, oswietlenie wewnetrzne, oswietlenie strefowe, oswietlenie schodéw, bistabilny kanat radiowy lub
czasowy kanat radiowy.

TABELA “C”- MENU RADIO (-Ad in)

Logika Opis

Dodaj Przycisk 1ch

Add ich przyp{)rzqgkowuje wybrany przycisk do sterowania 1.
Dodaj Przycisk 2ch

Rdd cch przyporzqc‘j’kowuje wybrany przycisk do sterowania 2.
Dodaj Przycisk 3ch

Add 3ch przyp{)rzqgkowuje wybrany przycisk do sterowania 3.
Dodaj Przycisk 4ch

Add Hch przyporzqc‘j’kowuje wybrany przycisk do sterowania 4.
Usun Liste

ErASE &Y AUWAGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.

Usuwa jeden pilot radiowy

EFASE | Usuwa pilot radiowy (jesdli klon lub ponowne odtwarzanie zostang dezaktywowane). Aby wybrac pilota radiowego do skasowania, wpisac pozycje
lub nacisna¢ przycisk na pilocie radiowym (pozycja zostanie wyswietlona)

& o Odczyt kodu odbiornika
EEE Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.
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TABJINLA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (PR-A™))
Mo
Mapametp MUH. | MaKc. Jinunbie | OnpepenexHve OnucaHue
YMOTMaHI0
Bpems
Ech 1 180 40 aBTOMaTUyeckoro | Bpema oxvnaaHua nepes aBTOMaTUYECKUM 3aKpbiTUEM.
3aKpbiTiA [c]
Vo Bpems BknoueHus
kL iDhE 30 300 20 onceeTkn [c] LNnTenbHOCTb BKNIOUEHWA NOACBETKM Ha CXeme
UEPL Bpems aktuBayum .
o 'é ﬁl"'-_: 1 240 10 Bblxoaa n[o]Tammepy JnnTenbHOCTb akTUBaLIMM BbIXOAa PajnoKaHana ¢ TanMepoM B CEKyHAaX.
S
MpomexxyToK 3amefIeHns NPV OTKPbITMN ABUraTeNs/gBuUratTenen, BbipaKeHHbIN B MPOLIEHTaX K
4! MNpomexyTok obwemy xogy. .
¥ IL?; 7 929 7 3ameqsieHna npu BHVIMAHME: Mocne n3meHeHna 3Toro napametpa 6yAeT HEOOXOAVMO COBEPLLNTL MOMHbIN
© OTKpbITAN [%] MaHeBp 6e3 npepbiBaHuii.
BHUMAHME: c Hapgnucbio "SET" Ha Aucnnee He 6yaeT BKNIOYEHO 0GHapyKeHne NpenATCTBUN.
MpomexxyToK 3amefIeHns NPV 3aKPbITUN ABUraTeNs/ABUraTeneil, BbIpaXKeHHbI B MPOLieHTax K
4 TpomexyToK obLemy xogy. }
'!_;5; 7 99 7 3amepnieHns npu BHUMAHWE: Mocne n3meHeHua atoro napametpa 6yaet Heo6Xo[MMO COBEPLUNTb MOJSHbIN
© 3aKpbITUK [% MaHeBp 6e3 npepblBaHUA.
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6yfeT BK/IOYEHO 06HapyKeHne NpenaTCcTBUi.
Pg E 'Hi_ 1 99 20 YactuuHoe MPOMEXyTOK 4aCTUUHOrO OTKPBITUA B MPOLIEHTHOM OTHOLUEHUM K O6LieMy OTKPbITWIO nocne
En Heit oTkpbiTHe [%] BK/IIOYEHUSA NPUBOAA NeLLeXoAHoro npoxoaa PED.
Cuna, oka3sblBaemMas CTBOPKOW/CTBOpPKamu Npu OTKpbiTuK. MpeactaBnaeT coboit npoueHT
BblpabaTbIBAEMO CUIbl, MTOMUMO TOI1, KOTOpas Oblsla 3anvcaHa B NamsaTb BO BPEMSA aBTOMATUYECKON
HaCcTPOWKM (1 BNOCNEACTBMM OOGHOBMIEHA), MEPef TeM KaK CreHepupoBaTb aBapUiAHbIA CUTHan
06Hapy»KeHVsA NPenATCTBUA.
Cuna cTBopKu/ MapameTp ycTaHaBNVBaeTCA aBTOMATUYECKM NPY aBTOMATUUYECKOW HacTporiKe.
oPFarcE 1 929 75 CTBOPOK Npu
OTKpbITUN EA)]
BHUMAHME: Bnuser Hanpamyio Ha yaapHyio cuny: lMpoBeputb, 4To6bl €
YCTaHOBNEHHOI BeNMYNHOIA cobiofanuch aeiicTByloWMe CTaHAapTbl 6esonacHocTh
(¥). Npn Heo6 DCTU, YCT Tb 3al4MTHbIE CPEACTBa, NpeAoXpaHAloWme oT
pa3spaBnuBaHusa (**).
Cuna, oKa3blBaeMas CTBOPKOIA/CTBOPKaMM Npw 3akpbiTvi. [peAcTaBnseT co6oii NpoLeHT BbipabaTbiBaemo
CWAbl, MOMIUMO TOW, KOTOpas Gbina 3anucaHa B NamMATb BO BPeMsA aBTOMATWUYECKOWN HAacTPOMKu (1
BMOCNeACTBIM OGHOBIEHA), Nepe/i TeM KaK CreHeprpoBaThb aBapuiiHbI CUrHan 06HapyXeHVA NPenaTCTBUA.
Cuna ctBopku/ MapameTp ycTaHaBNMBaeTCA aBTOMATUYECKM NPY aBTOMATUYECKOW HacTporiKe.
clLSFarcE 1 99 75 CTBOPOK NpU
3aKpbITUN @A)]
BHUMAHUE: Baunser HanpsAmyio Ha yAapHyIo culy: NpoBepuTb, 4YTOG6bI C yCTAaHOBNEHHO
BeNMYMHOI cobnioanuch AeicTByOWMe CTaHAAPTbI 6e3onacHocTy (*). I1pv| Heo6GxogumocTu,
YCTaHOBUTb 3alUTHbIE CPEeACTBA, NpefoXp e ot pas,
BknioueH Tonbko Ha FW = 1.03
MpocTpaHcTBO OTK/I0YaeT cCYnTbiBaHNe BXOAOB, KOHGUIrypMpoBaHHbIX KaK ¢pOTO3IeMEHT, paAoMm C
Phoktd (S 0 50 0 OTKJIIOYeHNA KOHL|eBbIM BbIK/Il0uaTesieM 3aKpbITus.
SPRcE doToanemeHToB Npy | 0= 6€3 OTKNIOUEHNA
3aKpbITUN 50= maKcumanbHoe oTK/loueHne
MpoLeHT OT MaKCUManbHO JOCTUIaeMol CKOPOCTY NMPW OTKPbITVN iBUraTeNnsa/aBuUratTeneii.
CkopocTb npu BHUMAHME: NMocne n 3TOro nap Tpa 6yaeT He06X0ANMO COBEPLUNTDL NONHbIN
of SPEEd 25 29 29 OTKPbITUN [‘%] MaHeBp 6e3 npepbiBaHuiA.
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6yaeT BK/IIOYEHO 06HapyKeHne NpenaTCcTBUi.
MpoLEeHT OT MaKCUManbHO JOCTUIraeMol CKOPOCTY NPW 3aKpbITUK ABUraTena/ABuraTenei.
) CkopocTb npu BHUMAHME: NMocne n 3TOro nap Tpa 6yaeT He06X0ANMO COBEPLUNTD NONHbIN
cL SPEEd 25 99 45 3aKpbITUM [%] maHeBp 6e3 npepbiBaHUi.
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6yaeT BK/IIOYEHO 06HapyKeHne NpenaTCcTBUM.
MporpammmpoBaHue
NOPOroBOro Mo3BonseT 3aaaBaTb YMCIO MaHEBPOB, NPV NPEBbILLEHUV KOTOPOTO CUTHANN3MPYETCA 3anpoc
TR inEERRACE 0 250 0 Yncna MaHeBpoB TexobcnyxmBaHua Ha Bbixoge AUX, CKOHOUryprpoBaHHOM Kak “TexobcnyKmBaHue” unm
TeX06CJ'Iy>KVIB]aHVIﬂ [B | “Muratowas namna v Texo6cnyKusaHme”
COTHAX

(*) B EBponeiickom Coo6LecTBe foMmKeH NpuMeHATbCcA cTaHaapT EN12453 ana npepenos cunbl u ctaHgapT EN12445 ansa cnoco60B nsmepeHus.

(**) Cuna umnynbca MoXeTt 6bITb y

nyTem NUCcne

TABJIULIA “B” - MEHIO JTIOTUYECKUX OYHKLUMN - (Lof ic)

A nepopmupyembix KPOMOK.

3ar|ow|n-|a|-me
n S ieckan Onpepenexue L) Oonuuu
YHKL YMONYaHu0 mm
Bpemsa 0 Jlornyeckas pyHKUMA He BKIIOYEHA
tch aBTOMaTN4eCKOro 0
3aKpbITUA 1 BkntouaeT GyHKLMI0 aBTOMATNYECKOTO 3aKpbITUA
nowaroBoe ABMXeHne
Bxoppl, KOHOUryprpoBaHHble Kak
0 Start E, Start |, Ped, pa6oTatoT ¢ 3 LIATA 4 LLIATA
- 1uaroeoh noruKon. 3AKPbITO OTKPbIBAET
SEEP-bY- OTKPBIBAET
SEEP Mowarosoe ABMKeHNe 0 MPU 3AKPBITAN cTon
MouEMnk Bxogpbl, KOHPUryprpoBaHHblie OTKPbITO 3AKPbIBAET 3AKPbIBAET
Kak Start E, §tart l, Pefi, paboTatoT
1 C 3-Wwaroson norukon. Mimnynbc NP OTKPBHITUN CTOM +TCA CTOM + TCA
Ha 3Tarne 3aKpbITuA NHBEPTUPYeT
HABVXEHNE. MOCNE OCTAHOBKM | OTKPbIBAET OTKPbIBAET
Asnxenne 0 Jloruka He akTuBHa
Sy Mou Ha KOHLeBOMN 0
BblK/NlOYaTenb 1 AKTUBHO M3MEHEHMWE HaMNPaBIEHNA ABVKEHVA NPV OCTAHOBKE Ha KOHLIEBOM BbiK/touatene
. 0 Muwraiowasa namnoyka BKlOYaeTcA OAHOBPEMEHHO C 3anyCKOM ABUraTens/geuratenen.
Pl' E _HL Hl'p ﬂpegynpegm‘renbubm 0
curHan .
1 Mmrawmaﬂ NlamMnoYkKa BKJIlOYaeTCA, NprUMepHo, 3a 3 CeKyHAbl A0 3anyCKa ,qBI/IFaTeJ'Iﬂ//ZlBI/IFaTeHeVI.
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PYCCKUIA

3anomvHaHve
n R iecKan OnpepeneHue L) BBEZIeHHO Oonuuu
il yuonanme | _Hactpouku
BknioyeH Tonbko Ha FW > 1.03
0 WmnynbcHas paboTa.
PaboTa B pexvme «NpUCyTCTBIE YENTOBEKA».
Bxop 61 KOH$MprMpyETCﬂ kak OPEN UP.
] Bxop 62 koH@urypupyetca kak CLOSE UP.
M;‘jesp NpOoJOXaeTcaA Ao Tex Nop, Noka coxpaHAeTcA HaxaTne Ha knasuwmn OPEN UP nnn CLOSE UP.
BHUMAHME: npepoxpaHuTenbHble YCTPOCTBA He BKIIOYEHbI.
ABapuiiHasa paboTa B pexunme «nprucyTCTare yenoseka». OBbIYHO NPOMCXOAUT MMMYNbCHaA paboTa.
Ecnnnnate He ynaeTcsa NnpoBeCTV TeCTUPOBaHMNE NpejoXPaHUTENbHbIX YCTPONCTB (GOTOINEMEHT MM KPOMKa,
Er0x) 3 pa3a noapsap, BKNoyaeTcs BaﬁoTa B peXxunme «npucyTCTBUA YENOBEKa» Ha T MUHYTY Noche Toro, Kak
holLd-to- 6yayT oTnyweHbl knasuwy OPEN UP - CLOSE UP.
MpucyTcTBUE YenoBeka 0 2 Bxop 61 KOH$I/II’ypVIpyeTCﬂ kak OPEN UP.
run BxQn 62 koHpurypupyetca kak CLOSE UP.
BHUMAHMUE: npu aBap i pabote B p «MPUCYTCTBUA YeNoBeKa»
ApeAoXpaHUTeNbHbIE YCTPOIC TBa HE BK/IOYEHbI.
QyHKLMOHMPOBaHWe NPV NPUCYTCTBUM YenoBeKa Npu 3aKpbITHN.
B)yon 61 KOH$I/Ir‘ypI/IpyeTC$I KaKyOPEN UP.
Bxop 62 koHurypupyetca kak CLOSE UP.
3 MaHeBp((C)'[K IEITI/Iﬂ OCyLLLeCTBNIAETCA aBTOMATNYECKIN, MaHEBP 3aKpPbITVA NPOJOMKAETCA NPY yAepX UBaHUN
KHOQIKM .
A BHUMAHWE: npv OTKPbITUM He akTUBMPOBaHbI CUCTEMbI 6€30MacHOCTU.
B 0 Mmnynbcbl BXOROB, CKOHGUIypupoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBatoT Bo3geincTeme Bo Bpems
JIOKUPOBKa OTKPbITHA.
bl oPEn NMMYNbCOB Npyn 0 P —
OTKpPbITUN 1 Mmnynbcbl BXOAOB, CKOHGUrypUpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3blBaloT BO3aelicTBrEe BO Bpems
OTKPbITUA.
0 Bxop ckoH¢uryprpoBaH Kak Phot, poToanemeHT.
SAFE | g::&g:&%if‘r:"s:’;‘éﬁa 6 1 Bxof CKOHGUryprposaH kak Phot test, npoBepeHHbiit GoTo3neMeHT.
72 ’ 2 Bxopf ckoH$UrypmposaH Kak Phot op, oToanemeHT fecTBYET TONbKO NpK OTKPLITUM.
3 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHblii $oTOINEMEHT AeCTBYET TONIbKO NPY OTKPbITUW.
4 Bxop ckoHdUrypmposaH Kak Phot cl, doTosnemeHT feiicTByeT TONbKO NP 3aKPbITUM.
5 Bxop ckoHdUrypmposaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbI GOTOINEMEHT [eNCTBYET TONIbKO NP 3aKPbITUM.
6 Bxop cCKOHMryprpoBaH Kak Bar, 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa.
7 Bxopf ckoHUryprpoBaH Kak Bar, npoBepeHHas YyBCTBUTENIbHAA KPOMKa.
8 Bxon ckoHdurypripoBaH kak Bar 8k2. (He akTuBeH Ha SAFE 2)
9 Bxop ckoHdUrypmposaH kak Bar OP, uyBCcTBUTEIbHAA KPOMKA C IHBEPCHEN, aKTUBHOW TONIbKO NPU OTKPbITUN.
Mpu 3aKpbITUK 0becneymBaeTcs OCTaHOBKA ABUXKEHNA.
K 10 Bxop ckoHdurypripoBaH Kak Bar OP TEST, npoBepeHHan UyBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHOW
SAFE 2 6::312?::?#:“57\)&A; 4 TONBKO NPU OTKPbITVN. [1pU 3aKPbITUY BEINONHAETCH OCTAHOBKA ABVKEHUS.
73 ) n Bxop ckoHurypupoBaH Kak Bar OP 8k2 uyBcTBMTENbHaA KPOMKa C UHBEPCUEN, akKTUBHOW TONBKO Mpw
OTKpbITUK. [p1 3aKPbITVV BbINOMHAETCA OCTaHOBKa ABWKeHUs. (He akTuBeH Ha SAFE 2)
12 Bxop ckoHourypvpoBaH Kak Bar CL, uyBCTBUTENbHas KpPOMKa C WHBEPCMEN, aKTVBHON TONbKO Mpwu
3aKpbITUK. MY OTKPBITIM BbINOMHAETCA OCTAaHOBKA [IBUXKEHUA.
13 Bxop ckoHdurypmposaH Kak Bar CL TEST, uyBCTBMTENbHaA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHOWN TONIbKO Mpw
3aKpbITUK. [PV OTKPbITVM BbINONHAETCA OCTAHOBKA ABMXKEHUA.
14 Bxopn ckoHurypmposaH kak Bar CL 8k2, uyBCTBMTENbHaA KpPOMKa C UHBEPCMEN, aKTUBHOW TONbKO Mpwu
3aKpbiTUK. [pn OTKPbITVM BbINONHAETCA OCTaHOBKa ABMKeHuA. (He akTuseH Ha SAFE 2)
15 He ucnonb3syetca
16 Bxon ckoHduryprposaH kak STOP 8k2. (He akTusen Ha SAFE 2)
Kowd 0 Bxop ckoHuMryprpoBaH Kak Start E (Crapt E).
OoHUrypauma
i ! ynpaBnmou).:sro“onAa 0 1 Bxop ckoHurypupoBsaH Kak Start | (Crapr |).
! ! 'g: . 2 Bxop ckoHduryprpoBaH kak Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Close (3akpbiTb).
Kondurypauns 4 Bxop ckoHduryprpoBaH Kak Ped (Mewwex. npoxop).
c 2 ynpaBnmIocu;ero BXopa 4 5 Bxop ckoHdUrypmposaH kak Timer (Taiimep).
62 6 Bxop ckoHuryprposaH kak Timer Pedonale (Taiimep netuexofHoro npoxoga).
0 Perynatop paguokaHana, HacTpoeHHbI Kak START E.
HacTtpoiika perynatopa ~
ich 1 paguokanana 0 1 PerynaTtop pagnoKkaHana, HaCTPOeHHbI Kak Start I.
2 PerynaTtop paguoKaHana, HaCTPOeHHbIn Kak Open.
3 PerynaTop pafimokaHana, HacTpoeHHbln Kak Close
HacTpoiika perynatopa =
2ch 2 papvokanana 12 4 PerynaTtop paanokaHana, HaCTPOeHHbIN Kak Ped
5 Perynatop pagnokaHana, HaCTPOeHHbIN Kak STOP
6 He ncnonbsyetca
Hacrtpolika perynatopa
ch 3 papgmokaHana 9 7 He ncnonb3yetca
8 He ncnonbsyetca
9 PerynaTtop pagnokaHana, HaCTPOeHHbIN Kak AUX3**
Ych Hacrpoiika perynsatopa 4 10 PerynaTtop paagnokaHana, HaCTpoeHHbIN Kak EXPOT1**
4 papuokaHana 1" Perynstop pagroKaHana, HaCTPOeHHbIN Kak EXPO2**
12 KomaHga paguo, koHdurypupoBaHHas kak [MOJCBETKA
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Jlornyeckas
YHKL A

OnpepgeneHne

Mo
ymonuauuio

{

|

Oonuun

AUH 3

KoHdurypauus Bbixoga
AUX 3.

26-27

BbIXOfi, HACTPOEHHBI Kak MOHOCTabUbHbBIN pagroKaHan.

Bbixop ckoHdurypuposaH kak SCA, curHanbHas 1aMnoyKa oTKpbITbIX BOPOT.

Bbixon CKOH¢I/IprI/IpOBaH KaK ynpasrieHne namnbl OCBELLEHNA.

He ncnonb3yetca

He ncnonbsyeTtca

Bbixop, KOHGUIyprpoBaHHbIN Kak aBapuiiHbli curdan (Puc. T). B asTomatnyeckom pexvmve T4
COXPaHEHHOro NepeaaTymka CTaHOBUTCA YCTPONCTBOM aKTVBaLMW/Ae3akTMBaLMy aBapUNHOro curHana.

He ncnonb3yetca

He nucnonb3yetca

He ncnonb3yetca

Bbixog, CKOHGUIypUPOBaHHbI Kak “TexobcnyxmBaHvie”

He ncnonb3yetca

He ncnonb3yetca

He ncnonb3yetca

Bbixoa, KOHOUryprpoBaHHbI Kak CTaTyc 3aKpbiTbIX BOPOT

BbIx0A, HACTPOEHHbIN Kak 61UCTabuabHbIN pagrioKkaHan

BbIxof, HAaCTPOEHHDIN Kak pafioKaHan C TaiMepom

Bbixop, KOHOUryprpoBaHHbI Kak CTaTyC OTKPbITbIX BOPOT

F IHEd codE

QUKCMPOBaHHbIN KOA

MpuemHoe ycTpoiicTBo ByaeT CKOHGUryprpoBaHo ANA GyHKLMOHMPOBaHUA B pexume rolling-code.
He npuHUMaloTCA KNOHbI € GUKCMPOBAHHbBIM KOAOM.

aoo,u,#w,\,ﬂo@oo\:c\mbwm—-oE
<

MpuemHoe ycTpoiicTBo byaeT CKOHPUryprpPoBaHO AnA GYHKLIMOHUPOBaHUA B pexmmMe GpUKCMPOBAHHOTO
koga. MpYHMMAIOTCA KNOHbI C GUKCPOBAHHBIM KOJOM.

ProtEck lon
LEUEL

3apaHue ypoBHA
3aWmTDbI

A - Ina poctyna K MeHto NporpaMmmMinpoBaHua Naposb He TpebyeTtca
B - lNopkniouaeT coxpaHeHe B NaMATW MO PaAKo YCTPONCTB paanoynpaBieHus.
[aHHaa npoLiefypa NPOM3BOAUTCA PALJOM C LUMTOM YNpaBfieHUaA 1 He TpebyeT ocyllecTBIeHNa AoCTyna:
- HaxumaTtb nocnefoBaTtenbHO Ha CKPbITYi0 Knasuwy n obbluHylo knasuwy (T1-T2-T3-T4) ycTpolicTBa
paamnoynpasieHViA, e COXpaHeHHOT0 B MaMATY B CTaHAaPTHOM PeXKMMe CMIOMOLLbIO MEHI0 PaMOy NPaBIeHNS.
- B TeyeHve 10 C HaxaTb Ha CKPbITYl0 KnasBuwy n ob6bluHyto KnaBuwy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTBa
Pla,qmoynpasneHMﬁ, KOTOPOe [J0/IKHO 6bITb 3aMM1CaHO B NaMATb.

prieMHOe yCTPOICTBO BbIXOAMUT 13 PeXIMa NporpaMmMipoBaHia Yepes 10 ¢, 40 NCTeYEHNA 3TOTO BpeMeH!
MOXHO [106aBJIATb HOBbIE JONOJIHUTE/bHbIE YCTPOWCTBA PaAVOyNpaBieHns, NOBTOPAA NPeAbIAYLLANA MYHKT.
C - MopknioyaeT aBTOMaTNYECKN BBOA MO PaAVO KIIOHOB.
Mo3BoNAET KNIOHaM, reHepupOoBaHHbIM YHUBEPCaNbHbIM MPOrPamMMaTopoM, 1 3anporpamMmMypoBaHHbIM
BOCMPOW3BeAeHNAM 06aBNATLCA B NaMATb NPYEMHOrO yCTPOWCTBA,
D - NMopkntoyaeT aBTOMaTUYECKNIA BBOA MO PaAno BOCMPON3BEAEHNIA.
No3BonAeT 3anporpamMm1MpPoBaHHbIM BOCNPOU3BeAeHAM A06aBNATLCA B NaMATb MPUEMHOTO YCTPOWCTBA.
E — OKa3blBaeTCA BO3MOXHbIM M3MeHWTb NapameTpbl nnathl no cetn U-link

A - [Ina focTyna K MeHIo NPorpaMM1pOBaHUA 3anpallunBaeTca naposb.
Maponb no ymonuanuio - 1234.
OcrTatoTcA 6e3 N3MeHeHI No CpaBHeHUIO € pexxmom 0 GyHKuum B-C-D - E

A - ina poctyna K MeHto ngorpammmposaumn 3anpalunBaeTca naporb.
MNaponb no ymonuaxuio - 1234.

B — OTKntoyaeTca coxpaHeHue B NaMATY MO pajmo yCTPONCTB pafnoynpasieHns.
C - OTKntoYyaeTcA aBTOMaTUYECKMI BBOJ, MO PafMo KIOHOB.

OcTatoTca 6e3 M3MeHeHW Mo cpaBHEHWIO ¢ pexnumom 0 dyHkuun D - E

A - Ina goctyna K MEHI0 NPOrpaMMmMpoBaHnA 3anpallnBaeTca Naposb.
MNaponb no ymonuaxuio - 1234, .
B — OTKl04aeTca coxpaHeHme B NaMAaTi No paavo yCTPONCTB paanoynpaseHns.
D - OTKnoYaeTcAa aBTOMaTUYeCKuii BBOA No pagno BOCHgOVBBeAeHI/IVI.
OcTatoTcs 6€3 N3MEHeHW No cpaBHeHUIo € pexxmom 0 GyHKummn C - E

A - Ina goctyna K MEHI0 NPOrpaMMMpoBaHnA 3anpallnBaeTca naponb.
Maponb no ymonyaxuio - 1234.
B - OTKJlouaeTca coxpaHeHune B NAaMATX MO PajKo YCTPOWNCTB PaanoynpaBieHuns.
C — OTKnloyaeTcA aBTOMaTUYECKMIN BBOJ, MO PafMo K/IOHOB.
D - OTKkntoyaeTca aBTOMaTMYECKNiA BBOA MO Paavo BOCMPOu3BeAeHN.
E - OTkntoyaeTcs BO3MOXHOCTb U3MEHWTb NapameTpbl nnatbl no cetn U-link
YcTpoiicTBa paguoynpaBieHns COXPaHATCA B NaMATY TONbKO NPV UCMONb30BaHUM CneLnanbHOro MeHo “Pagmno”.
BAXHO: Takon BbICOKUIA ypoBEHb 6€30MacHOCTU NPenATCTBYET AOCTYMY CO CTOPOHbI HEXenaTesbHbIX
KJIOHOB 1 BO3MOXXHbIM PafiMornomMexam.

SEr AL
ModE

MocnepoBaTenbHbIN
pexum
(Onpepenser, Kak
KOHUrypupyertca nnata
B CETEBOM COeAIUHEHN

CranpaptHas SLAVE (MOAYMHEHHASA): nnata nonyyaet v COO6LLaeT KOMaHAbI/ANAarHOCTUKY/1 np.

CranpgaptHasa MASTER (ITIABHAA): nnata HanpasnsaeT komaHabl BkatoyeHna (START/CTAPT, OPEN/
OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/MELLEXOAHbIV MPOXOA, STOP/CTOM) gpyrm nnatam.

RddrESS

Appec

Npentndnumpyet agpec ot 0 fo 119 nnatbl B 10KanbHOM CETEBOM coeuHeHnn BFT.
(cm. naparpad «AOMNONHUTENbHBIE MOOYN U-LINK»)

oPrEuErS
ohSE

WsmeHeHune
HanpaBJieHUsA
B CBA3U C
npenATcTBUEM NpN
OTKPbITUN

Mpu BbIABNEHNN NPENATCTBUA NP 3aKPbITU, MPOUCXOAUT N3MEHEHE IBKEHNA Ha 2 CeK.
Mpu BbIABNEHNN NPENATCTBMA NPW OTKPbITVN, NPepbliBaeTcA MaHeBP 1 6NOKMpyeTCcA aBTOMaTHKa.

Mpw BbIABAEHUN NPENATCTBUA, KaK NPY 3aKPbITUW, TaK 1 OTKPLITUY, MPOUCXOANUT U3MEHEHUNE ABUXKEHUA
Ha 2 cekK.

brkS

BRTS

CraHpapTHOE GYHKLMOHMPOBaHME C CeKLMOHHbIMM BopoTamu (O6wwue ceeaeHna Cm. Puc. 1n 2)

DYHKLVOHVPOBaHWE C NOfbEMHO-MOBOPOTHLIMU BOPOTaMU C OMOSTHUTENbHBIM 3N1eMeHToM BRTS
(O6wwme ceepeHns Cm. Puc. 3)
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Mo 3anomvHaHve
n ry"m(el_f#:" OnpepeneHue uomsano | BBEACHHON Oonuuu
BACTROVII
0 Bxop ckoHurypmpoBaH Kak komaHga Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapr |).
2 Bxop ckoHurypmpoBaH Kak komaHaa Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHuryprpoBaH kak komaHaa Close (3akpbiTb).
4 Bxop ckoHdUrypmpoBaH Kak komaHga Ped (Mewwex. npoxop).
5 Bxop ckoHurypmpoBaH Kak komaHaa Timer (Taimep).
6 Bxop ckoHurypmpoBaH kak komaHgaa Timer Pedonale (Taimep newexopHoro npoxoga).
7 Bxop ckoHGMryprpoBaH Kak NpefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTeo Phot, doToanemeHT.
s Bxop cKOHUryprpoBaH Kak MpeaoxXpaHnTeNbHOE YCTPoncTBo Phot op, poTosnemeHT AeicTBYeT TONBKO
npw OTKPbITUAN.
Kondurypauus 9 Bxop ckOHGMIyprpoBaH Kak NpefoxpaHuTenibHoe ycTpoiicTeo Phot cl, doToanemeHT aeiicTByeT ToNnbKo
Bxopa EXPI1 B Npu 3aKpbITUN.
EHP 1! PaC"aJ“:)lBﬂT:ﬂ::l/’" 2 10 BXop CKOHOUIYprUpPOBaH Kak NpeaoxpaH1TeNbHOe YCTPOICTBO Bar, 4yBCTBITENbHAA KPOMKa.
nnare BXog
BbIXOAOB 1 Bxop CKOHVd)VIrypI/IpOVBaH KaK Kak npepoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Bar OP, yyBCTBMTENbHAA KpOMKa C
1-2 VNHBEPCYEN, aKTVIBHON TOMbKO MPY OTKPbITUW, NPW 3aKPbITUN BbINOTHAETCA OCTAaHOBKA [BUXKEHNS.
12 Bxop ckoHWryprpoBaH Kak Kak npepoxpaHutenbHoe ycTpoictBo Bar CL, yyBCTBUTENbHAA KpOMKa C
VNHBEPCYEN, aKTVBHON TOMBKO NP 3aKPbITVW, MPU OTKPbITUY BbINOTHAETCA OCTaHOBKA [BUKEHNS.
13 Bxop ckoHpMryprpoBaH Kak NpeaoxpaHuTenibHoe ycTpoicTBo Phot test, npoBepeHHbIi $oToINEMEHT.
14 Bxopn cKoHGUrypupoBaH Kak npefoxpaHuTtenbHoe ycTpoicTBo Phot op test, NpoBepeHHbI BKIOYEHHbI
$OTO3NEMEHT Ha OTKPbLITUN.
15 Bxop CKOHPUryprpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Phot cl test, npoBepeHHbIN BKIIOYEHHbI
$OoTOINEMEHT Ha 3aKPbITUN.
16 Bxop cKoHOUryprpoBaH Kak NpeaoxpaHnTeibHOe YyCTPOMCTBO Bar, npoBepeHHasn 4yBCTBUTENbHAA KPOMKA.
17 Bxop ckoHMrypurpoBaH Kak kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTeo Bar OP test, npoBepeHHan uyBCTBUTENbHAA
KPOMKa C MHBePCUel, aKTVBHON TONbKO NP OTKPBITUW, MPY 3aKPbITUY BbINOMHAETCA OCTAHOBKA ABUXKEHNS.
18 Bxop CKOHOMIyprpoBaH Kak Kak pefioxpaHuTenbHoe ycTpoicTao Bar CL test, npoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA
KPOMKa C MHBEePCUEl, aKTVBHON TONbKO NPW 3aKPbITVW, NPY OTKPBITUV BbINONHAETCA OCTAHOBKA ABVXKEHNA.
0 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapr |).
Konurypauus A CKOHUrypup A (Crapr )
Bxopa EXPI2 B 2 Bxop ckoHdUrypmposaH Kak komaHga Open (OTKpbITb).
J pacwpuTenbHom
EHP I2 nnate BxomoB / 3 3 Bxoa ckoHuryprpoBaH Kak komaHga Close (3akpbiTb).
BbIXOA0B 4 Bxop ckoHMryprpoBaH Kak komaHaa Ped (Mewex. npoxop).
1-3 - -
5 Bxop ckoHurypmpoBaH Kak komaHaa Timer (Taimep).
6 Bxop ckoHuryprpoBaH kak komaHga Timer Pedonale (Taiimep newexogHoro npoxoga).
0 Bbixog, HACTPOEHHbBIN Kak MOHOCTabUIbHbIN pagnoKaHan
1 Bbixop ckoHdurypupoBaH kak SCA, curHanbHas n1amnouka oTKpbITbIX BOPOT.
Kondurypauyusa 2 BbIxoa CKOHGUIypupoBaH Kak yrnpasneHue lamrbl OCBELLEeHU.
Bxoga EXPO2 B
EHPo | pacwWmpuTenbHoO 13 3 He ncnonb3yetca
nnare exop08 / 4 He ncnonb3yetcs
BbIXOA0B
4-5 5 He ncnonb3yetca
6 He ucnonbayetcs
7 He ncnonb3yetca
8 He ncnonb3syetca
9 BbixoA, CKOHPUIypupoBaHHbIN Kak “TexobcnyKunsaHve”
10 He ncnonb3yetca
KoHdurypauns
Bxofa EXPO2 B 1 He ncnonbsyetca
pacwumpuTenbHon
EHPal nnare BXogoB / 16 12 He ncnonb3syetca
BbIXO0B 13 Bbixop, HaCTPOEHHBIN Kak COCTOAHME BOPOT
6-7
14 BbIx0oA, HACTPOEHHBI Kak 61UCTabUbHBIN pagrioKaHan
15 BbIxof, HAaCTPOEHHDIN Kak pajioKaHan C TaMepom
16 Bbixof, KOHGUryprpoBaHHbI Kak CTaTyC OTKPbITbIX BOPOT

(¥*) AKTMBUPYETCA TONbKO B TOM CJlyyae, eC/ii BbIXOA HAaCTPOEH Kak MOHOCTaGUbHbIN pagnoKaHan, namna oc
paAvoKaHan nnm paguoKaHan ¢ Taimepom.

necTHNUbl, 6UCTabUNbHBIN

30HbI,

KoHdurypaums Bbixogos AUX

JNornka Aux= 0 - Bbixon MOHOCTABWJIbHOTO PAIMOKAHATA.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeueHune 1 cek. Npu BKIKOYEHWUI pajroKaHana.

Jlorvka Aux= 1 - Beixog UHAUKATOPHOW TAMMOYKM OTKPbITbIX BOPOT SCA.
KoHTaKT 6yaeT 3aMKHYT BO BPEMA OTKPbITWA 1 MPU OTKPbITON CTBOPKe, byAeT NpepbIBUCTbIM MPU 3aKpbITK, GyAeT Pa3OMKHYT NpU 3aKpbITOI CTBOPKe.

JNorvka Aux= 2 — Bbixog ynpasnenusa JJAMIbl OCBELLEHWA.
KOHTaKT ocTaeTcA 3aMKHYT B TeueHune 90 ceKyHA noc/ie noc/iejHero MaHeBpa.

Jlornka Aux= 3 — He floctynHo

Jloruka Aux= 4 — He [loctynHo

Jloruka Aux= 5 - Bbixof ANA ynpaBneHna aBapuiiHbIM CUrHanom rapaxa (Puc. T)

Jlornka Aux= 6 — He loctynHo

Jlornka Aux= 7 — He loctynHo

Jlorvka Aux= 8 -He [loctynHo

Jlornka Aux= 9 - Bbixog TEXOBC/TYKBAHWE.
KOHTaKT ocTaeTcs 3aMKHYTbIM MPU JOCTUXKEHWM 3HAYEHUS, 3aaHHOTO B MapameTpe “Texo6CnyKnBaHve", s CUrHanv3aumm 3anpoca Texobcy nBaHms.

Jlornka Aux= 10 — He [loctynHo

Jlornka Aux= 11 - He loctynHo

Jlornka Aux= 12 — He [loctynHo
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Kondurypauus Bbixogos AUX

JNorvka Aux = 13 - Bbixog COCTOAHWA BOPOT.
KOHTaKT 0CTaeTCA 3aMKHYTbIM MPU 3aKPbITbIX BOPOTaX.
Jlormka Aux = 14 - Beixog BUCTABUJIBHOIO PAIMOKAHATIA
KOHTaKT M3MEHAET COCTOsAHME (PAa30MKHYTbIN - 3aMKHYTbI) NPU aKTMBaLMX pagnoKaHana.
JNorvka Aux = 15 -Bbixon KAHATIA PAAVO C TAUMEPOM.
KOHTaKT 0CTaeTcA 3aMKHYTbIM MPU OTKPbITbIX BOPOTaX.
JNorvka Aux = 16 - Boixog CTATYCA OTKPbITbIX BOPOT.
KOHTAKT OCTaeTcA 3aMKHYThIM NPY OTKPbITbIX BOPOTaX.

KoHurypaums ynpasnsiowmx BXof08

Jloruka IC= 0 - Bxog ckoHpurypupoBaH Kak Start E (Crapt E). Pa6ota cornacHo noruke SEEP-b4-5EEP MouEMnk. HapyxHbIn cTapT ans ynpasneHus cemadpopom.

Jlorvka IC= 1 - Bxoa ckoHUryprpoBsaH Kak Start | (Crapr I). Pabota cornacHo norvke SEEP-bY-5EEP MauElnk. BHyTpeHHWI CTapT Ans ynpasneHus cemadbopom.

JNoruka IC= 2 - Bxoa ckoHdurypupoBaH kak Open (OTKpbITb).

KomaHpa ocyLLecTBnseT OTKpbITUE. ECi KOHTAKT BXOAA OCTAHETCA 3aMKHYT, CTBOPKY OCTAOTCA OTKPbITbI 0 PasMblKaHUsA KOHTaKTa. My pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBToMaT/uyeckas
YCTaHOBKa 3aKpblBAETCA Nocse ncteyeHvs spemermn TCA, ecivi OHO 6bl10 BKKOYEHO.

Jloruka IC= 3 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Close (3akpbiTb).

KomaHga ocyLecTnsieT 3akpbiTvie.

Jlorvka IC= 4 - Bxop ckoHduryprpoaH Kak Ped (Mewwexog. npoxoa).

KomaHfa oCyLecTBAseT YacTUYHOE OTKPbITUE ANA NewexoaHoro npoxoaa. Pabota cornacHo noruke SEEP-bY-SEEP MouElMnt.

Joruka IC= 5 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Timer (Taiimep).

Pa6oTaeT Tak»ke, Kak open, HO 3aKpbITH e 06eCneYnBaETCs faXe NPY OTCYTCTBUMN CETEBOIO NMUTAHUS.

Jloruka IC= 6 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Timer Ped (Taiimep newexop. npoxoaa).

KomaHpa ocyLLecTBnAeT YaCTUUHOE OTKPbITUE ANA NELEXOAHOro Npoxoaa. ECv KOHTaKT BXOAa OCTAHETCA 3aMKHYT, CTBOPKa OCTAaeTCsA OTKPbITAa A0 Pa3MblKaHKA KOHTaKTa. Ecnn
KOHTaKT Bxofa OyaeT 3amMKHYT 1 6yaeT BKnloueHa komaHaa Start E (Crapt E), Start | (Crapt |) unu Open (OTKpbITb), ByaeT ocywecTBieH NOMHbIA MaHEBP, YTOObI 3aTeM BEPHYTbCA K
OTKPbITMIO A4/151 NELEXOAHOI0 NPOXoAa. 3aKpbiTvie 06eCrneyrBaeTCa faxe npy OTCYTCTBUY CETEBOIO NUTAHNS.

KoHdurypaums Bxonos 6esonacHocT

Jlornka SAFE= 0 - Bxog ckoHduryprposaH kak Phot, otosnemeHT HenposepeHHbiX (¥).
Mo3BOAAET MOAKMIOUUTD YCTPOMCTBA, HE OCHALLEHHbIE AOMNONHUTENbHBIM MPOBEPOYHbBIM KOHTAKTOM. B ciiyuae 3aTeMHeHUsA GpOTO3M1eMEHTbI aKTUBHDI, KaK Mpu OTKPbITUW, Tak 1 Npu .
3aKpbITUN. 3aTeMHeHe $OTOIEMEHTa NPY 3aKPbITUN UHBEPTUPYET ABUKEHIE TONbKO NOC/Ee 0CBOBOXAEHNA GoTodnemeHTa. ECl He NCnonb3yeTcs, OCTaBbTe NepembluKy BCTAaBNIEHHOIA.

Jlorvka SAFE= 1 - Bxop ckoHpurypupoBaH Kak Phot test, npoBepeHHbIi OTO3NEMEHT.
BkntouaeT npoBepKy $OTOINEMEHTOB C HauaNoM MaHeBpa. B ciyuae 3aTeMHeHVA GpOTOINEMEHTbI aKTUBHBI, Kak NP OTKPbITWW, Tak 1 NPK 3aKpbITK. 3aTeMHeHMe GOoTo3N1eMeHTa Npun
3aKPbITUN VHBEPTUPYET ABVKEHVIE TONTbKO NOC/Ie 0CBOOOXAEHNA GOTOINEMEHTa.

Jlorvika SAFE= 2 - Bxopj ckoHGUrypuposaH Kak Phot op, poTosnemeHT aeiicTsyeT ToNbKO NPy OTKPLITUM HEMPOBEPEHHbIX (*).
lo3BonsAeT NOAKNIUNTL YCTPONCTBA, HE OCHaLLIEHHbIE JOMOJHNTENbHBIM NPOBEPOYHbIM KOHTAKTOM. B ciyuae 3aTeMHeHUs UCKNoYaeTca paboTa GoToanemeHTa Npu 3akpbiTun. B dpase
OTKPbITUA GNOKMPYET BIKEHME Ha BPEMA 3aTeMHeHs GpoTodnemeHTa. ECim He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe NePeMblUKy BCTaBIEHHON.

Jloruka SAFE= 3 - Bxop ckoHdUrypuposaH Kak Phot op test, npoBepeHHbI $OTOINEMEHT AENCTBYET TONKO NPU OTKPbITUN.
BkniouaeT npoBepky $OTO3/1EMEHTOB C Hauanom MaHeBpa. B ciyuyae 3aTeMHeHVA UCKNoUaeTca paboTa poTos1emMeHTa Npu 3aKpbITUK. B dpase oTKpbITUA 6NOKMpyeT ABMXKEHME Ha
BpeMA 3aTeMHeHVA GpoToanemeHTa.

Jlorvka SAFE= 4 - Bxon ckoHGurypuposaH Kak Phot cl, poTosanemeHT aeincTsyet ToNbKo Npu 3aKpbITUKM HENPOBEPEHHbIX (*).
TMo3BonAeT NoAKNIOUNTL YCTPONCTBA, He OCHALLLEHHbIE OMOHUTE bHBIM MPOBEPOYHBIM KOHTaKTOM. B cyyae 3aTeMHeHUMs NcKlouaeTca paboTa ¢poTosnemeHTa Npu oTKpbITN. Ha
3Tane 3akpbiTA GYHKLMA HEMeANEHHO NHBEPTUPYeTCA. ECv He MCnonb3yeTcs, OCTaBbTe NEePEMbIUKY BCTaBIEHHON.

Jloruka SAFE= 5 - Bxoa ckoH$urypupoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbI poTOINeMEHT AeCTBYET TONbKO NPW 3aKPbITUN .
BkntoyaeT npoBepKy GpOTOINEMEHTOB C HaYaoM MaHeBpa. B ciyuae 3aTeMHeHVA UCKNouaeTcA paboTa poTo3nemeHTa Npy OTKPbITUN. Ha 3Tane 3akpbiTus GYHKLMA HEMEANEHHO VHBEPTUPYETCA.

JNoruka SAFE= 6 - He loctynHo

Jloruka SAFE= 7 - Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas 4yBCTBUTENIbHAA KPOMKa.
BkniouaeT npoBepKy YyBCTBUTESNIbHBIX KPOMOK C HauasloM MaHeBpa. KoMaHaa N3MeHAEeT HanpaBneHvie ABUXXeHUA Ha MPOTUBOMOMOXHOE B TeYEHNe 2 CeK.

Jloruka SAFE= 8 - Bxop ckoHdUrypuposaH Kak Bar 8k2. Bxog ana pe3nctnBHoi Kpomkm 8K2.
KomaH[a n3MeHAeT HanpasieHne ABMXEHNA Ha MPOTVBOMOJIOXKHOE B TeYeHe 2 CeK.

JNloruka SAFE=9 Bxop ckoHUrypmpoBaH Kak Bar op, UyBCTBUTENbHaA KPOMKa C MHBEPCUEN, akTUBHOW TONIbKO MPK OTKPbITUK, NPU BKIOYEHUN BO BPEMA 3aKPbITWSA, BbINMOMHAETCA
OCTaHOBKa aBToMaTvkuy (CTOMM).

Ob6ecneunBaeT NOAKNIOUEHNE YCTPOWCTB, HE OCHALLIEHHbIX JOMOHUTENbHBIM NPOBEPOYHbBIM KOHTakTOM. CpabaTbiBaHue Ha 3Tarne OTKPbITUA BbI3bIBAET UHBEPCUIO ABVKEHNA Ha 2 CeK,
cpabaTbiBaHWe Ha STane 3aKpbiTUA Bbi3bIBaET OCTAaHOBKY. ECNM He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe NepeMbIUKY BCTaBEHHON.

Joruka SAFE=10 Bxop ckoHOMryprpoBaH Kak Bar op test, n poBepeHHas 4yBCTBUTENIbHAsA KPOMKaA C IHBEPCHEN, aKTVBHOW TONBbKO NPV OTKPBITUW, MPU BKIIOUEHNI BO BPeMs 3aKpbITuS,
BbIMONHAETCS OCTaHOBKa aBTomaTtuku (CTOIM) .
BKntoyaeT npoBepKy YyBCTBUTENBHBIX KPOMOK C Hauaiom MaHeBpa. CpabaTbiBaHue Ha 3Tane OTKPbITIA Bbi3bIBAET IHBEPCMIO ABVXKEHNA Ha 2 CEK, CpabaTbiBaHUE Ha 3Tane 3aKpbITUs BbI3bIBAET OCTAHOBKY.

Jlornka SAFE=11 Bxoa CKOH8I/II’ypVIpOBaH Kak Bar 8k2 op, uyBcTBMTENbHAA KpOMKa 8K2 C HBEpPCMEN, aKTUBHOW TONbKO MPU OTKPbITUY, NPW BKIOYEHUV BO BPEMA 3aKPbITUA, BbINOHAETCA
ocTaHoBKa aBTomatvku (CTOT).
CpabaTbiBaHue Ha 3Tarne OTKPbITWA Bbi3blBaeT HBEPCUIO ABVXKEHNA Ha 2 ceK, CpabaTbiBaHMe Ha dTane 3aKpbITWA Bbi3bIBAaE€T OCTAHOBKY.

Norvka SAFE=12 Bxop CKOH%mrypmpoaaH Kak Bar cl, yyBcTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONbKO MPK 3aKpbiTUKW, NPY BKOYEHUV BO BPEMA OTKPbITUA, BbINONHAETCA
ocTaHoBKa asTomatukuy (CTOIN).

Ob6ecneunBaeT NOAKIOYEHNE YCTPOIICTB, He OCHaLLEHHbIX JOMOJIHNTENIbHBIM NPOBEPOYHbIM KOHTakToM. CpabaTbiBaHMe Ha 3Tane 3aKpbiTVA Bbi3biBaeT HBEPCUIO ABMKEHNA Ha 2 CeK,
cpabaTblBaHVe Ha 3Tane OTKPbITUA BbI3bIBaET OCTAHOBKY. EC/IN He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe NepemblyKy BCTaBIEHHO.

Jloruka SAFE=13 Bxop ckoHpurypmpoBaH Kak Bar cl test, npoBepeHHasa 4yBCTBUTENIbHAA KPOMKaA C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TOJTbKO MPY 3aKPbITUW, NPY BKIOYEHUV BO BPEMA OTKPbITUA,
BbINONHAETCA OCTaHOBKa aBToMaTuKm (CTOMM) .
BkniouaeT npoBepKy YyBCTBUTENbHBIX KPOMOK C Hayanom MaHeBpa. CpabaTbiBaHVie Ha STamne 3aKPbITWA Bbi3bIBAET IHBEPCHIO ABVKEHA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHWe Ha Tane OTKPbITWA Bbi3bIBAET OCTAaHOBKY.

JNorvka SAFE=14 Bxop CKOH8Mprl/IpOBaH Kak Bar 8k2 cl, uyBcTBUTENbHAA KpOMKa 8k2 C MHBEPCUEl, aKTUBHOW TOMIbKO MPY 3aKPbITUK, MPU BKITKOUYEHUM BO BPEMSA OTKPBITUS, BbIMOMHAETCA
OCTaHOBKa aBToMaTukuy (CTOMM).
CpabaTbiBaHMe Ha 3Tare 3aKpbiTUA BbI3bIBAET MHBEPCWIO ABVKEHUA Ha 2 CeK, cpabaTbiBaHKe Ha 3Tane OTKPbITUA Bbi3bIBAET OCTAHOBKY.

Jlornka SAFE=15 He [loctynHo

Jlorvika SAFE=16 Bxop ckoHpurypupoBaH kak STOP 8k2. KomaHfa npepbiBaeT MaHEBP 1 GOKMpPYET aBTOMaTM3aLuIo

(*) Ecnn yctaHaBnmBatotca ycrponicrea Tuna“D” (cornacHo onpegenenuio ctaHgapta EN12453), coeguHeHHble B HeNpoBepeHHOM peXkume, npeAnncbiBatb
npoBefieHNe 06A3aTeNIbHOTO TEX0OCNYKNBaHUA C NePUOANYHOCTDIO, O KpalHel mepe, pas B noiroga.

KoHdurypauus pa OopraHoB ynpaBneHuns

Pas

JNorvka CH= 0 - PerynsTop, HacTpOeHHbIN Kak Start E. Pabota cornacHo norvike SEEP-bY-5EEP MouEMnk. HapyHbiii cTapT gns ynpasneHus cemadpopom.

Jlornka CH= 1 - Perynatop, HaCTpOeHHbIi Kak Start |. Pa6oTa cornacHo nornke SEEP-bY-5EEP MauE™nk. BHyTpeHHWI CTapT An1s ynpasneHys cemadopom.
JNornka CH= 2 - Perynatop, HacTpoeHHbIN kak Open.

KomaHpa ocyLiecTBnseT oTKpbITHe.

JNoruka CH= 3 - Perynatop, HacTpoeHHbiI Kak Close.

KomaHpa ocyLiecTBniseT 3akpbiTve.

JNoruka CH= 4 - Comando configurato come Ped.

KomaHza oCyLecTBAAET YaCTUYHOE OTKPbITUE ANA MeLexXogHoro npoxoaa. Paborta cornacHo norvke SEEP-bY-5SEEP MouElat.
JNorvka CH= 5- Perynatop, HacTpoeHHbI Kak STOP.

Perynsatop ocyliecTBnseT oCTaHOB.

JNorvka CH= 6- Perynatop, HacTpoeHHbI Kak AUXO. (**)

Perynatop aktusumpyeT Bbixog AUXO0

JNorvka CH= 7- Perynatop, HacTpoeHHbI Kak AUX1. (*¥)

Perynatop aktusupyert Bbixog AUX1

JNoruka CH= 8- Perynatop, HacTpoeHHbI Kak AUX2. (¥¥)

Perynatop aktusupyert Bbixog AUX 2
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JNornka CH= 9- Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak AUX3. (*¥)
Perynatop aktusupyert Bbixog AUX3

Norvka CH= 10- Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak EXPO1. (*¥)
Perynatop aktusumpyet Bbixog EXPO1

JNorvka CH= 11- Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak EXPO2. (*¥)
Perynatop aktusmpyeT Bbixog EXPO2

JNoruka CH= 12 - Bbixop ynpasnexus JIJAMIbl OCBELLEHWA
Prikaz aktivuje svétlo bistabilni logikou

(**) AKTI/IBl/lpyeTCﬂ TONbKO B TOM CJly4ae, eCniv BbIXO[ HaCTPOEH Kak MOHOCTabUNbHbI PaAnoKaHan, namna ocCBeLeHUA, laMna 30Hbl, Namna NecTHUL b, 6UCTabUNbHbIV paanokaHan nnn

paAviokaHan ¢ TaiMepom.

TABJINLIA “C” - MEHIO PAJIVO - (-Ad o)

JNic OnucaHne
‘ [o6aBuTb KHOMKY 1 KaH
Rdd ich accounmpyeT BbIGPaHHYI0 KHOMKY C ynpaBnieHrieM 1 pagrnokaHany.
[lo6aBNTb KHOMKY 2 KaH
Rdd cch accounmpyeTt BbIGPaHHYI0 KHOMKY C ynpaBnieHreM 2 pagnokaHany.
[06aBUTb KHOMKY 3 KaH
Rdd 3ch accounmpyeT BbIGPaHHYI0 KHOMKY C ynpaBnieHrieM 3 pagruokaHany.
[lo6aBnTb KHONKY 4 KaH
Rdd Ych accounmpyeTt BbIGpaHHYI0 KHOMKY C ynpaBneHrem 4 pagnokaHany.
YAANEHUE CMNCKA
E-RSE BY é BHUMAHME! MNMonHocTbio yaanaeT n3 namAaT! NpMemMHI1Ka BCe PajuoKOMaH/Abl, 3aHeCeHHbIe B NaMATb 6510Ka.
Yaanutb otAaenbHbIN pagnoKaHan
E-ARSE | Ypanutb pagunoKaHan (ecnv KNoHVpoBaHve Um NOBTOP OTKoYeHbI). [ins Bbibopa pa,qmoyljg)asneHmﬂ ONA yaaneHus, 3anncatb No3nLMIo Um
Ha)<aTb KNaBuLLy paguoynpasneHns ans yaaneHus (no3uums 6yaeT BbiBeAeHa Ha ancnnen
o rH MpocmoTp KoAa nprnemMHUKa
cog BbIBOAWT KOA NPUEMHUKa AnA KONUPOBaHNA PaANOKOMAHL.

4?2 BOTTICELLI SMART BT A 850-1250

D814089 0AA01_01



D814089 0AA01_01

VSTUP DO MENU Fig. 2
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Seznam poslednich 30 chyb

SErE Zapnuti vstupu externiho startu START E
Skr & Zapnuti vstupu interniho startu START |
oPEn Zapnuti vstupu OPEN
ctS Zapnuti vstupu CLOSE
PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
EINE Zapnuti vstupu TIMER
SkoP Zapnuti vstupu STOP
Phot Zapnuti vstupu fotoburiky PHOT
PhoP Zapnuti vstupu fotobuiiky pfi otvirdni PHOT OP
Phel Zapnuti vstupu fotoburnky pfi zavirani PHOT CL
bAr Zapnuti vstupu bezpe¢nostni listy BAR
bArc Aktivace vstupu Costa pfi zavirani BARC
bAro Aktivace vstupu Costa pfi otevirani BARO
Sbc Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
SLa Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni u motoru SWO
Karta c¢ekd na provedeni kompletniho cyklu
SEE otevfenl’:zav?enl’, lnepFeruéeného me;ioperaénl’m
zastavenim, aby ziskala moment nutny pro pohyb.
POZOR! Neni aktivni zjistovani prekazky.
Erf{  |Testfotobunék se nezdafil ﬁl;gtr;t‘::rl:?ltoeg?;;pOJenl fotobunék a/nebo
Erde Test bezpecnostni listy se nezdaril ﬁl;ggt:l(;lsl?;\?epr:l!?(%iekr; bezpecnostnich lista/
Er03  |Testfotobunék otevieni se nezdafil ﬁl;(;?;\'/glr:?;g':ﬁ:é?&‘)lgmgun“ a/nebo
ErO4 Test fotobunék zavieni se nezdafil ﬁgz?at\zw:;f;:ﬁ:éf&lg‘z;igunek a/nebo
Er0B  [Testbezpecnostni listy 8k2 se nezdafil Zkontrolujte pfipojent lizt a/nebo nastavent

parametru/logiky

- Zkontroluijte pfipojeni k motoru

Chyba testu hardwaru karty - Problémy hardwaru na karté (spojte se s
technickym servisem)
Obréceni sméru pro piekazku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné piekazky podél drahy
P PockeJte na ochlazeni automatického
Tepelny jisti¢ systému 7

Zkontrolujte spojeni s pfislusenstvim a/nebo

Chyba komunikace se vzdalenymi zafizenimi roztitovacimi kartami sériové pfipojenymi

Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud
Vnitini chyba kontroly dozoru systému. problém i nadale pretrvava, kontaktujte
technicky servis.

Stiskem OK se potvrzuji pfislusna nastaveni.

Chyba konzistence parametru fidici jednotky (logika a Karta bude i naddle pracovat se zjisténymi

EFTC nastavenimi.

parametry) Q‘; Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty

Stiskem Ok karta obnovi ¢innost ae stan-
Er73 Chyba v parametrech D-track dardnim D-track.
\ Je nezbytné provést Autoset

kD f Autoset nebyl spravné proveden kvili zésahu externich

ovladacl. Zopakujte postup
xoc2 Dréha krat3i nez minimalni pozadované dréha, asi 50 cm.

x03

Instalace je prilis "elasticka/dynamicka”. Zpevnéte ji pfidanim
mechanické zarazky na koncovy doraz (kéd sady 1100025
10005) pied provedenim nésledujicich autosetd.

*H=0,1,..

.9,AB,CDEF
PRSEE » (=) — ORS0 — [7 - (o0 — 080 — [T o) — (808~ [T 7)) — 060~ [T [0 — (BA) —
N
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TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (PR-AI")

C

W<

ESTINA

Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
tch 1 180 40 Cas p;gﬁ:ﬁ??g]ati':ké Cas prodlevy pred automatickym zavienim.
Spinaci ¢as
kL IOhE 30 300 920 diskrétnl’h[o] osvétleni | Spinaci doba diskrétniho osvétleni na elektronické karté
s
olEPUE Cas zapnuti
) 1 240 10 éasovane’[h? vystupu | Doba zapnuti vystupu casovaného radiového kandlu v sekundach
o S
! Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/{ pii otvirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
DF:'d .'St' 7 99 7 zpomaleni})ii POZOR: Po zméné parametru je zapotrebi kom?{oletnl’ c);l_klus bez preruseni. Y
SLobid otvirani [%] POZOR: V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
) Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi zavirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
c",'d !‘,':’t 7 99 7 zpomalergi))fi POZOR:%O zr‘e\énéparametru je zgpotfebi kom')gletm' c{/klgs bez preruseni. Y
SLol zavirani [%] POZOR: V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
PRt (AL Castecné e . } L e
PEn tnl 1 929 20 otevieni[%] Prostor ¢astecného otevieni v procentech celkového otevieni, po sepnuti ovladani pro chodce PED.
orcn inu
Sila vyvijena kfidlem/kFidly pfi otvirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pfed spusténim poplachu pro prekazku.
PE £ 1 99 75 Sila kiidel brany pii Pafametr se zadavéd automaticky z autosetu.
Far i€ ol
errere otvirani 06] POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (¥). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
Sila vyvijena kridlem/kfidly pfi zavirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekazku.
LoF £ ; %9 75 Sila kiidel brany pfi Patametr se vklada automaticky z autosetu
cLararc Je Dl
- zavitani (6] @ POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
Aktivni pouze na FW = 1.03
Ph i Prostor deaktiva- Zakaze cteni vstup( nakonfigurovanych jako fotobuiika v blizkosti koncového spinace
SOPII::{dE : 0 50 0 ce fotobunek pfi Eiv%giir:.é deaktivace
= zavirani 50= maximalni deaktivace
v owors o | Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pii otvirani.
aP SPEEd 25 99 99 RVChIOSt[E}r]' owvirani | pOFOR: Po_zména parametru je zapotiebi kompletni cyklus bezy;?Feruienl'.
° POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjiStovani prekazky.
s _ouees oo | Procentovd hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi zavirani.
cL SPEEd 25 99 45 Rychlost[% zavirant | pozZOR: Po zméné Paramet):fu je zapotiebi kompletni cyklus bezyr?i'eruieni.
o POZOR:V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
l'lH 1 tE- Programova’m’ pra- o . \ o . . - Y Ly , _
1N 5 - | Umoznuje nastavit pocet cykld, po kterém se signalizuje potieba udrzby na vystupu AUX, konfigu
AR 0 250 0 g?g%%?zb%cfﬁggtﬁ rovanén‘\Jjako Gdrzba neboyMajgéek 5 Udrsba ) jep ynawystup 9

(*) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zplisob méfeni.

(**) Silu systému lze snizit pouzitim deformacnich list.

TABULKA “B” - MENU LOGIKA - (Lol ic)

Logika Definice Default Zaskrtnou’: Moznosti
provedené
Cas 0 Logika neni aktivni
Ech automatického 0 —
zavieni 1 Zapne automatické zavirani
krokovy pohyb
0 Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, — 3KROKY 4KR°'§Y
Ped funguiji s logikou 4 krokd. ZAVRENA OTEVRE OTEVRE
sk E'n a.ubE a"'-nit EP Krokovy pohyb 0 ZAVIRA SE STOP
OTEVRENA ZAVRE ZAVRE
: \F{s:quy kor)flglurqxanésj?(koksntalrt E, SltagE |H OTVIRASE [STOP +TCA | STOP + TCA
ed funguji s logikou 3 krokd. Impuls béhem = =
faze zavirani, obrati se smér pohybu. PO STOP OTEVRE OTEVRE
g, M Pohyb na konci 0 0 Logika neni aktivni
O VEw pojezdové drahy 1 Pii zastaveni na koncovém dorazu se aktivuje zpétny chod
- 0 Majacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/(.
=1} m
PrE-RLAA Navést poplachu 0 1 Majacek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/d.
Aktivni pouze na FW =1.03
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi Pfitomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
1 Cyljlus pokracuje, dokud jsou stisknuta tlacitka OPEN UP a CLOSE UP.
POZOR: bezpecnostni obvody nejsou aktivni.
ginnost nouzového ovladani v pritomngsti ¢lovéka Ohvykle jmpulsni &in, osi5 . -
- Kiigrkarta 3 q i tnychiobuodiilfotobuiia nebo ista, Eroy).
hold-Eo-rlin Pfitomnost s akeivil i nost i%?ﬁgr_ﬁ@"me oV ekens o oD T Ry od Gvalnéns tachek OPEN TR EES6E G 22Pne
= el ¢élovéka 5 Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vspup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
/ ? \ POZOR:v pfipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti clovéka nejsou aktivni bezpeénostni obvody.
Provoz s obsluhou pfi zavirani.
Vstup 61 je nakonfigurovan jako OPEN UP.
Vstup 62 je nakonfigurovan jako CLOSE UP.
3 Oteyirani probiha automaticky, zavirani pokracuje, dokud je piikazové tlacitko stisknuté (CLOSE).
A UPOZORNENI: bezpeénostni zaFizeni nejsou b&éhem otevirani aktivni.
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CESTINA

Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
bl oPE Blokuje impulsy 0 0 Impuls vstup( konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem otvirani.
&S pfi otvirani 1 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji vliv béhem otvirani.
0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
Konfigurace — - -
SAFE ! bezpeénostniho 6 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
"St“P‘;gAFE 1. 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
4 Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
5 Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
6 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista.
7 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpec¢nostni lista s funkci testu.
8 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2. (Neni aktivni na SAFE 2)
9 Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
P¥i zavirani dojde k zastaveni pohybu.
Konfigurace 10 Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
bezpeégostm’ho pouze pfi otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
SAFE ¢ vstupu SAFE 2. 4 1 Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi
73 otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu. (Neni aktivni na SAFE 2)
12 Vstup konfigurovany jako Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani.
P¥i otvirani dojde k zastaveni pohybu.
13 Vstup konfigurovany jako Bar CLTEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pii zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu.
14 Vstup konfigurovany jako Bar CL 8k2, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi
zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu. (Neni aktivni na SAFE 2)
15 Nepouziva
16 Vstup konfigurovany jako STOP 8k2. (Neni aktivni na SAFE 2)
0 Vstup konfigurovany jako Start E.
Konfigurace -
e ! ovladaciho o Vstup konfigurovany jako Start I.
VS‘“%‘; Ic1. 2 Vstup konfigurovany jako Open.
3 Vstup konfigurovany jako Close.
Konfigurace 4 Vstup konfigurovany jako Ped.
cc :;E::?ch;. 4 5 Vstup konfigurovany jako Timer.
62 6 Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).
0 Radiové ovladani konfigurovano jako START E.
Konfigurace
ich ovladani 1. 0 1 Rédiové ovladani konfigurovano jako Start I.
radiového kanélu 2 Radiové ovladani konfigurovéno jako Open.
3 Réadiové ovladani konfigurovano jako Close.
Konfigurace
2ch ovladani 2. 12 4 Radiové ovladani konfigurovéano jako Ped (chodec).
radiového kanalu 5 Radiové ovladani konfigurovéno jako STOP.
Konfigurace 6 Nepouziva
3ch ovladani 3. 9 7 Nepouziva
radiového kanalu o -
8 Nepouziva
9 Rédiové ovladani konfigurovano jako AUX3**
Konfigurace 10 Radiové ovladani konfigurovéno jako EXPO1**
Ych ovladani 4. 4 — ——
radiového kanalu 1 Réadiové ovladani konfigurovano jako EXPO2**
12 Réadiovy ovlada¢ v konfiguraci DISKRETNIHO OSVETLEN(
0 Vystup nakonfigurovany jako monostabilni radiovy kanal.
Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
3 Nepouziva
4 Nepouziva
5 Vystup je nakonfigurovan jako alarm (Obr. T).V automatickém rezimu se T4 ulozeného vysilace stane
aktivatorem/deaktivatorem alarmu.
6 Nepouziva
Konfigurace 7 Nepouzivéa
AUH 3 Pomocneho 0 —
& vystupu AUX 3. 8 Nepouzivéa
26-27 9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba
10 Nepouziva
11 Nepouziva
12 Nepouziva
13 Viystup nakonfigurovany jako ,Stav zavienych vrat”
14 Vystup nakonfigurovany jako bistabilni radiovy kanal
15 Vystup nakonfigurovany jako ¢asovany radiovy kanal
16 Vystup nakonfigurovany jako,Stav otevienych vrat”
0 Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
- Nepfijimaji se klony s pevnym kédem.
F {HEd codE Pevny kéd 0

Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaji se klony s pevnym kédem.
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CESTINA

Logika

Definice

Default

Zaskrtnout
provedené

Moznosti

Pr cl,_tEEucEtL lon

Nastaveni irovné
zabezpeceni

A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo
B - Zapne radiové ulozeni radiového dalkového ovladace do paméti.
Tento rezim se provadi v blizkosti ovladaciho panelu a ne\{lyiadu'e pristup:
- Stisknéte v pofadi skryté tlacitko a normalni tlalitko (T1-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
ulozeného do paméti standardnim zplsobem pres menu radio.
aDo 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se ma ulozit

0 paméti.
Pfijimac vystoupi z reZimu programovani po 10 s, do této doby Ize vloZit dalsi nova radiova ovladani
opakovanim pfedchozihobodu. =~ .
C- Zapina automatické bezdratové vkladani klond. i .
Umozniuje klonlim vytvofenym pomoci univerzélniho programéatoru a naprogramovanym Replay, aby se
Bridaly, o paméti pfijimace.

- Zapina automatické bezdratové vkladanireplay.

Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti pfijimace.
E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.

Standardni heslo je T234.
Z(stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D-E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 7234. ; ] ’ L ;
B -\\/)/pne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratoveé vkladani klond.

ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo jé 1234.
B - Vypne se radiove ulozeni radiovych déalkovych ovladani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
Z{stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234. i i i L .
B —\\/)/pne se radiove ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladanlvRep!qb.
E - Vypne se moznost ménit parametry karty pfes sit U-link 3
Radioya dalkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuzitim pfislusného menu Radio. .
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysoka Uroveri zabezpeceni zabranuje pfistupu jak nezadoucim klondm, tak
pripadnému existujicimu rddiovému ruseni.

SEr AL ModE

Sériovy rezim

(Identifikuje, jak se
konfiguruje karta v
zapojeni sité BFT.)

SLAVE standardni: karta pfijimé a sdéluje povely/diagnostiku/atd.

MASTER standardni: karta vysila povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.

RddrESS

Adresa

Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
(viz odstavec VOLITELNE MODULY U-LINK)

oPrEuErSobSt

Obraceni chodu
fipadé
prekazky pfi
otevirani

o

Poté, co je pfi zavirani detekovana prekazka, pohyb se na 2 sekundy zméni na zpétny.
Poté, co je detekovana prekazka pfi otevirani, manévr se prerusi a automatické otevirani se zablokuje.

Poté, co je pfi zavirani ¢i otevirani detekovana prekazka, pohyb se na 2 sekundy zméni na zpétny.

brkS

BRTS

Standardni rezim u sek¢nich vrat (vSeobecné informace viz obr. 1 a 2)

Rezim u vyklopnych vrat montovanych s pfislusenstvim BRTS (vSeobecné informace viz obr. 3)

EHP L1

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupu/vystupi

1-2

Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.

Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.

Vstup konfigurovany jako ovladani Open.

Vstup konfigurovany jako ovladani Close.

Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot, fotoburika.

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.

vlo|vw|la|lu|ls|lw|n|=|ol=|o]-

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.

o

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista.

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostniBar OP, bezpec¢nostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pii otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostniBar CL, bezpec¢nostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu.

13

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot test, fotoburika s funkci testu.

14

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.

15

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.

16

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista s funkci testu.

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Bar OP test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru
pohybu, aktivni pouze pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.

18

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru
pohybu, aktivni pouze pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu.

EHP i

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupl/vystupi

1-3

Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.

Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.

Vstup konfigurovany jako ovladani Open.

Vstup konfigurovany jako ovladani Close.

Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.

alnn|dblw|iN|I=|O

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
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Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
0 Vystup nakonfigurovany jako monostabilni radiovy kanal
1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
Konfigurace o -
vstupu EXPI2 na 3 Nepouziva
EHPa | rozsirovaci karté 13 4 Nepouziva
vstupui\_lsystupu 5 Nepouziva
6 Nepouziva
7 Nepouziva
8 Nepouziva
9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba.
10 Nepouziva
Konfigurace 1 Nepouziva
vstupu EXPI2 na 12 Nepouzivéa
FHPol rozsifovaci karté 16 . — "
vstupGi/vystup 13 Vystup nakonfigurovany jako Stav brany
67 14 Vystup nakonfigurovany jako bistabilni radiovy kanal
15 Vystup nakonfigurovany jako ¢asovany radiovy kanal
16 Viystup nakonfigurovany jako ,Stav otevienych vrat”

(**) Aktivni pouze v pfipadé, Ze vystup je nakonfigurovan jako monostabilni radiovy kanal, prodleva zhasnuti, osvétleni zony, osvétleni schod, bistabilni radiovy kanal nebo
casovany radiovy kanal

Konfigurace vystupti AUX

Logika Aux= 0 - Vystup MONOSTABILNIHO RADIOVEHO KANALU
Kontakt zlstane sepnuty na 1 s pfi zapnuti radiového kanalu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.
Kontakt z(istane sepnuty béhem otvirani a u oteviené brany, blika béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.

Logika Aux= 2 - Vystup ovladani PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt z(istane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.

Logika Aux= 3 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 4 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 5 - Vystup pro spravu alarm(i garaze (Obr. T)
Logika Aux= 6 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 7 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 8 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK. i

Pfi dosazeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba zistava kontakt sepnuty, aby se signalizovala potieba udrzby.
Logika Aux = 10 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 11 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 12 - Neni K Dispozici

Logika AUX= 13 - Vystup STAV BRANY.

Kontakt zUstane sepnuty, kdyz je brana zaviena

Logika AUX = 14 - Vystup BISTABILNIHO RADIOVEHO KANALU
Kontakt méni stav (rozepnuty-sepnuty) pfi zapnuti radiového kanalu.

LoEika AUX = 15 - Vystup KANALU RADIA S REZIMEM CASOVANI.
Pokud jsou vrata oteviend, kontakt zlstava sepnuty.

Logika AUX = 16 -Vystup,,STAV OTEVRENYCH VRAT".
Pokud jsou vrata zaviend, kontakt z(istava sepnuty.

Konfigurace ovladacich vstupt

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky S£EP-b4-5EEP MauElnt. Externi start pro Fizeni semaforu.

Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MauElnk. Interni start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open.

Povel provede otevieni. Pokud vstup zlistane sepnuty, brana zlstane oteviend az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po ubéhnuti ¢asu TCA
(automatické zavfeni), pokud je zapnuty.

Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.

Povel provede pohyb zavieni.

Logika IC= 4 - Vstup konfigurovany jako Ped.

Povel provede otevreni pro chodce, ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MauElnk

Logika IC= 5 - Vstup konfigurovany jako Timer.

Cinnost obdobna cinnosti open, ale zavieni je zaru¢eno i po vypadku proudu.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped.

Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Dokud je vstup sepnuty, brana ziistane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo
Open, provede se kompletni cyklus a pak se provede otevieni pro chodce. Zavieni je zaru¢eno i po vypadku proudu.

Konfigurace bezpeénostnich vstupi

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika bez funkce testu (*)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V ptipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pfi
zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky. Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V piipadé zaclonéni jsou fotobunky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotobunky pfi zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky.

Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani bez funkce testu (*)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V ptipadé zaclonéni se vypne cinnost fotobunky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu
zastinéni fotoburiky. Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pii otvirani
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotobunky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pii zavirani bez funkce testu (¥)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned oto¢i smér pohybu.
Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani
Zapne test fotobunék na zac¢atku cyklu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Neni K Dispozici
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CESTINA

Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 8 - Vstup konfigurovany jako Bar 8k2. Vstup pro odporovou listu 8K2.
Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE=9 Vstup konfigurovany jako Bar op, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpUsobi zastaveni automa-
tického systému (STOP) .

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fézi zavirani zpGsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE=10 Vstup konfigurovany jako Bar op test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zplsobi
zastaveni automatického systému (STOP) .
Zapne test bezpe¢nostnich list na za¢atku cyklu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi zavirani zptsobi zastaveni.

Logika SAFE=11 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zptsobi zastaveni automatického
systému (STOP).
Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpisobi zastaveni.

Logika SAFE=12 Vstup konfigurovany jako Bar cl, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpUsobi zastaveni automa-
tického systému (STOP).

Umozni piipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpUsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE=13 Vstup konfigurovany jako Bar cl test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpUsobi
zastaveni automatického systému (STOP) .
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi zavirdni obrati smér pohybu na 2 sekundy, zdsah ve fazi otevirani zplsobi zastaveni.

Logika SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpUsobi zastaveni automatického
systému (STOP).
Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpusobi zastaveni.

Logika SAFE= 15 - Neni K Dispozici

Logika SAFE= 16 - Vstup konfigurovany jako STOP 8k2. Pfikaz pterusi manévr a blokuje automatizaci

jednou za pul roku.

(*) Pokud se instaluji zaFizeni typu,D” (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, pfedepiste povinnou udrzbu s intervalem alespon

Konfigurace ovladani radiového kanalu

Logika CH= 0 - Povel nakonfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-b4-5EEP MouElnE. Externi start pro Fizeni semaforu.

Logika CH= 1 - Povel nakonfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MouElnt. Interni start pro Fizeni semaforu.

Logika CH= 2 - Povel nakonfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni.

Logika CH= 3 - Povel nakonfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavieni.

Logika CH= 4 - Povel nakonfigurovany jako Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-b4Y-5SEEP MauEMnt.

Logika CH= 5- Povel nakonfigurovany jako STOP.
Povel provede Stop

Logika CH= 6- Povel nakonfigurovany jako AUXO. (**)
Povel zapne vystup AUXO

Logika CH= 7- Povel nakonfigurovany jako AUX1. (**)
Povel zapne vystup AUX1

Logika CH= 8- Povel nakonfigurovany jako AUX2. (**)
Povel zapne vystup AUX 2

Logika CH= 9- Povel nakonfigurovany jako AUX3. (**)
Povel zapne vystup AUX3

Logika CH= 10- Povel nakonfigurovany jako EXPO1. (**)
Povel zapne vystup EXPO1

Logika CH= 11- Povel nakonfigurovany jako EXPO2. (**)
Povel zapne vystup EXPO2

Logika CH= 12- Vystup ovlddani PRODLEVY OSVETLENI.
Prikaz aktivuje svétlo bistabilni logikou.

(**) Aktivni pouze v pfipadé, Ze vystup je nakonfigurovan jako monostabilni rddiovy kanal, prodleva zhasnuti, osvétleni zony, osvétleni schod, bistabilni rddiovy kanal nebo ¢asovany
radiovy kanal

TABULKA “C”- MENU RADIO (rRd /o)

Logic Popis

Pridat tlacitko 1ch

Add ich spoji pozadované tlacitko s ovladanim 1. radiového kanalu.

Pridat tlacitko 2ch

fidd cch spoji pozadované tlacitko s ovladénim 2. radiového kanalu.
Pridat tlacitko 3ch

Add 3ch spoji pozadované tlacitko s ovladanim 3. radiového kanalu.

Add Ych Pridat tlacitko 4ch

spoji pozadované tlacitko s ovladanim 4. radiového kanalu.

Odstranit seznam
E-RSE &4 ﬁ POZOR! Uplné odstrani z paméti pfijimace véechna radiové dalkova ovladani ulozena do paméti.

Odstraiite jeden dalkovy ovladac
EFRSE | Odstrani dalkovy ovladac (je-li klon nebo replay, vypne se). Pro vybér mazaného délkového ovladace zvolte jeho pozici nebo stisknéte tlacitko
mazaného délkového ovladace (zobrazi se pozice)

Snimat kod pfijimace

cod rH Zobrazi kéd pfijimace, nutny pro klonovani radiovych délkovych ovladaca.
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({50 Ay [or] - (ekesE) "m" B56 +-D Erg ! Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
t - —olose o : . Glivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini
n—{-mi—ﬂ{-m{- Erle Guvenlik kenarlari testi basarisiz Kontrol edin
Er03 Acilma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
ErdM Kapanma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
. . . Guivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik
E*EI Er0B 8k2 glivenlik kenarlari testi basarisiz ayarlanini kontrol edin
I_ = j Saniralyazm versiyonu Er i Kart donanim test hatas| wac;?t)aradgigl:lr:r:";rrétfen;rlzlrie(ctig(nik servise basvurun)
u!_A_J"E’S »[ox]+ (BT Er 3H* Engel sebebi tersinme - Amperostop Glizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
ErYH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
. S Aksesuar cihazlar ve/veya seri olarak baglanmis genisletme
toplam manevra ErSH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi kartlar ile baglantiy: kontrol edin
sayisini (ylizlerce) EFT0 EFT 1| . . . Karti kapatip, yeniden agmayi deneyiniz. Problemin devam
[ox] (6068 ErM4 EFT5 Sistem sipervizyon kontrol(iic hatast. etmesi halinde teknik servise basvurun.
Ok tusuna basildiginda algilanan ayarlar onaylanir. Kart,
£ Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve|algilanan ayarlar ile islemeye devam edecektir.
Bellege kaydedilmis r Parametreler) Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor (Parametreler ve
radyo kumanda sayisi Lojikler).
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yap! ] Y
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durus ekleverek sikistirin
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TABLO“A” - PARAMETRE MENUSU - (PA-A)
Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
Ech 1 180 40 Otor?[a;ielzik[aspn?nma Otomatik kapanma 6ncesi bekleme siiresi.
ELiDhE 30 300 20 Gecegmg?‘?[z]anma Kart zerinde gece lambasi yanma suiresi
olEPUE Zaman ayarli g“lklg' ) ) ) o
etkinlestirme stresi | Saniye olarak zaman ayarli radyo kanali etkinlestirme stiresi
EIME 1 240 10 tkinlest S larak I radyo kanali etkinlest
U [s]
Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin agiimada yavaglama alani.
oPd {5k 7 99 7 Acilmada yavaslama | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
SLold alani [%] olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada yavaslama alani.
cid {5t 7 99 7 Kapanmada DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
Slold yavaglama alani [%)] | olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
PR-E AL ) PED k d tkinlestirilmesind topl I 6re yiizde olarak kismi
DPE& ;,-.':_:, 1 29 20 Kismi acilmalo%] agllm};aggntlman asinin etkinlestirilmesinden sonra toplam agilmaya gére ylzde olarak kismi
Acilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset
esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra glincellenmis) olan haricinde cekilen gii¢ ylizdesini
Aciimada kanadin/ temsil eder.
¢llmada kanadin/ | Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
oPForck 1 99 75 kanatlarin gticti [%] A .

DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yuriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlari kurun (**).

Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra gtincellenmis) olan haricinde cekilen gti¢
K d yiizdesini temsil eder.
B EaralE 1 99 75 kanafi?:/l;?:at?arln Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
gticti [%] L f \ DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yirirlikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlari kurun(**).
Sadece iizerinde etkin FW >1.03

Kapanma uc¢ anahtarinin yaninda bulunan fotosel olaral konfigiire edilmis girislerin

Photd {5, 0 50 0 bﬁlai%g%gsdellgl:ar okumasini devre disi birak.

SPRCE kapaniyor 0=devre disi birakilmadi
panty 50= maksimum devre disi birakma

Motor/motorlar tarafindan agilmada ulagilmasi miimkiin maksimum hizin yiizdesi.

of GPEEA 25 99 99 Acilmadaki hiz [%] DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Motor/motorlar tarafindan kapanmada ulagilmasi miimkiin maksimum hizin yiizdesi.

-l GPEEA 25 99 45 Kapanmadaki hiz [%] DIIKKIl\(':': Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.

7R InkE- 0 250 0 Bszkllrsr: efli)girr;\ni?aer:/]raa Varildiktan sonra, Bakim veya Flasor ve Bakim olarak konfigiire edilmis AUX cikis izerinde bakim
YISt progr yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar
nrnc [yuzltk]

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu i¢in EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

TABLO “B” - LOJiK MENUSU - (Lol ic)

Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
- Otomatik o 0 Lojik etkin degil
ke Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmay etkinlestirir
Adim adim har.
0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis 3ADIM 4ADIM
girisler 4 adim lojigi ile isler. KAPALI ACAR ACAR
SEEP-LY-SEEP Adim adim
FouElmE hareketi 0 KAPiNI\IA}?DA STOP
Start E, Start |, Ped olarak konfigire edilmis ¢ KAPATIR KAPATIR
1 girisler 3 adim lojigi ile isler. Kapanma ACILMADA STOP + TCA | STOP + TCA
asamasi esnasindaki impals, hareketi ters
cevirr. STOP SONRASI ACAR ACAR
0@ Sinir anahtari iize- 0 Lojik aktif degil
SI.I ’ou inde h ket 0 - . . . . . . ..
rinde hareke! 1 Sinir anahtari tizerinde durdugunda hareketi tersine ¢evirmeyi etkinlestirir
. 0 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLAAT Onalarm 0
1 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
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Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
Sadece iizerinde etkin FW > 1.03
0 impalsli isleme.
insan Mevcut isleme.
Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
Giris 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
1 OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basili tutulduklari stirece manevra devam eder.
DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.
Emergency Insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.
Kartin, giivenlik diizenlerinin ($fotosel veya giivenlik kenari, Er0x) testlerinde art arda 3 kez bﬁansu olmasi halinde, OPEN UP
) » . - CLOSE UP tuslar serbest birakildiktan sonra 1 dakika boyunca etkin konumda kalan Insan Mevcut isleme etkinlestirilir.
hoLd-Ea-rln Insan mevcut 0 5 Giris 61, OPEN UP olarak konﬁﬁqijre edilir.
Girjs 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
A DiKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.
Kapanista insanli calisma.
Giris 61 OPEN UP olarak yapilandirilir.
Giris 62 CLOSE UP olarak yapilandirilir.
3 Acilma manevrasi otomatik olarak gerceklesir. Kapanig manevrasi ise komut tusuna (CLOSE) basili tutuldugu
slirece devam eder.
DIKKAT: acilma sirasinda emniyetler devrede degildir.
Acilmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girislerin impalsi, agilma esnasinda etkiye sahiptir.
bl oPEn impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahip degildir.
SAFE 1 giivenlik 0 Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
CAFE | girisinin 6 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigire edilmis giris.
konfigiirasyonu. 2 Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfiguire edilmis giris.
72 3 Phot op test, sadece agilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigire edilmis giris.
5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
6 Bar, hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
7 Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
8 Bar 8k2 olarak konfiglire edilmis giris. (SAFE 2 tizerinde etkin degil)
9 Bar OP olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanir.
N ’ 10 Bar OP TEST olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glivenlik kenari.
SAFE 2 giivenlik Kapanmada hareketin durmasi saglanir.
SRFE 2 konz"ili?ansmonu 4 11 Bar OP 8k2 olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas giivenlik kenari. Kapanmada
9 73 Y . hareketin durmasi saglanir. (SAFE 2 iizerinde etkin degil)
12 Bar CL olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glvenlik kenari. Acilmada
hareketin durmasi saglanir.
13 Bar CL TEST olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas guivenlik
kenari. Acilmada hareketin durmasi saglanir.
14 Bar CL 8k2olarak konfigire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari. Acilmada
hareketin durmasi saglanir. (SAFE 2 iizerinde etkin degil)
15 Kullanilmamis
16 STOP 8k2 olarak konfigiire edilmis giris. (SAFE 2 lizerinde etkin degil)
IC 1 kumanda 0 Start E olarak konfigtire edilmis giris.
’ ’ girisinin o 1 Start | olarak konfigure edilmis giris.
C konfigiirasyonu. 2 Open olarak konfigiire edilmis giris.
61 3 Close olarak konfigtire edilmis giris.
IC 2 kumanda 4 Ped olarak konfiglire edilmis giris.
girisinin 5 Timer olarak konfigtire edilmis giris.
c e konfigiirasyonu. 4 J 3978
62 6 Timer Pedonale olarak konfigure edilmis giris.
1.Radyo kanal 0 Start E olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
ich kumandasinin 0 1 Start | olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
konfigiirasyonu 2 Open olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
2. Radyo kanali 3 Close olarak konfiglre edilmis radyo kumandasi.
cch kumandasinin 12 4 Ped olarak konfiglre edilmis radyo kumandasi.
konfigiirasyonu 5 STOP olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
3. Radyo kanali 6 Kullanilmamis
dch kumandasinin 9 7 Kullanilmamis
konfigiirasyonu 8 Kullanilmamis
9 AUX3** olarak konfigure edilmis radyo kumandasi.
4. Radyo kanal 10 EXPO1** olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
Ych kumandasinin 4 - — —
konfigiirasyonu 1 EXPO2** olarak konfiglre edilmis radyo kumandasi.
12 GECE LAMBASI olarak yapilandirilan radyo komutu
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Lojik

Tanim

Default

Yapilmig
ayarlamayi
isaretleyin

Secenekler

AUX 3 gikisinin
konfigiirasyonu.
26-27

Cikis monostabil Radyo Kanali olarak konfigtire edildi

SCA, Bahge Giris Kapisi Agik ikaz Lambasi olarak konfigire edilmis cikis.

Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis ¢ikis.

Kullanilmamis

HAlw|N|=|O

Kullanilmamis

v

g|k|§ alarm olarak yapilandirildi (Sek. T). Hafizaya alinan vericinin T4l otomatik olarak alarm etkinlestirici /
evre disi birakici halini alir.

Kullanilmamis

Kullanilmamis

[c<l N e}

Kullanilmamis

Bakim olarak konfigure edilmis gikis

Kullanilmamis

1

Kullanilmamis

12

Kullanilmamis

13

Kapi Durumu Kapali olarak yapilandirilan ¢ikis

14

Cikis Bistabil Radyo Kanali olarak konfigtire edildi

15

Cikis Zaman Ayarli Radyo Kanali olarak konfigtire edildi

16

Kapi Durumu Acik olarak yapilandirilan ¢ikis

F {HEdD codE

Sabit Kod

Alici, rolling-code (atlamali) modunda islemek igin konfigiire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez.

Alici, sabit kod modunda islemek igin konfigire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.

ProtEck lon
LELEL

Koruma
seviyesinin
diizenlenmesi

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilmez

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.

Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:

- Radyo mentisu araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna
ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.

- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s icinde basin.
Alici, 10s sonra programlama modundan cikar, bu stre icinde bir dnceki noktayi tekrarlayarak diger yeni radyo
kumandalari ilave etmek miimkunddr.

C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Universal programlayici ile yaratiimis klonlarin ve programlanmis Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini
saglar.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Programlanmis Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.

E - U-link agi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkindur

A - Programlama mendilerine erismek igin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234't(r.
B-C-D-E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234't(r.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tir.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tir.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
E - U-link agi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo mendsi kullanilarak bellege kaydedilirler.
ONEMLI: Isbu yiiksek giivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen mevcut radyo parazit-
lerine erisimi onler.

SEr AL ModE

Seri mod
(Kartin, BFT agi
baglantisinda nasil
konfigire edildigini
belirtir.)

Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.

Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara gonderir.

RddrESS

Adres

Lokal BFT agi baglantisindaki kartin O ile 119 arasi adresini belirtir.
(U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)

inuoSERP

Acihista
engeli tersine
cevirme

Kapatma sirasinda, bir engel algilandiginda, hareketi 2 san. boyunca tersine gevirir
Acilma sirasinda, bir engel algilandiktan sonra, harketi keser ve otomasyonu engeller.

Gerek kapatma gerekse agilma sirasinda, bir engel algilandiktan sonra, hareketi 2 san. boyunca tersine gevirir

brkS

BRTS

Kesitli kapilar ile standart isleyis (Genel 6zellikler Ref. Sek. 1 ve 2)

BRTS aksesuari ile acilir kapanir kapilar monte edilmis olarak isletis ( Genel 6zellikler Ref. Sek. 3)
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Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
5 Timer kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
7 Phot giivenligi olarak konfigire edilmis giris, fotosel.
8 Phot op glvenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece acilmada etkin .
1-2 sayih giris/ 9 Phot cl giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
cikis genisletme - - — -
EHP { | kartindaki 2 10 Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas guivenlik kenari.
EXPI1 girisinin 1 Bar OP guivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari,
konfigiirasyonu kapanmada hareketin durmasi saglanir.
12 Bar CL giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas givenlik kenari,
acilmada hareketin durmasi saglanir.
13 Phot test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel test edilmis.
14 Phot op test guivenligi olarak konfigire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece agilmada etkin.
15 Phot cl test giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.
16 Bar gtivenligi olarak konfigure edilmis giris, test edilmis hassas gtvenlik kenari.
17 Bar OPtestglivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece agiimada etkin tersinmeile test edilmis hassas giivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.
18 Bar CL test guivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
glvenlik kenari, acilmada hareketin durmasi saglanir.
0 Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
1-3 sayili giris/ - —
cikis genisletme 2 Open kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
EHP 2 kartindaki 3 3 Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
EXPI2 girisinin 4 Ped kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
konfigiirasyonu
5 Timer kumandasi olarak konfiguire edilmis giris.
6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
0 Cikis monostabil Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
1 SCA, Bahce Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
4-5 sayih giris/
cikis genigletme 3 Kullanilmamis
EHPa | kartindaki 13 4 Kullaniimamig
EXPO2 cikisinin 5 Kullaniimamis
konfigiirasyonu
6 Kullanilmamis
7 Kullanilmamis
8 Kullanilmamis
9 Bakim olarak konfigtire edilmis cikis.
10 Kullanilmamis
6-7 sayih giris/ 11 Kullanilmamis
cikis genisletme 12 Kullaniimami
EHPal kartindaki 16 : — —
EXPO2 cikisinin 13 Cikis Kapi Durumu olarak konfigiire edildi
konfigiirasyonu 14 Cikis Bistabil Radyo Kanali olarak konfigiire edildi
15 Cikis Zaman Ayarli Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
16 Kapi Durumu Acik olarak yapilandirilan ¢ikis

(**) Sadece ¢ikis Monostabil Radyo Kanali, Kapi Isigi, Alan Isigi, Merdiven Isigi, Bistabil Radyo Kanali veya Zaman Ayarli Radyo Kanali gibi konfigiire edilmis ise etkinlestirir.

AUX cikiglarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - MONOSTABIL RADYO KANALI %Ikl§|
Kontak radyo kanalinin etkinlestiriimesinde 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA AGIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikisi.
Kontak, agilma esnasinda ve agik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikli, kapali kanat ile agik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikigi.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 4 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 5 - Lojigi - Garaj alarm yonetimi cikisi (Sek.T)

Lojik Aux= 6 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 7 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 8 - Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 9 Lojigi - BAKIM Cikis.
Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.
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Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikisl.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasiimasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini
bildirmek icin 10s boyunca 4 kez kapanir ve 5s boyunca agilir.

Aux= 10 Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 11 Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 12 Lojigi - Mevcut Degil

AUX=13 Lojigi - KAPI DURUMU Cikisi.
Kontak, giris kapisi kapal oldugunda kapali kalir.

AUX= 14 Lojigi - BISTABIL RADYO KANALI Cikist.
Kontak, radyo kanalinin etkinlestirilmesinde durum (acik-kapal) degistirir.

AUX= 15 Lojigi -Cikis ZAMANLANMIS RADYO KANALI.
Kontak kapi acildiginda kapali kalr.

AUX= 16 Lojigi -Cikis KAPI ACIK DURUMU.
Kontak kapi agildiginda kapali kalir.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouEMnt. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauElnk. Trafik lambasi isletmesi icin ig start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfiglre edilmis giris.
Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin acilmasina kadar agik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca siresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauElMnk

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigtire edilmis giris.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigire edilmis giris.

Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanat, kontagin acilmasina kadar agik kalir. Girisin kapal kalmasi ve Start E, Start | veya Open
kumandalarindan birinin etkinlestirilmesi halinde, komple bir manevra gergeklestirilir ve sonra yaya girisi agma yeniden diizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi
sonrasinda da garanti edilir.

Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigiire edilmi? giris test edilmemis (¥).
Ek'test kontag ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek acilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters gevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis irif$. o .
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek acilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece
fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece aclimada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*)
Ektest kontag ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi
boyunca hareketi bloke eder. Kullanilmadiginda jumper'i takilioirakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma siiresi boyunca hareketi bloke eder.

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak kon?(g(jre edilmis giris test edilmemis (¥)
Ek'test kontagi ile donatllmaml? olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, acilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters gevirir.
Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE=5 - Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmi?‘fotosel olarak konfigire edilmis giris
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, agilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas EUvenIik kenari olarak konfigtire edilmig,girigl
Manevra baslangicinda hassas guivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris. 8K2 rezistif kenar icin giris.
Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE=9 Bar op olarak konfigire edilmis giris, sadece aciimada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gerceklestirir.
EK test kontadi ile donatllmamlﬁ(olan cihazlarin baglantisini sac]jlar. Acllma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
mudahale durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE=10 Bar og test olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun
durdurulmasini (STOP) gerceklestirir.

Manevra baslangicindahassas glivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Agilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
mudahale durmaya neden olur.

Lojik Sl;(,lAFE;] 1 Bar 8k2 op olarak konfigiire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
erceklestirir.
ggllma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=12 Bar cl olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari, acilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gerceklestirir.

EK test kontad ile donatllmaml%olan cihazlarin baglantisini sa?lar. Kapanma asamasinda yapilan mudahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
mudahale durmaya neden olur. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin

I(.é)'%(S;\FEﬂ aIBar_c[testolarakkonﬁg(jre edilmisgiris, sadece kapanmada etkin tersinmeile testedilmis hassas glivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini
gerceklestirir.

Manevra baslangicinda hassas gtivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
mudahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=14Bar 8k2 cl olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme iledgl'jlvenlikkenan 8k2,acilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gergeklestirir.
Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=15 -Lojigi - Mevcut Degil

Lojik SAFE=16 -STOP 8k2 cl olarak konfigiire edilmis giris. Komut manevrayi durdurur ve otomasyonu 6nler

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda
bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

dal

Radyo | It kum inin konfigiirasy

Lojik CH= 0 - Start E olarak konfigire edilmis kumanda. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauE"nk. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik CH= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis kumanda.. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouElMnk. Trafik lambasi isletmesi icin i¢ start.

Lojik CH= 2 - Open olarak konfigiire edilmis kumanda..
Kumanda, bir agma gerceklestirir.

Lojik CH= 3 - Close olarak konfigiire edilmis kumanda..
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik CH= 4 - Ped olarak konfigiire edilmis kumanda.
Kumanda, kismi bir yaya girisi acma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouElnk

Lojik CH= 5- STOP olarak konfigiire edilmis kumanda..
Komut bir Stop gerceklestirir

Lojik CH= 6- AUXO0 olarak konfigure edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUXO cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 7- AUX1 olarak konfigure edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX1 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 8- AUX2 olarak konfigtire edilmis kumanda.. (**)

Kumanda AUX2 cikigini etkinlestirir.
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Lojik CH=9- AUX3 olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX3 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH=10- EXPO1 olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda EXPOT1 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 11- EXPO2 olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda EXPO2 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 12- KAPI ISIGI olarak konfigiire edilmis kumanda
Komut, 151g1 iki kat mantikla harekete gegirir

(**) Sadece ¢ikis Monostabil Radyo Kanali, Kapi Isigi, Alan Isigi, Merdiven Isigi, Bistabil Radyo Kanali veya Zaman Ayarli Radyo Kanali gibi konfiglre edilmis ise etkinlestirir.
TABLO “C”- RADYO MENUSU (- Ad ia)

Lojik Tanim
' 1ch tusu ekle

Rdd ich Arzu e§dilen tusu, 1. radyo kanali kumandasina eslestirir.
2cht kl

Rdd cch Acrzu %ﬂ’flgn ?U§U, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir.
3ch tusu ekle

Rdd 3ch Arzu esdilen tusu, 3. radyo kanali kumandasina eslestirir.
4ch tusu ekle

Rdd Ych Arzu %ﬂ?len tusu, 4. radyo kanali kumandasina eslestirir.
Tek radyo kumandayi sil

EFRSE Bir radyo kumanda kaldir (klon veya replay devre disi birakilirsa). Silinecek radyo kumandayi secmek icin pozisyonu yaziniz veya silinecek radyo
kumanda tusuna basiniz (pozisyon gosterilecektir).
Listeyi Sil

ErASE &Y é DIKKAT! Biitiin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.

cod rH Alict kodu okuma

Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alici kodunu goériintuler.
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| PORTUGUES | | EAAHNIKA
DADOS TECNICOS TEXNIKA ZTOIXEIA
DADOS ELETRICOS HAEKTPIKA ZTOIXEIA
Alimentacéo 220-230V 50/60Hz Tpogodoaia 220-230V 50/60Hz
Poténciaméx.absorvidapelarete BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W Méy. anoppo@osuevn 10x0 BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W and To Siktuo BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W
Fusiveis veja a Fig. L-S ACQANELEC BA. Eik. L-S
. . L. 24V~ (180mA max) . ) 24V~ (180mA max)
Alimentacdo dos acessorios Tpopodooia afecovdp
24Vsafe (180mA max) 24Vsafe (180mA max)
Conexao intermitente 24V~ max 25W Uvdeon pdapou 24V~ max 25W
Luz de cortesia Lampadade ledde cortesiamod.BFT 24V === 2W M\agoviépa Aapntiipac led magoviépag povt. BFT 24V === 2W
Temperatura de funcionamento | -20°C / +60°C Oeppokpaaia Aertoupyiag -20°C/+60 °C

DADOS MECANICOS

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N

Forca de tracdo e impulso
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N

BOTTICELLI SMART BT A 850: 13m”

Folha max. 5
BOTTICELLI SMART BT A 250: 16m
- TRILHO L.=2900 Percurso util:=2300 mm
Curso util —
TRILHO L.=3500 Percurso til:=2900 mm
TRILHO com correia=
BOTTICELLI 240 mm/s
Velocidade méxi SMART BT A850 | TRILHO com corrente=
elocidade maxima 210 mm/s
BOTTICELLISMART | TRILHO com corrente=
BT A 1250 190 mm/s

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50

Manobras em 24 horas
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100

Manobras em 1 horas @ MAX+50°C | 10

100 manobras con-

BOTTICELLI SMART BT A 850: mq 6,7 secutivas

Instalacdo tipi-

ca seccional a
20°C 50manobras conse-

BOTTICELLISMARTBTA 1250:mq 15,7 cutivas

Limitador de torque integrado no quadro

Reacao ao choque
< q de comandos

Fim de curso Eletrénico com ENCODER

Lubrificacdo Graxa permanente
Grau de protegdo IP20

Peso do cabecote do motor 5 kg

Ruidos <70 dB(A)
Dimensbes Consulte a fig. B

DADOS DO RECEPTOR INCORPORADO
Receptor de radio Rolling-Code

. Frequéncia 433,92 MHz

incorporado

Codificagao Algoritmo Rolling-Code ((ER-Ready))
N° de combinagdes 4 bilhoes

N° max de comando de radio 63

memorizaveis

INSTALACAO COM ATUADOR Fig.A

Prepare a chegada das conexdes dos acessorios, dos dispositivos de seguranga
e do comando no grupo do motor, mantendo nitidamente separadas as co-
nexdes de tensdo de rede das conexdes de baixissima tensdo de seguranca (24
V). Faca a conexao conforme indicado no esquema elétrico.

Os cabos de conexao acessorios devem ser protegidos por uma canaleta.

Verificagdes preliminares:

- Verifique o balanceamento da porta.

- Verifique o deslizamento da porta por todo o curso.

- Se a porta ndo for uma instalacdo nova, verifique o estado de desgaste de
todos os componentes.

- Conserte ou substitua as partes com defeito ou desgastadas.

- A confiabilidade e a seguranca da automacgao é direfamente influenciada pelo
estado da estrutura da porta.

« Antes de instalar o motor, remova eventuais cabos ou correntes desne-
cessarios e desabilite qualquer aparelho nao necessério.
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MHXANIKA ZTOIXEIA

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N
BOTTICELLI SMART BT A 850 : 13m”

loxU¢ NENC Kat wlnong

£y. QUANO.
Hev- @ BOTTICELLI SMART BT A 250 : 16m?
) . TPAMMH Mrk.=2900 w@éAipn Stadpopr=2300 mm
Qeépn Stadpopn - - -
TPAMMH Mnk.=3500 weéAipn Stadpopr=2900 mm
TPAMMH pe pdvto=
BOTTICELLI SMART [ 240 mm/s
. ’ BT A 850 TPAMMH pe ahuoido=
Méyiotn taxutnta 210 mm/s
BOTTICELLI SMART BT | FPAMMH peahuciba=
A 1250 190 mm/s

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100
10

EAtypoi o€ 24 wpeg

EAtypoi o€ 1 wpec@ MAX+50°C
TumikAi

BOTTICELLI SMART BT A 850: mq 6,7 | 100 &tadoxikoi

TUNMATIKA eNtypoi
£yKaTAOTAON ] ]
o€ 20 °C BOTTICELLISMARTBTA1250:mq 15,7 | 50 dtadoyikoi eAypoi

MepLlopIoTAG POTING EVOWHATWHUEVOG OTOV

AvTidpacn oTtnv mpdoKpouan TIVaKA EAEYXOU

Téhog Sadpoung HAektpovikd pe ENCODER
Ainavon Movipo ypdoo

Babuog mpootaciag P20

Bdpog KeQaANG Kivntrpa 5kg

OdpuPog <70dB(A)

Alaotdoeig BA. ek. B

ZTOIXEIA ENZQMATQMENOY MOMIOY

PadiopuwvikdgdéktnckuNiopevou
KWSIKOU EVOWUATWUEVOG

Juxvotnta 433.92 MHz

ANy6p1Bp0G KUNIOPEVOU KWSIKOU
((ER- Ready))

4 dioekatoppvpla

Kwdikomoinon

Ap. ouvduaouwWv

Méy. ap. padlo@wVIKWV SeKTwWV

TIOU UIopoUV va amoBnkeutolv 63

EFKATAXTAXZH ENEPIFOMOIHTH Eik.A

MpoetolpdoTte Tn oUVSEDN TWV £0PTNUATWY, TWV CUCKEVWV ACOAAEIAG KAl TWV
OUOKEUWV ENEYXOU 0TN ovada KIvnTrpa, S1aTnpwvTaGTIGouvdEcElGTAON G SIKTUOU
0apWESIaxwWpPIopEVECanmd TICOLVOETEIGaoPaleiag xaunAfigTaong (24V). Zuveyiote
UE TN oUVOEDH TOUG OMwG LTTOSEIKVUETAL 0TO Sidypappa cuvdeopoloyiac.

Ta kaAwdia oUVEEoNG TWV a&ECOUAP TIPETEL VA TTPOOTATEVOVTAL ATTO £Va KAVAAL

Mpokatapktikoi éAeyyot:

« ENéy€te TNV 100ppomia TG mopTaG.

« EAéy€te TNV oAioBnon tng méptag yia oAokAnpn tnv Stadpopn.

« Av nmopta Sev gival véag eykatdotaong, eENéyETe TNy kataotaon ¢Oopdcg dAwv
Twv e€0PTNUATWV.

+ TomoBETAOTE 1} AVTIKATAOTIOTE TA EAATTWHATIKA 1) @Oapuéva pépn.

+ H alomoTtia kat n ac@dlela Tou auToPaATIoHOU emnpedlovTal Apeca amd TNV
Kataotaon NG SOUNG TG moOPTaG.

« [PV EYKATACTAOETE TOV KIVNTHPA, AQALPECTTE TUXOV TTEPITTA OXOWVIA 1) AAUGIOEG
KOl ATIEVEPYOTIOIOTE TUXOV [N OTTapaitnTo e€0TMAIOUO.
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POLSKI

| PYCCKUI

DANE TECHNICZNE TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKN
DANE ELEKTRYCZNE SJIEKTPUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
Zasilanie 220-230V 50/60Hz Mutanne 220-230V 50/60Hz
BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W :
Maksymalny pobdr mocy Makc. notpe6naeman | BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W MOLLHOCTb BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W
Bezpieczniki zobacz Rys. L-S MpegoxpaHutenn M. puc. L-S

Zasilanie akcesoriow

24V~ (180 mA maks.)

24Vsafe (180 mA maks)

Potaczenie lampy migajacej

24V~ maks. 25W

24 B ~ (Makc.180MA)
24 BycTtpoictab6e3onacHocTy (Makc.180mA)

M1TaHve BCNOMOraTeNbHOro
o6opynoBaHus

Swiatto grzecznoéciowe

Zaré6wka ledowa do swiatta
grzecznosciowego mod. BFT 24V ===2W

MopknioyeHne curHanbHom
namnbl

24 B ~ makc. 25 Bt

Temperatura dziatania

-20°C/ +60°C

MopceeTka Jlamna ceeToanoHoN noacaeTku BFT 24V === 2W

Pabouasn Temnepatypa -20°C/ +60°C

DANE MECHANICZNE

Sita ciagnaca i pchajaca

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N

MEXAHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKA

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N

vantail maxi

BOTTICELLI SMART BT A 850 : 13m”

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N

TaroBoe 1 Tonukosoe ycunne

BOTTICELLI SMART BT A 250 : 16m”

Skok uzyteczny

SZYNA L.=2900 skok uzyteczny=2300 mm

BOTTICELLI SMART BT A 850 : 13m?
BOTTICELLI SMART BT A 250 : 16m’

CTBOpPKa, MaKcC.

SZYNA L.=3500 skok uzyteczny=2900 mm

Predkos¢ maksymalna

[I. PENbCA = 2900 nonesHbii xog = 2300 mm
1. PENbCA = 3500 nonesHbin xog = 2900 mm

Pabouni xon

SZYNA pasowa =
BOTTICELLI SMART | 240 mm/s
BT A 850 SZYNA tancuchowa
=210 mm/s
BOTTICELLISMARTBT | SZYNA faricuchowa
A 1250 =190 mm/s

Liczba cykli na dobe 24 godziny

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50

Penbc ¢ pemeHHbIM
BOTTICELLI SMART | npuBogom=240mm/ceK

BT A850

Penbc ¢ uenHbiM

MakcrmanbHaa CkopocTb I'IpVIBO,qOM=210MM/CEK

BOTTICELLI SMART BT | Penbc ¢ uenHbim
A 1250 npveogom=190mm/cek

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100

LICZBA CYKLINADOBE W CIAGU 1
GODZIN@ MAX+50°C

Typowa insta-

lacja sekcyjna
w temp. 20°C

10

BOTTICELLI SMART BT A 850:mq 6,7 | 100 manewrow z
rzedu

BOTTICELLISMARTBTA1250:mq 15,7 fzgduma”ewré"" z

Wykrywanie przeszkod

Ogranicznik momentu wbudowany w
tablice sterowania

Wylacznik kraricowy

Elektroniczny z ENCODEREM

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100
MNepemeweHnn B 1 yaca@ 10

MepemelyeHnin B 24 yaca

MAX+50°C

Tunosan | BOTTICELLI SMART BT A850:mq 6,7 | |00TIOCNEAOBATENbHbIX
ycTaHoBKa a MaHeBpOB
CeKUMOHHbIX

Bopé‘mpm 20°C | BOTTICELLISMARTBTA1250:mq 15,7 ;g:gggiﬁé“m”b“b'x

BcTpoeHHbI orpaHnynTenb KpyTAlwero

PeakuwA Ha CTonKHoBeHne MOMEHTa Ha nynbte ynpasneHnAa

. DNeKTPOHHbIN, cpabaTbiBaloWMiA NO CUrHAN
KoHLeBol BbiKNtoyaTenb P : P t Y

Smarowanie Smarowanie ciggte KOL0BOro JaTumnKka
Stopien ochrony 1P20 Cma3ka MnacTnyHasa cMa3KaoCTOAHHaA
Masa gtowicy 5kg Knacc 3awmrbl IP20
Gtosnos¢ <70 dB(A) Bec npuBopa 5 Kr
Wymiary zobacz Rys. B YpoBeHb 3ByKoBOrofasneHuns | <70n5(A)
labapuTbl Cm. puc. B

DANE WBUDOWANEGO ODBIORNIKA

Whbudowany odbiornik radiowy
Rolling-Code

Czestotliwosc¢ 433.92 MHz

XAPAKTEPUCTUKU BCTPOEHHOIO MPUEMHUKA
BcTpoeHHbI yHMBepcanbHblii

do zapamietania

YacToTa 433,92 MIy
paanonpueMHnK
Kodowanie Algorytm Rolling-Code ((ER-Ready))
Koa YHUBEPCANbHbINANTOPUTM ((ER-Ready))
Liczba kombinacji 4 miliardy
Maks. liczba pilotéw mozliwych 63 Konunuectso KoMGUHaL Wi 4 munnuapga

MONTAZ SILOWNIKA Rys.A

Przygotowac miejsce do podfaczenia akcesoridw, urzadzen zabezpieczajacych
oraz sterowania zespotem silnika, utrzymujac wyraznie oddzielone potaczenia
do napiecia sieciowego od potaczen bezpieczenstwa niskiego napiecia (24 V).

Wykonac pofaczenia zgodnie ze schematem elektrycznym.
Kable potaczeniowe akcesoridw powinny by¢ zabezpieczone korytkiem.

Kontrole wstepne:

« Skontrolowac wywazenie bramy.

« Skontrolowac ruch bramy na catej dtugosci.
« Jesli brama nie jest nowa, skontrolowac stan wszystkich elementéw.
« Naprawi¢ lub wymieni¢ uszkodzone lub zuzyte czesci.

- Niezawodnos¢ i bezpieczenstwo automatyki zalezy bezposrednio od stanu

konstrukgcji bramy.

+ Przed montazem silnika, usuna¢ ewentualne zbedne liny badz tancuchy i

wylaczy¢ wszystkie niepotrzebna urzadzenia.

Makc. Konuuyectso nynbToB, 63

3aHeCeHHbIX B NaMATb

YCTAHOBKA UCMOJIHUTEJZIbHOITO MEXAHU3MA (puc. A)

MofroToBbTE MOAKIMIOUEHNE aKCECCYapoB, MpefoXpPaHUTesbHbIX YCTPOWNCTB
N YCTPOWCTB yMpaBieHusi K ABuratenem, pasgensas Kabenm nutaHus ot ceTu
N HU3KOBOJIbTHbIE KOHTPOJIbHblE Kabenu (24 B). BbimonHuTe anekTpuyeckue
COeAVIHeHMs, KaK NOKa3aHOo Ha 3lIeKTPOCXeme.

Kabenu noaknoyeHns BCNOMOraTesibHbIX YCTPOMCTB AOSIKHbI MPOKIaAbIBaTbCA
B JIOTKE.

MpeaBapuTenbHbI KOHTPOJb:

+ MpoBepuTb GanaHCMPOBKY ABEpPEN.

« MpoBepuTb ABMKEHVE [BEPU MO BCEMY XOY.

« Ecnu pBepb - HOBadA, NPOBEPUTbL BCE KOMMOHEHTbI Ha N3HOC.

+ OTPEeMOHTUPOBATb UV 3aMeHUTb AePeKTHbIE NV U3HOLLEHHbIE KOMMOHEHTbI

+ HapeXxHOCTb 1 6e30MacHOCTb aBTOMATVKN HANPAMYIO 3aBUCAT OT COCTOAHMN
KOHCTPYKLMM BOPOT.

« [lo ycTaHOBKM MpuUBOAa MOATAHWTE MNpOBMCAOWME TPOCbl WM Uenb U
OTKJIIOUNTE Hercnosnb3yemoe 06opyaoBaHume.
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| CESTINA | TURKCE
TECHNICKE UDAJE TEKNIK VERILER

DATOS ELECTRICOS ELEKTRISCHE GEGEVENS

Napajeni 220-230V 50/60Hz Besleme 220-230V 50/60Hz

Max. vykon absorbovany siti

BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W

Ag tarafindan emilen maksimum
akim

BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W

Pojistky

viz Obr. L-S

Sigortalar

Sekil. L-S"ye bakin

Napdjeni pfislusenstvi

24V~ (180mA max)

24Vsafe (180mA max)

Besleme aksesuarlari

24V~ (180mA maks)

24Vsafe (180mA maks)

Blikajici pfipojeni

24V~ max 25W

Flas baglantilari

24V~ maks 25W

Svitilna

Zérovka led svitilny mod. BFT 24V ===2W

Dahili isik

Lamba ve dahili led model BFT 24V ===2W

Provozni teplota

-20°C/ +60°C

Calisma sicakligi

-20°C/ +60°C

MECHANICKE UDAJE

MEKANIK VERILER

Sila tahu a tlaku

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N

Traksiyon ve donus glicti

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N

Max. kfidlo vrat

BOTTICELLI SMART BT A 850: 13m”

BOTTICELLI SMART BT A 250 : 16m”

maksimum kanat

BOTTICELLI SMART BT A 850 : 13m?

BOTTICELLI SMART BT A 250 : 16m”

Uzite¢ny zdvih

KOLEJNICES.=2900 uzite¢nadraha =2300mm

KOLEJNICES.=3500 uzite¢na draha=2900mm

Gerekli hareket mesafesi

RAY U.=2900 gerekli hareket mesafesi=2300 mm

RAY U.=3500 gerekli hareket mesafesi=2900 mm

Maximalni rychlost

KOLEJNICEsfemenem
BOTTICELLI SMART | =240 mm/seg.
BT A 850 KOLEJNICE sfemenem
=210 mm/segq.
BOTTICELLISMARTBT | KOLEJNICEsfemenem
A 1250 =190 mm/segq.

Maksimum gti¢

Kayislhi RAY= 240
BOTTICELLI SMART | mm/s
BT A 850 Zincirli RAY= 210
mm/s
BOTTICELLI SMART BT | Zincirli RAY= 190
A 1250 mm/s

Manévry v ramci 24 hodin

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100

24 saatteki manevra

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100

Manévry v rdmci 1 hodin @ MAX+50°C

10

1 saatteki manevra@ MAX+50°C

10

100 po sobé jdouci 20°C"’'d e |BOTTICELLI SMART BT A 850: mq 6,7 | 100 ardisik manevra
Typické sekeni | BOTTICELLI SMART BT A 850: mq 6,7 manerry Jooudl bolimsel tipik &l 2
instalace pfi = = tdouct kurulum BOTTICELLISMARTBTA 1250:mq 15,7 | 50 ardisik manevra
o . po sobé jdouci
20°C BOTTICELLISMARTBTA1250:mq 15,7 manévry Darbe reaksiyonu Kontrol paneline entegre tork sinirlayicisi

. . Omezovactocivéhomomentuintegrovaného Hareket mesafesi sonu ENKODER elektronigi
Nérazova reakce na ovladacim panelu ’ Yaglama Kalici gres
Koncovy doraz Elektronicky s KODEREM Koruma seviyesi P20
Mazéni Stalé mazivo Test motoru agirhg 5 kilogram
Stupen ochrany 1P20 Girdlti <70dB(A)
Hmotnost hlavy motoru 5 kg Boyutlar Sekil B'ye bakin
Hlu¢nost <70dB(A)
Rozméry Viz obrB BUTUNLESIK ALICI VERILERI

UDAJE ZABUDOVANEHO PRIJIMACE

Butiinlesik Rolling-Code radyo
alicisi

Frekans 433.92 MHz

Zabudovany radiovy pfijimac
Rolling-Code

Frekvence 433.92 MHz

Kodlama Rolling-Code algoritmasi ((ER-Ready))
N° kombinasyonu 4 milyar
Kumanda maksimum hafiza N° | 63

které Ize ulozit

Koédovani Algoritmus Rolling-Code ((ER-Ready))
Pocet kombinaci 4 miliard
Max. pocet radiovych ovladacd, 63

INSTALACE AKCNIHO CLENU Obr.A

Pripravte pfipojeni pfislusenstvi, bezpecnostnich zafizeni a ovladacich zafizeni
k motoru a udrzujte pfipojeni napajeciho napéti zietelné oddélené od velmi
nizkého bezpecnostniho napéti (24 V). Pripojte je podle pokynd uvedenych v

elektrickém schématu.

Pripojovaci kabely prislusenstvi musi byt chranény kandlkem.

Piedbézné kontroly:
Zkontrolujte vyrovnani dvefi.

Zkontrolujte posuv dvefi po celé své draze.

Opravte nebo vyménte vadné nebo opotiebované soucasti.

Spolehlivost abezpecnost automatizace je pfimo ovlivnéna stavem konstrukce dvefi.

- Pokud nejsou dvefe nové, zkontrolujte stav opotiebeni viech soucasti.

Pfed instalaci motoru odstrante zbyte¢na lana nebo fetézy a deaktivujte

veskera nepotiebna zafizeni.
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AKTUATOR KURULUMU sekil A

Aksesuarlarin, guvenlik cihazlarinin ve kontrol cihazlarinin motor Unitesine
baglanmasini saglayin, ana voltaj baglantilarini glvenlik ekstra disik gerilim
baglantilarindan(24V) acik¢a ayirin. Baglantilar, baglanti semasinda belirtildigi

sekilde yapin.

Aksesuar baglanti kablolar bir kanal tarafindan korunmalidir.

On kontroller:

- Kapinin dengesini kontrol edin.
Tim hareket mesafesi boyunca kapinin siirgtisiini kontrol edin.
Kapi Yeni takilmamissa tim bilesenlerin asinma durumunu kontrol edin.
1 veya asinmis parcalari yerlerine takin veya yenileriyle degistirin.
Otomasyonun guvenilirligi ve emniyeti, kaptyapisinindurumundan dogrudan

Ariza

etkilenir.

+ Motorumonte etmeden dnce gereksizhalatlariveyazincirlericikarin ve gereksiz

ekipmani devre disi birakin.
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UA :
MANUEL D’UTILISATION: MANCEUVRE MANUELLE -
MANUAL DE USO: ACCIONAMIENTO MANUAL

GEBRUIKSHANDLEIDING: MANUEEL MANOEUVRE

UAL: (0] ..
DIENUNGSANLEITUNG: MANUELLES MANOVER

SOSTITUZIONE FUSIBILE - REMPLACEMENT D’UN FUSIBLE - REMPLACEMENT D’UN FUSIBLE
AUSTAUSCH DER SICHERUNG - SUSTITUCION DEL FUSIBLE-VERVANGING ZEKERING

PH2

@ ACCESSORI -
SM1

Sblocco esterno da applicare alla cremonese
esistente della porta basculante.

External release device to be applied to the cre-
mone bolt already fitted to the overhead door.

Déblocage extérieur a monter sur la crémone
existante de la porte de garage.

Externe Entriegelung, die am Baskilever-
schluB des Garagentores anzubringen ist.

Dispositivo de desbloqueo exterior: aplicar a la
falleba de la puerta basculante.

Externe deblokkering aan te brengen op de
bestaande krukspanjolet van de klapdeur.

SET/S

Sblocco esterno a maniglia
rientrante per porte sezionali
max. 50mm.

External release device with
retracting handle for sectional
doors measuring max 50mm.

Déblocage extérieur a poignée
escamotable pour portes multi-
lames maxi 50mm.

Externe Entriegelung mit ver-
senktem Griff fiir Sektionaltore
max. 50mm.

Dispositivo de desbloqueo
exterior con manilla retractil,
para puertas seccionales de
50mm max.

Externe deblokkering met in-
getrokken handvat voor sec-
tiedeuren max.50mm.

ACCESSORIES - ACCESSOIRES - ZUBEHOR - ACCESORIOS - ACCESSOIRES

ST

Sblocco automatico catenacci per porte basculanti
a molle. Applicato al braccetto di comando, sgancia
automaticamente i catenacci laterali della porta.

Automaticboltrelease deviceforspring-operated over-
head doors. Fitted to the control arm,’it automatically
releases the side door bolts.

Déblocage automatique verrous pourporte,sde,garage
aressorts. Appliqué au bras de commande, il décroche
automatiquement les verrous latéraux de la porte .

Automatische Entriegelung fiir Federgaragentore. Am
Antriebsarm gelegen entSperrt sie automatisch die
Seitenriegel der Tar.

Dispositivo de desbloqueo automatico de los cerrojos
para puertas basculantes de muelles. Aplicado al brazo

emando, desenganchaautomaticamente los cerrojos
laterales de la puerta.

Automatische deblokkering deurkettingen
voor klapdeuren met veer.”

Aangebracht op de bedieningsarm,

haakt automatisch de laterale deur-
kettingen van de deur los.

BT BAT
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BFT Spa
Via Lago diVico, 44 ITALY
36015 Schio (VI)
T+3904456965 11

F +39 0445 69 65 22

www.bft-automation.col

SPAIN www.bftautomatismos.com

BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS S.L.

08401 Granollers - (Barcelona)

FRANCE www.bft-france.com

AUTOMATISMES BFT FRANCE
69800 Saint Priest

GERMANY www.bft-torantriebe.de

BFT TORANTRIEBSSYSTEME Gmb H
90522 Oberasbach

BENELUX

BFT BENELUX SA
1400 Nivelles

www.bftbenelux.be

UNITED KINGDOM www.bft.co.uk
—~BFT Automation UK Limited
Unit C2-C3, The Embankment Business
Park, Vale Road, Heaton Mersey,
Stockport, SK4 3GL

—BFT Automation (South) Limited
Enterprise House, Murdock Road,
Dorcan, Swindon, SN3 5HY

PORTUGAL www.bftportugal.com
BFT SA -COMERCIO DE AUTOMATISMOS

E MATERIAL DE SEGURANCIA

3026-901 Coimbra

POLAND www.bft.pl
BFT POLSKA SP.ZO.0.
Marecka 49, 05-220 Zielonka

IRELAND www.bftautomation.ie

BFT AUTOMATION LTD

Unit D3, City Link Business Park, Old
Naas Road, Dublin 12

CROATIA
BFT ADRIA D.O.O.
51218 Drazice (Rijeka)

www.bft.hr

CZECH REPUBLIC
BFT CZS.R.O.
Praha

www.bft.it

TURKEY www.bftotomasyon.com.tr
BFT OTOMATIK KAPI SISTEMELERI
SANAY VE

Istanbul

RUSSIA
BFT RUSSIA
111020 Moscow

www.bftrus.ru

AUSTRALIA  www.bftaustralia.com.au

BFT AUTOMATION AUSTRALIA
PTYLTD
Wetherill Park (Sydney)

US.A. www.bft-usa.com
BFT USA

Boca Raton

CHINA www.bft-china.cn
BFT CHINA

Shanghai 200072

UAE www.bftme.ae

BFT Middle East FZCO
Dubai




