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H001 Настройка автоматической настройки 
00 (автоматическая настройка отключена), 01 (автоматическая настройка без 
вращения), 02 (автоматическая настройка с вращением) 

00   

H002 
Выбор параметров двигателя, 1-й 
двигатель 

00 (стандартные параметры Hitachi), 01 (параметры автоматической 
настройки),  
02 (параметры автоматической настройки [с функцией автоматической 
настройки по сети]) 

00   

H202 
Выбор параметров двигателя, 2-й 
двигатель 

00 (стандартные параметры Hitachi), 01 (параметры автоматической 
настройки),  
02 (параметры автоматической настройки [с функцией автоматической 
настройки по сети]) 

00   

H003 Мощность двигателя, 1-й двигатель от 0,20 до 90,00 (кВт) <от 0,20 до 160 (кВт)> Заводская настройка   

H203 Мощность двигателя, 2-й двигатель от 0,20 до 90,00 (кВт) <от 0,20 до 160 (кВт)> Заводская настройка   

H004 
Настройка числа полюсов двигателя, 
1-й двигатель 

2, 4, 6, 8, 10 (полюсы) 4   

H204 
Настройка числа полюсов двигателя, 
2-й двигатель 

2, 4, 6, 8, 10 (полюсы) 4   

H005 
Постоянная скорости двигателя, 1-й 
двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 80,00 (10,000 — 80,000) 1,590   

H205 
Постоянная скорости двигателя, 2-й 
двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 80,00 (10,000 — 80,000) 1,590   

H006 
Постоянный параметр стабилизации 
двигателя, 1-й двигатель 

от 0 до 255 100   

H206 
Постоянный параметр стабилизации 
двигателя, 2-й двигатель 

от 0 до 255 100   

H306 
Постоянный параметр стабилизации 
двигателя, 3-й двигатель 

от 0 до 255 100   

H020 
Постоянный параметр двигателя R1, 
1-й двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 65,53 () Зависит от мощности двигателя   

H220 
Постоянный параметр двигателя R1, 
2-й двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 65,53 () Зависит от мощности двигателя   

H221 
Постоянный параметр двигателя R2, 
1-й двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 65,53 () Зависит от мощности двигателя   

H221 
Постоянный параметр двигателя R2, 
2-й двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 65,53 () Зависит от мощности двигателя   

H222 
Постоянный параметр двигателя L, 
1-й двигатель 

0,01 — 99,99, 100,0 — 655,3 (мГн) Зависит от мощности двигателя   

H222 
Постоянный параметр двигателя L, 
2-й двигатель 

0,01 — 99,99, 100,0 — 655,3 (мГн) Зависит от мощности двигателя   

H223 Постоянный параметр двигателя Io 0,01 — 99,99, 100,0 — 655,3 (А) Зависит от мощности двигателя   

H223 
Постоянный параметр двигателя Io, 
2-й двигатель 

0,01 — 99,99, 100,0 — 655,3 (А) Зависит от мощности двигателя   

H224 Постоянный параметр двигателя J 0,001 — 9,999, 10,00 — 99,99, 100,0 — 999,9, 1000 — 9999 (кгм2) Зависит от мощности двигателя   

H224 
Постоянный параметр двигателя J, 
2-й двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 99,99, 100,0 — 999,9, 1000 — 9999 (кгм2) Зависит от мощности двигателя   

H030 
Постоянный параметр 
автоматической настройки R1, 1-й 
двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 65,53 () Зависит от мощности двигателя   

H230 
Постоянный параметр 
автоматической настройки R1, 2-й 
двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 65,53 () Зависит от мощности двигателя   

H231 
Постоянный параметр 
автоматической настройки R2, 1-й 
двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 65,53 () Зависит от мощности двигателя   

H231 
Постоянный параметр 
автоматической настройки R2, 2-й 
двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 65,53 () Зависит от мощности двигателя   

H232 
Постоянный параметр 
автоматической настройки L, 1-й 
двигатель 

0,01 — 99,99, 100,0 — 655,3 (мГн) Зависит от мощности двигателя   

H232 
Постоянный параметр 
автоматической настройки L, 2-й 
двигатель 

0,01 — 99,99, 100,0 — 655,3 (мГн) Зависит от мощности двигателя   

H233 
Постоянный параметр 
автоматической настройки Io, 1-й 
двигатель 

0,01 — 99,99, 100,0 — 655,3 (А) Зависит от мощности двигателя   

H233 
Постоянный параметр 
автоматической настройки Io, 2-й 
двигатель 

0,01 — 99,99, 100,0 — 655,3 (А) Зависит от мощности двигателя   

H234 
Постоянный параметр 
автоматической настройки J, 1-й 
двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 99,99, 100,0 — 999,9, 1000 — 9999 (кгм2) Зависит от мощности двигателя   

H234 
Постоянный параметр 
автоматической настройки J, 2-й 
двигатель 

0,001 — 9,999, 10,00 — 99,99, 100,0 — 999,9, 1000 — 9999 (кгм2) Зависит от мощности двигателя   

(Примечание)<>означает диапазон настройки от 90 до 160 кВт   
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H050 
Пропорциональный коэффициент PI 
для 1-го двигателя 

от 0,0 до 999,9, 1000 100,0   

H250 
Пропорциональный коэффициент PI 
для 2-го двигателя 

от 0,0 до 999,9, 1000 100,0   

H051 
Интегральный коэффициент PI для 
1-го двигателя 

от 0,0 до 999,9, 1000 100,0   

H251 
Интегральный коэффициент PI для 
2-го двигателя 

от 0,0 до 999,9, 1000 100,0   

H052 
Настройка пропорционального 
коэффициента P для 1-го двигателя 

от 0,01 до 10,00 1,00   

H252 
Настройка пропорционального 
коэффициента P для 2-го двигателя 

от 0,01 до 10,00 1,00   

H060 Предел нуля LV для 1-го двигателя от 0,0 до 70,0 70,0   

H260 Предел нуля LV для 2-го двигателя от 0,0 до 70,0 70,0   

H061 
Повышение тока для запуска нуля LV 
для 1-го двигателя 

от 0 до 50 (％) 50   

H261 
Повышение тока для запуска нуля LV 
для 2-го двигателя 

от 0 до 50 (％) 50   

H070 
Настройка пропорционального 
коэффициента PI выбора клемм 

от 0,0 до 999,9, 1000 100,0   

H071 
Настройка интегрального 
коэффициента PI выбора клемм 

от 0,0 до 999,9, 1000 100,0   

H072 
Настройка пропорционального 
коэффициента P выбора клемм 

от 0,00 до 10,00 1,00   

H073 Время переключения усиления от 0 до 9999 (мс) 100   
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P001 
Ошибка режима работы на плате 
расширения 1 

00 (аварийное отключение), 01 (продолжение работы) 00   

P002 
Ошибка режима работы на плате 
расширения 2 

00 (аварийное отключение), 01 (продолжение работы) 00   

P011 
Настройка кодового датчика «импульс за 
оборот» (PPR) 

128 — 9999, 1000 — 6553(10000 — 65535) (импульсы) 1024   

P012 Настройка импульса управления 00 (ASR), 01 (APR), 02 (APR2), 03 (HAPR) 00   

P013 Настройка режима серии импульсов 00 (режим 0), 01 (режим 1), 02 (режим 2) 00   

P014 
Настройка положения остановки поиска 
исходного положения 

от 0 до 4095 0   

P015 
Настройка скорости поиска исходного 
положения 

от «начальной частоты» до «максимальной частоты» (до 120.0) (Гц) 5,00   

P016 
Настройка направления поиска исходного 
положения 

00 (вращение вперед), 01 (вращение назад) 00   

P017 
Настройка диапазона завершения поиска 
исходного положения 

0 — 9999, 1000 (10000) (импульсы) 5   

P018 
Настройка времени задержки завершения 
поиска исходного положения 

от 0,00 до 9,99 (с) 0,00   

P019 
Выбор установленного положения 
электронного редуктора 

00 (сторона обратной связи), 01 (сторона выдачи команд) 00   

P020 
Настройка числителя передаточного числа 
электронного редуктора 

от 1 до 9999 1   

P021 
Настройка знаменателя передаточного 
числа электронного редуктора 

от 1 до 9999 1   

P022 
Настройка коэффициента усиления прямого 
направления 

0,00 — 99,99, 100,0 — 655,3 0,00   

P023 
Настройка коэффициент усиления контура 
позиционирования 

от 0,00 до 99,99, 100,0  0,50   

P024 Настройка смещения положения -204 (-2048) / от -999 до 2048 0   

P025 
Активация термистора температурной 
компенсации 

00 (компенсация отсутствует), 01 (компенсация) 00   

P026 
Настройка уровня определения ошибки 
превышения скорости 

0,0 — 150,0 (%) 135,0   

P027 
Настройка уровня определения ошибки 
отклонения от заданной скорости 

0,00 — 99,99, 100,0 — 120,0 (Гц) 7,50   

P028 Числитель передаточного числа двигателя от 1 до 9999 1   

P029 
Знаменатель передаточного числа 
двигателя 

от 1 до 9999 1   

P031 
Выбор ввода времени 
ускорения/замедления 

00 (цифровая панель управления), 01 (плата расширения 1), 02 (плата 
расширения 2), 03 (простая последовательность) 

00   

P032 Выбор ввода команды позиционирования 
00 (цифровая панель управления), 01 (плата расширения 1), 02 (плата 
расширения 2) 

00   

P033 Выбор ввода команды момента вращения 
00 (клемма O), 01 (клемма OI), 02 (клемма O2), 03 (цифровая панель 
управления) 

00   

P034 Настройка команды момента вращения от 0 до 150 (％) 0   

P035 
Выбор полярности на вводе команды 
момента вращения через клемму O2 

00 (в соответствии со знаком), 01 (в зависимости от направления 
действия) 

00   

P036 Режим смещения момента вращения 
00 (режим отключен), 01 (цифровая панель управления), 02 (ввод через 
клемму O2) 

00   

P037 Значение смещения момента вращения от -150 до +150 (％) 0   

P038 
Выбор полярности смещения момента 
вращения 

00 (в соответствии со знаком), 01 (в зависимости от направления 
действия) 

00   

P039 
Предел скорости для режима работы с 
управлением моментом вращения 
(вращение вперед) 

от 0,00 до «максимальной частоты» (Гц) 0,00   

P040 
Предел скорости для режима работы с 
управлением моментом вращения 
(вращение назад) 

от 0,00 до «максимальной частоты» (Гц) 0,00   

P044 
Таймер наблюдения за периодом связи с 
DeviceNet 

от 0,00 до 99,99 (с) 1,00   

P045 
Действие преобразователя при ошибке 
связи с DeviceNet 

00 (аварийное отключение), 01 (аварийное отключение после замедления 
и остановки двигателя), 02 (игнорирование ошибок), 03 (остановка 
двигателя после свободного вращения), 04 (замедление и остановка 
двигателя) 

01   

P046 
Входы/выходы, опрошенные DeviceNet 
Количество случаев вывода 

20, 21, 100 21   

P047 
Входы/выходы, опрошенные DeviceNet 
Количество случаев ввода 

70, 71, 101 71   

P048 
Действие преобразователя при режиме 
ожидания связи с DeviceNet 

00 (аварийное отключение), 01 (аварийное отключение после замедления 
и остановки двигателя), 02 (игнорирование ошибок), 03 (остановка 
двигателя после свободного вращения), 04 (замедление и остановка 
двигателя) 

01   

P049 
Настройка числа полюсов двигателя 
DeviceNet для RPM 

0, 2, 4, 6, 8, 10, 12, 14, 16, 18, 20, 22, 24, 26, 28, 30, 32, 34, 36, 38 (полюсов) 0   

P055 Масштаб частоты серии импульсов от 1,0 до 50,0 (кГц) 25,0   

P056 
Постоянная времени фильтра частоты 
серии импульсов 

от 0,01 до 2,00 (с) 0,10   

P057 Смещение частоты серии импульсов от -100 до +100 (％) 0   

P058 Предел частоты серии импульсов от 0 до 100 (％) 100   
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P060 Настройка положения многоконтурного 
позиционного переключателя 0 

Диапазон настройки положения: от стороны вращения назад до стороны 
вращения вперед (4 верхних разряда, включая знак «-») 0   

P061 Настройка положения многоконтурного 
позиционного переключателя 1 

Диапазон настройки положения: от стороны вращения назад до стороны 
вращения вперед (4 верхних разряда, включая знак «-») 0   

P062 Настройка положения многоконтурного 
позиционного переключателя 2 

Диапазон настройки положения: от стороны вращения назад до стороны 
вращения вперед (4 верхних разряда, включая знак «-») 0   

P063 Настройка положения многоконтурного 
позиционного переключателя 3 

Диапазон настройки положения: от стороны вращения назад до стороны 
вращения вперед (4 верхних разряда, включая знак «-») 0   

P064 Настройка положения многоконтурного 
позиционного переключателя 4 

Диапазон настройки положения: от стороны вращения назад до стороны 
вращения вперед (4 верхних разряда, включая знак «-») 0   

P065 Настройка положения многоконтурного 
позиционного переключателя 5 

Диапазон настройки положения: от стороны вращения назад до стороны 
вращения вперед (4 верхних разряда, включая знак «-») 0   

P066 Настройка положения многоконтурного 
позиционного переключателя 6 

Диапазон настройки положения: от стороны вращения назад до стороны 
вращения вперед (4 верхних разряда, включая знак «-») 0   

P067 Настройка положения многоконтурного 
позиционного переключателя 7 

Диапазон настройки положения: от стороны вращения назад до стороны 
вращения вперед (4 верхних разряда, включая знак «-») 0   

P068 Выбор режима возврата на нуль 00(Low) / 01 (Hi1) / 02(Hi2) 00   

P069 Выбор направления возврата на нуль 00 (FW) / 01 (RV) 00   

P070 Частота медленного возврата на нуль 0,00 — 10,00 (Гц) 0,00   

P071 Частота быстрого возврата на нуль от 0,00 до 99,99 / от 100,0 до настройки максимальной частоты, 1-й 
двигатель (Гц) 0,00   

P072 Характеристика диапазона положения 
(вращение вперед) 

от 0 до +268435455 (когда P012 = 02) 
от 0 до +1073741823 (когда P012 = 03) (4 верхних разряда) 268435455   

P073 Характеристика диапазона положения 
(вращение назад) 

от -268435455 до 0 (когда P012 = 02) 
от -1073741823 до 0 (когда P012 = 03) (4 верхних разряда) -268435455   

P074 Выбор режима обучения 00 (X00) / 01 (X01) / 02 (X02) / 03 (X03) / 
04 (X04) / 05 (X05) / 06 (X06) / 07 (X07) / 00   
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P100 Параметр пользователя U простой 
последовательности (00) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P101 Параметр пользователя U простой 
последовательности (01) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P102 Параметр пользователя U простой 
последовательности (02) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P103 Параметр пользователя U простой 
последовательности (03) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P104 Параметр пользователя U простой 
последовательности (04) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P105 Параметр пользователя U простой 
последовательности (05) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P106 Параметр пользователя U простой 
последовательности (06) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P107 Параметр пользователя U простой 
последовательности (07) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P108 Параметр пользователя U простой 
последовательности (08) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P109 Параметр пользователя U простой 
последовательности (09) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P110 Параметр пользователя U простой 
последовательности (10) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P111 Параметр пользователя U простой 
последовательности (11) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P112 Параметр пользователя U простой 
последовательности (12) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P113 Параметр пользователя U простой 
последовательности (13) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P114 Параметр пользователя U простой 
последовательности (14) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P115 Параметр пользователя U простой 
последовательности (15) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P116 Параметр пользователя U простой 
последовательности (16) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P117 Параметр пользователя U простой 
последовательности (17) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P118 Параметр пользователя U простой 
последовательности (18) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P119 Параметр пользователя U простой 
последовательности (19) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P120 Параметр пользователя U простой 
последовательности (20) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P121 Параметр пользователя U простой 
последовательности (21) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P122 Параметр пользователя U простой 
последовательности (22) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P123 Параметр пользователя U простой 
последовательности (23) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P124 Параметр пользователя U простой 
последовательности (24) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P125 Параметр пользователя U простой 
последовательности (25) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P126 Параметр пользователя U простой 
последовательности (26) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P127 Параметр пользователя U простой 
последовательности (27) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P128 Параметр пользователя U простой 
последовательности (28) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P129 Параметр пользователя U простой 
последовательности (29) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P130 Параметр пользователя U простой 
последовательности (30) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   

P131 Параметр пользователя U простой 
последовательности (31) 0 — 9999, 1000 — 6553 (10000 — 65535) 0   
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Код Название функции Показание или настройка 

По умолчанию 
Настройка 
во время 
работы 

(допускается 
или нет) 

Изменение 
во время 
работы 

(допускается 
или нет) 

_F/_FF _FUF 

П
ар
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ры
 п

ол
ьз
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ат

ел
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U001 Функция 1, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   

U002 Функция 2, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   

U003 Функция 3, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   

U004 Функция 4, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   

U005 Функция 5, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   

U006 Функция 6, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   

U007 Функция 7, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   

U008 Функция 8, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   

U009 Функция 9, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   

U010 Функция 10, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   

U011 Функция 11, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   

U012 Функция 12, заданная пользователем no/d001 — P131 нет   
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5.1 Коды ошибок и устранение неисправностей 

5.1.1 Коды ошибок 

Наименование Описание 

Отображение на 

цифровой панели 

управления 

Защита от 

перегрузки по току 

В случает принудительного 

торможения или резкого 

ускорения или замедления 

двигателя через 

преобразователь начнет 

проходить повышенный ток, 

что может повредить его. 

Чтобы не допустить этого, 

преобразователь отключит 

выход и выведет на дисплей 

код ошибки, показанный 

справа, когда ток превысит 

указанный уровень. 

Для обнаружения перегрузки 

по току эта функция защиты 

использует прибор измерения 

постоянного тока (CT). 

Когда значение тока составит 

220% номинального выходного 

тока преобразователя, 

сработает цепь защиты и 

преобразователь перейдет в 

режим аварийного отключения. 

Во время работы с 

постоянной 

скоростью 

 

Во время 

замедления 

 

Во время 

ускорения 

 

Прочие 

 

Защита от 

перегрузки (*1) 

Эта функция защиты следит за выходным током 

преобразователя и отключает его выход и выводит 

на дисплей код ошибки, показанный справа, когда 

внутренняя цепь защиты от электронной тепловой 

нагрузки выявляет перегрузку двигателя. 

В случае возникновения ошибки преобразователь 

перейдет в режим аварийного отключения в 

соответствии с настройкой функции электронной 

тепловой нагрузки. 

 

Защита от 

перегрузки 

резистора 

торможения 

Когда коэффициент использования BRD превышает 

установленный параметр «b090», функция защиты 

отключает выход преобразователя и отображает 

код ошибки, показанный справа. 

 

Защита от 

перенапряжения 

Если напряжение постоянного тока на клеммах P и 

N будет слишком высоким, может произойти 

повреждение преобразователя. Чтобы не допустить 

этого, защитная функция отключит выход 

преобразователя и выведет на дисплей код ошибки, 

показанный справа, когда напряжение постоянного 

тока на клеммах P и N превысит указанный уровень 

по причине возрастания рекуперативной энергии 

двигателя, или входного напряжения (во время 

работы). 

Преобразователь перейдет в режим аварийной 

остановки, если напряжение постоянного тока на 

клеммах P и N превысит 400 В пост. тока (для 

моделей класса 200 В) или 800 В пост. тока (для 

моделей класса 400 В). 

 

 

 

 

Ошибка ЭСППЗУ  

(*2) (*3) 

Если ошибка внутреннего ЭСППЗУ произойдет по 

причине внешних помех или значительного 

повышения температуры, преобразователь 

отключит выход и выведет на дисплей код ошибки, 

показанный справа. 

Примечание: Ошибка ЭСППЗУ может привести к 

ошибке ЦП. 

 

 

*1 Преобразователь не будет принимать команды сброса в течение 10 секунд после аварийного отключения (например, 
после срабатывания функции защиты). 

*2 Преобразователь не будет принимать команды сброса после возникновения ошибки ЭСППЗУ с кодом           . 
Отключите питание преобразователя один раз. Если после последующего включения питания преобразователя 
отображается код ошибки «E08», возможно, произошло повреждение внутреннего запоминающего устройства или 
параметры были сохранены неправильно. В таких случаях необходимо выполнить инициализацию преобразователя и 
повторно установить параметры. 

*3 Преобразователь не будет принимать команды сброса, которые вводятся через клемму RS или при помощи кнопки 
STOP/RESET. Поэтому необходимо отключить питание преобразователя.   

Наименование Описание 

Отображение на 

цифровой панели 

управления 

Понижение 

напряжения 

При понижении входного напряжения 

преобразователя нормальное функционирование 

цепи управления в нем невозможно. Поэтому 

преобразователь отключает ее выход, когда входное 

напряжение падает ниже указанного уровня. 

Преобразователь перейдет в режим аварийной 

остановки, если напряжение постоянного тока на 

клеммах P и N превысит 175 В пост. тока (для 

моделей класса 200 В) или 380 В пост. тока (для 

моделей класса 400 В). 

 

Ошибка CT 

При возникновении ошибки внутренней системы 

определения тока (СТ) преобразователь выключает 

ее выход и выводит на дисплей код ошибки, 

показанный справа. Преобразователь перейдет в 

режим аварийной остановки, когда при включении 

питания напряжение на выходах CT превысит 0,6 В. 

 

Ошибка ЦП (*3) 

При сбоях в работе внутреннего ЦП преобразователь 

выключает его выход и выводит на дисплей код 

ошибки, показанный справа. 

Примечание: Ошибка ЦП может произойти из-за 

аномалий в данных, полученных от ЭСППЗУ. 

 

Аварийное 

отключение по 

внешним 

причинам 

При возникновении ошибки во внешнем оборудовании 

или устройстве, подключенном к преобразователю, 

последний выдает сигнал ошибки и отключает выход. 

(Эта функция защиты активируется при включении 

функции внешнего аварийного отключения.) 

 

Ошибка USP 

Индикация ошибки USP выдается, когда при 

включении питания преобразователя в нем 

сохраняется входной рабочий сигнал. (Эта функция 

защиты активируется при включении функции USP.) 

 

Защита от 

замыкания на 

землю (*3) 

Эта функция защищает преобразователь при 

включении питания, выявляя замыкание на землю 

между цепью выхода преобразователя и двигателем. 

(Функция не работает, если в двигателе имеется 

остаточное напряжение.) 

 

Защита от 

перенапряжения 

на входе 

Эта функция защиты определяет ошибку, если 

входное напряжение превышает заданный уровень в 

течение 100 секунд после остановки 

преобразователя. 

Преобразователь перейдет в режим аварийной 

остановки, если напряжение постоянного тока 

основной цепи будет выше 390 В пост. тока (для 

моделей класса 200 В) или 780 В пост. тока (для 

моделей класса 400 В). 

 

Защита 

при 

кратковременном 

сбое питания 

Если кратковременный сбой питания длится 15 мс 

или более, преобразователь отключает выход. 

При длительном отсутствии питания преобразователь 

переходит в режим штатного отключения. Если был 

выбран режим перезапуска и рабочая команда 

остается в инверторе, преобразователь 

перезапустится после возобновления подачи питания. 

 

Ошибка 

температуры из-за 

низкой скорости 

вентилятора 

охлаждения 

При возникновении ошибки температуры, описание 

которой дано ниже, преобразователь выведет код 

ошибки, показанный справа, если будет выявлено 

замедление скорости вращения вентилятора 

охлаждения. 

 

Ошибка 

температуры 

Если температура основной цепи повысится из-за 

высокой температуры окружающего воздуха или по 

другим причинам, преобразователь отключит выход. 
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*4 Преобразователь не будет принимать команды сброса, которые вводятся через клемму RS или при помощи кнопки 

STOP/RESET. Поэтому необходимо отключить питание преобразователя. 

*5 Преобразователь не будет принимать команды сброса, которые вводятся через цифровую панель управления. Поэтому 

необходимо выполнить сброс преобразователя, включив клемму RS. 

Наименование Описание 
Отображение на 

цифровой панели 
управления 

Ошибка платы 
расширения 1 

 
Преобразователь определяет ошибку платы 
расширения, установленной в слот 1. Для 
получения подробной информации см. 
техническую документацию к установленной 
плате расширения. 
 
 

 

Ошибка платы 
расширения 2 

 
Преобразователь определяет ошибку платы 
расширения, установленной в слот 1. Для 
получения подробной информации см. 
техническую документацию к установленной 
плате расширения. 
 
 

 

Ожидание в 
состоянии 

пониженного 
напряжения 

При понижении входного напряжения 
преобразователь отключит выход, выведет 
на дисплей код ошибки, показанный справа, 
и будет ожидать восстановления входного 
напряжения. 
Преобразователь выведет на дисплей тот же 
код ошибки, что и при кратковременном сбое 
питания. 
(замечание) Преобразователь перейдет в 
режим аварийного отключения при 
понижении напряжения, если это состояние 
будет продолжаться 40 секунд. 

 

Ошибка связи 

При возникновении проблем связи между 
цифровой панелью управления и 
преобразователем, будет выведен код 
ошибки, показанный справа. 

 

Ожидание 
перезапуска 

Когда активирована функция перезапуска 
после кратковременного сбоя питания или 
аварийного отключения, во время ожидания 
перезапуска после кратковременного сбоя 
питания или аварийного отключения на 
дисплее преобразователя будет выведен 
код, показанный справа. 

 

Отключение 
питания 

При отключении питания на дисплее 
преобразователя будет выведен код, 
показанный справа. 

 

Команда 
ограничения 

действия 

Когда направление действия ограничено 
настройкой «b035», на дисплее 
преобразователя будет выведен код ошибки, 
показанный справа, если введена рабочая 
команда, указывающая ограничение по 
рабочему направлению. 

 

Отсутствие 
записей 
истории 

аварийных 
отключений 

Если преобразователь ранее не переходил в 
режим аварийного отключения, на дисплее 
отобразится          . 

 

Наименование Описание 
Отображение на 

цифровой панели 
управления 

Ошибка связи с 
логической 
матрицей 

Если произошла ошибка связи между 
внутренним ЦП и логической матрицей, 
преобразователь перейдет в режим 
аварийного отключения. 

 

Защита входа 
от обрыва 

фазы 

Если включена защита входа от обрыва фазы 
(b006 = 01), то при выявлении обрыва фазы, 
чтобы не допустить повреждений, 
преобразователь перейдет в режим 
аварийного отключения. Преобразователь 
перейдет в режим аварийного отключения, 
когда обрыв фазы на входе будет 
продолжаться примерно 1 секунду или 
дольше. 

 

Неисправность 
основной цепи 

(*4) 

Преобразователь переходит в режим 
аварийного отключения, если логическая 
матрица не может подтвердить 
включенное/отключенное состояние БТИЗ в 
связи с наличием помех, короткого замыкания 
или из-за повреждения элементов основной 
цепи. 

 

Ошибка БТИЗ 

Если происходит кратковременная перегрузка 
по току, аномальное изменение температуры 
элемента основной цепи или снижение 
мощности приводов элементов основной 
цепи, преобразователь отключает выход, 
чтобы обеспечить защиту этого элемента. 
(После аварийного отключения, вызванного 
этой функцией защиты, преобразователь не 
сможет перезапуститься.) 

 

Ошибка 
термистора 

Преобразователь контролирует 
сопротивление термистора (в двигателе), 
который подключен к клемме 
преобразователя TH, и отключает выход при 
повышении температуры двигателя. 

 

Аварийная 
остановка (*5) 

Если сигнал EMR (на трех клеммах) будет 
включен, когда скользящий переключатель 
(SW1) логической платы установлен на 
включение (ON), аппаратное обеспечение 
преобразователя отключит его выход и 
выведет на дисплей код ошибки, показанный 
справа. 
Неисправность, обусловленная входящими 
помехами, когда клемма EMR не установлена 
на включение (ON). 

 

Защита от 
перегрузки при 
низкой скорости 

вращения 

Если при вращении электродвигателя на 
очень низкой скорости при частоте ниже 0,2 Гц 
возникает перегрузка, ее обнаруживает цепь 
защиты от электронной тепловой нагрузки 
преобразователя, которая отключает выход. 
(2-й регулятор электронной тепловой 
нагрузки) 
(Обратите внимание, что повышенная частота 
может быть записана в историю ошибочных 
значений.) 

 

 

Ошибка связи 
через сеть 

Modbus 

Если из-за разрыва соединения во время 
работы в режиме Modbus-RTU будет 
превышено время ожидания, на дисплее 
преобразователя выводится код ошибки, 
показанный справа. (Преобразователь 
перейдет в режим аварийного отключения в 
соответствии с настройкой «С076».) 

 

д
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5.1.2 Мониторинг состояний аварийного отключения 

 

: Сброс/инициализация при подаче питания или при включенной 

клемме сброса 

: Остановка электродвигателя 

 

: Замедление или управление электродвигателем  

 

: При постоянной скорости 

 

: Ускорение электродвигателя 

 

: Состояние после получения рабочей команды нулевой частоты 

 

: Запуск электродвигателя 

 

: Применение функции торможения электродвигателя постоянным током 

 

: Работа с запрещением перегрузки 

 

 

1) Индекс аварийного отключения 

 

Эти разряды показывают индекс 

аварийного отключения. 

См. раздел 5.1.1. 

 

Этот разряд показывает состояние преобразователя при 

переходе в режим аварийного отключения. 

 

2) Частота выхода (Гц) при переходе в режим аварийного отключения 

 

3) Выходной ток (А) при переходе в режим аварийного отключения 

 

4) Напряжение постоянного тока (В) на клеммах P и N при переходе в 
режим аварийного отключения 
 

5) Суммарное время (ч), в течение которого преобразователь 

работал до перехода в режим аварийного отключения 

 

6) Суммарное время, в течение которого питание преобразователя 

было включено до перехода в режим аварийного отключения 

 

Пояснения к данным на дисплее 

 

Примечание: Приведенные описания позволяют определить состояние преобразователя 

при переходе в режим аварийного отключения, поскольку оно может не соответствовать 

наблюдаемому режиму работы электродвигателя. 

 

(Пример) 

Когда используется ПИД-управление или команда частоты подается как аналоговый 

сигнал (напряжения или тока), преобразователь может поочередно включить несколько 

коротких циклов ускорения и замедления, чтобы сгладить колебания аналогового сигнала; 

при этом может казаться, что электродвигатель работает на постоянной скорости. 

В таких случаях состояние преобразователя при переходе в режим аварийного отключения 

может не соответствовать наблюдаемому режиму работы электродвигателя. 
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5.2 Коды предупреждений 

В следующей таблице перечислены коды предупреждений и параметры, подлежащие повторной 

регулировке. 
Код предупреждения Код целевой функции Состояние Код базовой функции 

 001/ 201 Настройка верхнего предела частоты (A061/A261) ＞ 

Настройка максимальной частоты 

(A004/A204/A304) 

 002/ 202 Настройка нижнего предела частоты  (A062/A262) ＞ 

 004/ 204/ 304 Настройка основной частоты (A003/A203/A303) (*1) ＞ 

 005/ 205/ 305 Настройка частоты выхода (F001), многоскоростной режим 0 (A202/A220/A320) (*2) ＞ 

 006/ 206/ 306 Настройки многоскоростного режима с 1 по 15  (A021 - A035) ＞ 

 009 Настройка скорости поиска исходного положения (P015) ＞ 

 012/ 212 Настройка нижнего предела частоты (A062/A262) ＞ 
Настройка верхнего предела частоты 

(A061/A261)  015/ 215 Настройка частоты выхода (F001), многоскоростной режим 0 (A202/A220/A320) (*2) ＞ 

 016/ 216 Настройки многоскоростного режима с 1 по 15  (A021 - A035) ＞ 

 019 
Настройка верхнего предела частоты (A061/A261) 

＜ 
Настройка скорости поиска исходного 

положения (P015) 

 021/ 221 ＜ Настройка нижнего предела частоты 

(A062/A262)  025/ 225 Настройка частоты выхода (F001), многоскоростной режим 0 (A202/A220/A320) (*2) ＜ 

 031/ 231 Настройка верхнего предела частоты (A061/A261) ＜ 

Регулировка начальной частоты (b082) 
 032/ 232 Настройка нижнего предела частоты (A062/A262) ＜ 

 035/ 235/ 335 Настройка частоты выхода (F001), многоскоростной режим 0 (A202/A220/A320) (*2) ＜ 

 036 Настройки многоскоростного режима с 1 по 15  (A021 - A035) ＜ 

 037 Настройка частоты толчкового режима (A038) ＜ 

 085/ 285/ 385 Настройка частоты выхода (F001), многоскоростной режим 0 (A202/A220/A320) (*2) ＜＞ Настройки частоты скачка (центра) 1/2/3 ± « 

Настройка ширины частоты скачка 

(запаздывания) 1/2/3» 

A063 ± A064, A065 ± A066,  

A067 ± A068 (*3) 

 086 Настройки многоскоростного режима с 1 по 15  (A021 - A035) ＜＞ 

 091/ 291 Настройка верхнего предела частоты (A061/A261) ＞ 

Свободная настройка частоты V/f (7) (b112) 
 092/ 292 Настройка нижнего предела частоты (A062/A262) ＞ 

 095/ 295 Настройка частоты выхода (F001), многоскоростной режим 0 (A202/A220/A320) (*2) ＞ 

 096 Настройки многоскоростного режима с 1 по 15  (A021 - A035) ＞ 

 110 

Свободная настройка частоты V/f (1) - (6) (b100, b102, b104, b106, b108, b110) ＞ 

Свободная настройка частоты V/f (2) - (6) (b102, b104, b106, b108, b110) ＜ Свободная настройка частоты V/f (1) (b100) 

Свободная настройка частоты V/f (1) (b100) ＞ 
Свободная настройка частоты V/f (2) (b102) 

Свободная настройка частоты V/f (3) - (6) (b104, b106, b108, b110) ＜ 

Свободная настройка частоты V/f  (1) (2) (b100, b102) ＞ 
Свободная настройка частоты V/f (3) (b104) 

Свободная настройка частоты V/f (4) - (6) (b106, b108, b110) ＜ 

Свободная настройка частоты V/f (1) - (3) (b100, b102, b104, b110) ＞ 
Свободная настройка частоты V/f (4) (b106) 

Свободная настройка частоты V/f (5) (6) (b108, b110) ＜ 

Свободная настройка частоты V/f (1) - (4) (b100, b102, b104, b106) ＞ 
Свободная настройка частоты V/f (5) (b108) 

Свободная настройка частоты V/f (6) (b110) ＜ 

Свободная настройка частоты V/f (1) - (5) (b100, b102, b104, b106, b108) ＞ Свободная настройка частоты V/f (6) (b110) 

 120 

Свободная настройка частоты электронной тепловой нагрузки (2) (3) (b017/b019) ＜ 
Свободная настройка частоты электронной 

тепловой нагрузки (1) (b015) 

Свободная настройка частоты электронной тепловой нагрузки (1) (b015) ＞ Свободная настройка частоты электронной 

тепловой нагрузки (2) (b017) Свободная настройка частоты электронной тепловой нагрузки (3) (b019) ＜ 

Свободная настройка частоты электронной тепловой нагрузки (1) (2) (b015/b017) ＞ 
Свободная настройка частоты электронной 

тепловой нагрузки (3) (b019) 

Преобразователь выводит на дисплей код предупреждения, когда значение, установленное для кода целевой 

функции, соответствует состоянию (указанному в столбце «Состояние») в зависимости от значения, 

установленного для соответствующего кода базовой функции. 

Каждый параметр (код целевой функции) повторно регулируется на значение, установленное для кода базовой 

функции (путем обновления при запуске преобразователя). 

*1  В этом случае основная частота переписывается при повторной регулировке параметра. Если основная 

частота после обновления будет иметь неправильное значение, может произойти перегорание двигателя. 

Поэтому при появлении предупреждения следует изменить текущее значение основной частоты на 

правильное значение. 

*2  Эти параметры следует проверять даже в том случае, когда цифровая панель управления (02) не указана 

в настройках в качестве источника частоты (A001). 

*3  Текущее значение частоты скачка (центра) обновляется до значения, вычисляемого следующим образом: 

«текущее значение частоты скачка» - «значение ширины частоты скачка (запаздывания) (минимальное)». 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

Глава 6 Технические характеристики 
 

 

В данной главе дана информация о технических характеристиках и 
габаритных размерах преобразователя. 
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